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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 — Wymagani@l®g odnosi si do wymagé wspolnych
dla poszczegdlinych wymagdechnicznych dotyearych wykonania i odbioru rob6t drogowych dla
Inwestycji pt.:
Budowa ul.Poinocnej wraz z odwodnieniem

i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowe Specyfikacje Techniczne stagowsze$¢ dokumentow przetargowych i
kontraktowych, ktore nahy stosowd w zlecaniu i wykonaniu Robot opisanych w podpuakkil.

1.3. Zakres Rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejpmujymagania ogoélne, wspdlne dla robot
objetych ogdélnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymizez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentow rob6t drogowych i mostowych. Obepgnupne roboty wyszczegolnione w
specyfikacjach (w zakresie oklenym w Przedmiarze Rob6t):

D-M-00.00.00. Wymagania ogolne
D-01.00.00. Roboty przygotowawcze
D-01.01.01. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych
D-01.02.02. Zdjecie warstwy humusu
D-01.02.04. Rozbidrka elementéw drég i ogrodzen
D-02.00.00. Roboty ziemne
D-02.01.01. Wykonanie wykopow (w gruntach nieskalistych)
D-02.03.01. Wykonanie nasypéw
D-03.00.00. Odwodnienie korpusu drogowego
D-03.01.01. Przepusty pod korong drogi
D-03.02.01. Kanalizacja deszczowa
D-04.00.00. Podbudowy
D-04.02.01. Warstwa odsgczajgca
D-04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
D-04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
D-04.05.01. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem
D-04.07.01. Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.00.00. Nawierzchnie
D-05.03.05. Nawierzchnia z betonu asfaltowego — warstwa $cieralna i wigzaca
D-05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
D-06.00.00. Roboty wyko Aczeniowe
D-06.01.01. Umocnienie powierzchni skarp
D-07.00.00. Oznakowanie drdg i urz adzenia bezpiecze Astwa ruchu
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D-07.06.02. Urzgdzenia zabezpieczajgce ruch pieszych
D-08.00.00. Elementy ulic

D-08.01.01. Krawezniki betonowe

D-08.03.01. Betonowe obrzeza chodnikowe
D-08.04.01. Wijazdy i wyjazdy z bram

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, niedalacy budynkiem, stanowcy catc¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego &% stanowsca odrbny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegiad¢ miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegia¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pgabtoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona douru
pojazdow obstuggrych zadanie budowlane na czas jego wykonania,wmizeana do
usungcia po jego zakczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony p®gzorganu
wydajcego, wydany zgodnie z obaaujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdarze okoliczngci zachodzcych w
toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanyotibioréw robét, przekazywania
polecd i innej korespondencji technicznej paaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoderenows dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.8. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
przez Zamawiacego, 0 ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wyhwoa),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administroev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia- czs¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongweapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamipkatni, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqzeinia.

1.4.13.Konstrukcja nosna (przgsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na
podporach mostowych, twg@a ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta g&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.
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1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celuzatta w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16.Ksigzka obmiarow - akceptowany przez iygniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, shcy do wpisywania przez Wykonawc obmiaru
dokonywanych robot w formie wylicae szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakeegne przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgrob zwhzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezlline do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane praezyniera/Kierownika
projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszlkododmn dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw shcych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bépganio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdaca s¢ migdzy warstvg scieralmp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowg.

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa stdgca do wyrownania nierowsoi podbudowy
lub profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stggca do przenoszenia obgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa mie sklada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza- gérna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna cz$¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanweody, mrozu i przenikaniem
czgstek podtaa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniethwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchuapéej powyej.

1) Warstwa odsiczajaca - warstwa stagca do odprowadzenia wody przedosgtaj st
do nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielszyprzepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utraga do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgodnd¢ - zgodnd¢ wykonywanych robdét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jdi przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecgjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowlanych.
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1.4.25.Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezzay do umieszczania w
nim drogi i zwhzanych z r§ urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieoréwnie:
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadezan chrongcych ludzi i
srodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze- czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia
urzadzer organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczéie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28.Podtoze ulepszone nawierzchni- gérna warstwa podia, lezgca bezpérednio pod
nawierzchn, ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego
wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Irkyniera / Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Ireyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot
lub innych spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycznaddra autorem dokumentacji
projektowe.

1.4.31.Przedskewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego gptenia drogowego lub
calkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramefgéometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniegcego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamikyin, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakwavowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna- elementrodowiska naturalnego, stanaawy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagn&arzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna- dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa- czes¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36.Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Adsktadd sie z petnejsciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizykomor.

1.4.37 Rekultywacja - roboty magce na celu upogdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania \lahego.

1.4.38.Rozpietos¢ teoretyczna - odlegid¢ miedzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.39.Szerokaé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtd¢é miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptdiej do osi podtnej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szerokaé¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegoblnych rodzajéw ruchu oraz szefékohodnikbw mierzona wswietle poeczy

mostowych z wyjczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.418lepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiarem) w Kkolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udosfpniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako twge czs¢ terenu budowy.
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1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegjoi
ruchu pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad lii kolejows lub inmg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoysa odebng catasé
konstrukcyjr lub technologiczgy zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu rob6t zwranych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochremudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robot, bezpieardwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodhoz dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami ltyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
I wspohrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperéw, dziennilddwy orazdwa egzemplarze
dokumentacji projektowejdwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziashio za ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robdszkbdzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowaghizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwdiglagcym podziat na dokumentagc
projektows:

— zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz
projektows dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

— wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kddkVykonawca opracuje w
ramach ceny kontraktowe.

1.5.3. Zgodnosé Robot z Dokumentacy Projektowsa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkadekumenty przekazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu stanowiczgs¢ umowy, a wymagania okilene w chdby
jednym z nich $ obowgzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obpwe kolejngcé ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoinydhOgolnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadoéninzyniera/Kierownika projektu, ktéry zobogaany jest
do wprowadzenia odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, opis wymiaréw jest waiejszy od wymiarOw okionych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigijalzgodne z dokumentacprojektowy i
SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalng odchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugzwykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub
SST i wplynie to na niezadowadajy jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonanegwame na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowtany do zorganizowania placu budowy oraz utrzymaniahu
publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwanalizacji Kontraktu a do zakaczenia i odbioru
ostatecznego Robot.

Przed przysipieniem do Robot Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zaem drogi i organem zadzapcym ruchem
zaktualizowany projekt organizacji ruchu i zabezpenia Rob6t w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu Robo6t projekt organizaciji ruchu powinienébgktualizowany przez
Wykonawe na biegco. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarozacji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca wykona drogjapdowe, dostarczy, zainstaluje i
bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewsiajv ten sposob bezpiedstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgoiow dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje kpda akceptowane przez dwniera /
Kierownika projektu.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddb wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem / Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazddw i maszyn pracagych przy
realizacji  robot, Wykonawca odpowiednio  oznakuje  wspos6b  uzgodniony @z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do Robo6t Wykonawca obwa publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach dcideh okrelonych przez
Inzyniera / Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera / Kierownika projektu. Tablice informacyjri®da utrzymywane przez Wykonawcw
dobrym stanie przez caty okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podleggbody zaptacie i przyjmuje @i ze jest
wiagczony w Cen Kontraktows.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniewveealizacji
Kontraktu, & do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcathzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody st

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniecsio przepisOw i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy orgddie unikd uszkodzé
lub uchzliwosci dla oséb lub wiasrgi spotecznej i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn pahsh w nasipstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) Lokalizac baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukoporgalojazdowych
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2) Srodki ostraznasci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mazliwoscig powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesaiech biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne d¢da skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam&arem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykeaoy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza ei uzycia materialtdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o ¢geniu
wigkszym od dopuszczalnego, oeego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyte do Robét &dg miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okékjgce brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, aza&mczeniu Robot ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.z#i wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizyj powinien
otrzyma zgodt na uycie tych materiatdw od wéaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnieSgecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiagcy.

1.5.8. Ochrona wiasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadglgoych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przeanZwiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetjem
instalacji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadonmzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgma
Robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwitocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze orazifie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonaweaZe odpowiadé za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi | urgdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglowieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy miesakanw gsiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnécia.
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1.5.9. Ograniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa sic do ustawowych ogranicde naciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materialdw i wypomaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i oz#gm takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu mée polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkow zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne
obcigzenie osiowe nie dnlg dopuszczone n&wiezo ukaiczony fragment budowy w ofsie terenu
budowy i Wykonawca duizie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami igniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpiecz@éstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcgalbie przestrzed@aprzepisow dotycgrych bezpiecaestwa
i higieny pracy. W szczegdéléa Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwychatieowia oraz nie spetniggych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedniy odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

Uznaje st¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenRobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robot od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez
Inzyniera / Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru utrzymansenpm by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa &ikefjementy byty w zadowalgym stanie
przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie gniera /
Kierownika projektu powinien rozpog& roboty utrzymaniowe nie géiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowjzany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégevsjakikolwiek sposéb zwzane z robotami idulzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pramepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzedga praw patentowych i duzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw Iub innych
chronionych praw w odniesieniu do sgtz, materiatow lub urdzer uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot i w sposébagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obazenia i wydatki wynikle z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonggx Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Rownowanosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych
Gdziekolwiek w Kontrakcie powotanes konkretne normy lub przepisy, ktére spetnimap
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materialy, sprgt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadeoboty, leda obowpzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych norm i przepiséw, o ile
w Kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadkly powotane normy i przepisy panstwowe
lub odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mpoby¢ rowniez stosowane inne odpowiednie
normy zapewniace zasadniczo rowny lub wgzy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzepiaemnego zatwierdzenia przezyniera /
Kierownika projektu. Rénice pom¢dzy powotanymi normami, a ich proponowanymi zamikami
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedtaone Irzynierowi / Kierownikowi projektu.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&dd o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkndeerenie budowyelola uwazane za wiasnig
Zamawiagcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i
postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystpia op&nienia w robotach, trynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i
Wykonawe@ ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wyseékokwoty, o ktog nalery
zwickszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyZamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sirz
transport oraz inne wdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami kontraktu przedstawionyani
etapie przetargu.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawizyrierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, szczegotowe informacje dotgez proponowanegerddta wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatow jak réwniedpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danegoddta nie oznacza automatycznige wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarédta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji rob6t

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiade wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materialtdbw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest
zobowgzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyrzed
rzpoczciem eksploatacjrodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac
zawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowagirzez siebie meted
wydobycia i selekcji, uwzgbniagc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnramfit
panstwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakito za spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych
materiatdbw pochodcych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dzieglmawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce kulgwacji terenu po
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ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@aaterenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, uzyska na to pisemnzgoc
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatow {dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu
budowy i zi@one w miejscu wskazanym przez zyniera/Kierownika projektu. 3
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatéw do innych robot,zrie
dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych matéw zostanie odpowiednio przewatmwany
(skorygowany) przez kyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, Hcz sk z jego nieprzyjciem, usungciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewwlunaozliwosé wariantowego zastosowania
rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawpowiadomi layniera/Kierownika
projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnieepr tzyciem tego materiatu, albo w okresie
diuzszym, jali bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie kadaymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowarogdzaj materiatu nie me by pd&zniej
zmieniany bez zgody hyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdydola one uyte do
robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniaauhowaty swaj jakos¢ i whasciwosci i byty
dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skitadowania materiatéydabzlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglav miejscach
zorganizowanych przez Wykonagwczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwornie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodém stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prabateriatow mog
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §agiavosci. Wyniki tych kontroli lgda stanowé podstaw do
akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzegtlem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musza
by¢ spetnione nagpujagce warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzaniaekgp

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dostp, w dowolnym czasie, do tych zi
wytwérni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprde@nia inspekcji i bagaw tych
miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robo6t. Spegz uzywany do robot powinien gy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilédci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji rolzdiakceptowanym przezzyniera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustélav wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahadazyniera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlkasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bytrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Powinien l&y zgodny z normami ochronyrodowiska i
przepisami dotycgcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowa sprzt jak réwniez naprawig lub wymienid sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupazliwos¢é wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhiera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptapyzed wyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostag przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktore nie wptyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Liczba sérodkow transportu powinna zapewhigorowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamialtzyniera/Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umayv

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéwa i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie spetnigie tych warunkow magby¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pienggtm wytkowanych odcinkéw drdg na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robét, izh zgodné¢ z dokumentag
projektowg, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji roy@tacowanym przez Wykonawc
oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkonwywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycgewi planie i wyznaczenie wyso@
wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami edreymi okréglonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zossamsunéete przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wytkiem, kiedy dany ljd okaze st skutkiem b¢du zawartego w
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danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysakprzez Irzyniera/Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakeoza ich dokladn&.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robot dula oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a tale w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada materiatdbw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywgge na rozwzamn kweste.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny kbywykonywane przez Wykonawaev czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika
projektu program zapewnienia jakd W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien
okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robét, ztheosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
robot gwarantujcy wykonanie robot zgodnie z dokumeniggajojektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizagj wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaewibot,
- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,
- sposoéb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacjerzpgotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegdélnych
elementow robot,

- system (sposéb i procedumproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumastego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zgmowadzenie badd,

- sposob oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany sposéb i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow puated; ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposoéb i procedeipomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,waytania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robat,

- sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli roboét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby ogigna¢
zatazong jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robot i jakgci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, aekapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mge zaagdat od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robét zstatliwosciag
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamedkne, Irzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwviykonanie robét zgodnie z umew

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych,
w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignicciach dotycacych urzdzear laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniccia te kyda tak powane, ze
mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie
do robdt badanych materiatow i dédpuje do wycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostanusunete i stwierdzona zostanie odpowiednia j&kotych
materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaaterialtdbw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kzda pobierane losowo. Zalecag sstosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pri¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sSposob zaakwepy
przez Irkyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcaedzie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawg usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatiich bada
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenidetek; w przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip,
gdy normy nie obejmyjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne
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krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane pmnzgmlera/Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lbbdania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptacji ltyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami
bada jak najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngcrez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lgyniera

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania probek i
badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/poryskia, a Wykonawca i producent materiatéw
powinien udziek mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegaqz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badaniactizie ocenid zgodnd¢ materiatéw i rob6t z
wymaganiami SST na podstawie wynikow witasnych ha#lantrolnych jak i wynikow bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobieta probki materiatdbw i prowadéi badania
niezalenie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to tynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wiasnych badaniach przy
ocenie zgodrkei materiatow i robét z dokumentagprojektows i SST. Ma@e rownie zleci, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhadaiezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywypérnych lub dodatkowych bada pobierania
probek poniesione zostaprzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

Certyfikat na znak bezpiearswa wykazujcy, ze zapewniono zgod®&é z Kkryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i dokumentow technicznych.

Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
Polslkg Normg lub

- aprobai techniczm, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowioPolskiej Normy,
jezeli nie g objcte certyfikacy okreslonag w punkcie 1 i ktére spetnigwymogi SST.

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumentyveymagane przez SST, i#da partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musgzposiadd w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami batlavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeds
dostarczone przez Wykonagvmzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetriaych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymowigzujacym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkahca okresu gwarancyjnego.
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Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obbwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowygdla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robdt, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska siHbowego. Zapisy dxla
czytelne, dokonane trwakechnilg, w porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdwrida oznaczone kolejnym numerem
zalhcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngi:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia
jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpocegcia i zakaczenia poszczegolnych elementow robot,

- przebieg robot, trudrsai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyagy
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zanik@ych i ulegajcych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbiorow robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot
podlegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym wazki z
warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev
dokumentaciji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robat,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczce jakdci materialtdbw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafla podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowegdsbprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owsgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.

Wpis prOJektanta do dziennika budowy obliguje zynlera/Klerownlka projektu do
ustosunkowania i Projektant nie jest jednak stgpmmowy i nie ma uprawniedo wydawania
polecé Wykonawcy robot.
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(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przepuameas¢ w sposob aigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngci materiatéw, orzeczenia o
jakasci materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidan Wykonawcy lgdg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by udostpnione na kadezyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:

- pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i intm@owy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustale
- korespondengjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@matychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyc¢tla zawsze dogpne dla lidyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiafrego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaiéniu Irzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robot i termirencaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich robét. 8dne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z ¢ztoscig wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkneym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci Robo6t i materiatow

Dlugosci i odlegtagci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Je&li SST wiaciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w nf
jako dluga¢ pomnaona przezredni przekro;.
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llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robagdab
zaakceptowane przez ziniera/Kierownika projektu. Ugdzenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez WykonagvcJleeli urzadzenia te lub spez wymagay bada atestujcych to
Wykonawca bdzie posiada wazne swiadectwa legalizacji.Wszystkie wdzenia pomiarowe dolg
przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje ggizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST B:dzie utrzymywad to wyposaenie zapewniag w Sposob agly zachowanie doktadsoi wg
norm zatwierdzonych przezayniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikggych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzeaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obifizzéeda wykonane w sposob zrozumiaty
I jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgc¢ dolgczone w
formie oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

- odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr Robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu

Odbioér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie reajizulegry zakryciu.

Odbior robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagblinego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deenlzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér ¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolwydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrobdt
dokonuje Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny Robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstgo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.
Catkowite zakdczenie robot oraz gotowé do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez

Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiagmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #hyniera/Kierownika projektu zakwmzenia robodt i przygcia dokumentow, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzorzez Zamawiggego W obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafida pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodngci wykonania robot z dokumentagrojektowy i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozga sealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania roboét
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegaavych lub robot uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jaka¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnektacy projektows i SST z uwzgjdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEEzdéstwo ruchu,
komisja dokona podcen, oceniaggc pomniejszog wartagé¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégo robot jest protokédt odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepgo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nastpujace dokumenty:

1. Dokumentagj projektowsg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpvjesli zostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy.

2. Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawowekumentéw umowy i ew. Uzupetnigie
lub zamienne).

Receptury i ustalenia technologiczne
Dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty).
Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z SST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdbw zgodnie z SST i ew.
PZJ.

7. Opinig technologiczy sporazdzory na podstawie wszystkich wynikow bada pomiaréw
zalhczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodrsS7 i PZJ.

S
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8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazarnych
robot wiacicielom urzdzen.

9. Geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu.
10.Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegntaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgo
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozomig Wykonawg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetragge keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawgieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhotrazwihzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyetalw okresie gwarancyjnym.

Odbi6ér pogwarancyjny duzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogdlne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa jednostk
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowodgtaws ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowe] lgdzie uwzgédniac wszystkie
czynndci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentaciji projektowe,.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgcymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdlne Specyfikecji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowaniaeido wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w SST
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oflane w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjhu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z zynierem/Kierownikiem projektu i
odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchna czas trwania
budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektuzyinierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgofnigynikajacych z
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postpu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

- optaty/dziezawy terenu,
- przygotowanie terenu,

- konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kgamikow,
barier, oznakowai drenau,

- tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizaeghu obejmuje:

- oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usce tymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, bariegwiatet,

- utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
- usunkcie wbudowanych materiatdow i oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlébe. U. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi
zmianami).

[2] Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&2@01 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pablich (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z fdiejszymi
zmianami).
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D-01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D-01.01.01. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghitécznej (SST) & wymagania dotyege
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wyznaczeniem trasy drogowe;j i jej punktdygokaciowych
w terenie rowninnym, dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oswietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosoyeksadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

i 7 i i j ) i ( Usunieto: Ustalenia zawarte w )
BQQOJY, pqqurpy\éej E‘@E@U? ,.Z, ,WX@?P@U'?IU trasy i punktow wys@howych w 7zfa7k7rg§|9| niniejszej specyfikacji dotyez
okreslonym w Przedmiarze Robét i obejmuj zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi
a) sprawdzenie znaczenia sytuacyjnego i ikavego punktéw gtéwnych osi trasy i czynndciami umdliwiajacymi i
) P , wy i yt YIneg WySO 9 P 9 y y majacymi na celu odtworzenie w
punktow Wysokémowych, terenie réwninnym przebiegu trasy
. . . . . . . drogowej na odcinku dtugoi
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si), 2,338km.

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposéb trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposbb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdwne trasy- punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,80ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za zgodito z
dokumentacj projektows, SST i poleceniami kyniera/ Kierownika projektu. Ogélne wymagania
dotyczce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycice materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabot ziemnych, w gsiedztwie punktdw zatamania
trasy, powinny miéérednig od 0,15 do 0,20 m i dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i diugdici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiadej nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéei od 0,04 do 0,05 m.

» Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaty.
3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotycre spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat pomiarowy
Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolawych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:
—teodolity lub tachimetry,
—niwelatory,
—dalmierze,
—tyczki,
—laty,
—-tasmy stalowe, szpilki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4,

4.2. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materialy do wyznaczenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane
zawierajice lokalizacg | wspotrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.
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W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawéego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbétowego wytyczenia robo6t w oparcigdane
zasady okrdone w instrukcjach i wytycznych GUGIK [1-7].

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimzyniera o wszelkich lgtlach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oks&tone w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgdne terenu
istotnie ré&niag sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o
tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vpno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z ré&nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowe] iedych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera, zosta;m wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku aligiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigrednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone
w oznaczenia okstajgce w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych
punktéw. Forma i wzér tych oznagzpowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania rob6t. 3eli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaymegjo zostas zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostpone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne déavigtowej realizacji robét naig do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczania punktow gtéwnych ogiasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne rany by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stlupkéw betonowych, a ze@akdowhzane do punktow
pomochiczych, potaonych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna odlegggpomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie peoprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdhosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegks miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym powiniya bdpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgcych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejagcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeopocze nalgy
zaloy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgajy osiadanie, zaakceptowany przezykera.
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Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcig, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwdjry w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeifo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okienej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna b§ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacirpdnich w odlegtéci
zalenej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej mico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej asisyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 5cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z

dokfadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zagt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdw na
powierzchni terenu (okékenie granicy rob6t), zgodnie z dokumengapjojektovws oraz w miejscach
wymagajcych uzupetienia dla poprawnego przeprowadzeriatrow miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowé w przypadku nasypdéw o wysola przekraczajcej 1 metr oraz
wykopéw gebszych ni 1 metr. Odlegt¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogoweilegié¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakadsci prac pomiarowych zwranych z wyznaczeniem trasy i punktow wysaiowych
nalery prowadzé wedtug ogoinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [1-7].

7. OBMIAR ROBTOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowg jest km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. SposA6b odbioru robot

Odbioér robét zwjzanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢ge na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkfada laynierowi.

9. PODSTWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
—sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
-wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,
—wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
—zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Instrukcja techniczna 0-1. Ogdéine zasady @ngvania prac geodezyjnych.

[2] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obatugwestycji, Gtéwny Urgzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

[3] Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpazaioma, GUGIK 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

[5] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjmysokdciowe, GUGIK 1979.

[6] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizaey GUGIK 1983.

[71 Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaeyjGUGIK 1983.
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D -01.02.02. ZDECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)sswymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét zezanych ze zgriem warstwy humusu dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyedaadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z

mechanicznym zggiem warstwy humusu gruba 10cm (na odktad), wykonywanych w ramach
roboét przygotowawczych w zakresie aomym w Przedmiarze Robat.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe ags zgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-000ID, Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprzt do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego
uzycia naley stosowa:

—koparki i samochody samowytadowcze,
—topaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania rob6ét ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie robo6t spitem zmechanizowanym nie jest siwe.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4.

4.2. Transport humusu

Humus, ktory nie jest przewidziany dozpéejszego humusowania (wg SST D-06.01.01), 2yale
wywozi¢ ha odktad samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-NM{@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem do fdejszego @ycia przy umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikoéw, sadzeniu drzew i kiaeworaz do innych czynsoi okreslonych w
dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiarmusu powinno kywykonane zgodnie z
ustaleniami SST D-06.01.01 lub wskazaniamyinera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem koparek. Watkgwych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystagezala prawidtowego wykonania rob6t, wadhie mae
stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu, gsiedztwo
budowli), naley dodatkowo stosowa reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdjag¢é z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz wych
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu wynasednio 60cm, jest zatea od gébokdici jego
zalegania, wysok@i nasypu. Rzeczywisty stan jego zaleganiglzie stanowit podstagv do
rozliczenia czynnéci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow@ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania hunpsainny
by¢ przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przetkeayszczeniem, a ta&
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu w czasie intensywnych opaddow i
bezpdrednio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghiriub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakkgi robét polega na wizualnej ocenie komplétiaisuniécia humusu.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1rwykonania robét obejmuje zgjie i odwiezienie humusu na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | OGRODZE N

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaajhtécznej (SST) s wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zwzanych z rozbiérk elementéw drog i ogrodaalla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna jest stosoyaladokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w k.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t azanych z
rozbidrky (w zakresie okrdonym w Przedmiarze Robot):
— warstw nawierzchni (betonowych, ptglbetowych ),
— ogrodza z siatki na stupkach stalowych,
— kolektora kanalizacji deszczowej z iglbetowych ¢@40cm).

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowe ags zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00D,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogdlne wymagania dotygz sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” ®kt

3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zwizanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodaanaze by wykorzystany
sprzt podany por#ej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

— spycharki,

- fadowarki,

— zurawie samochodowe,

— samochody etzarowe,

— zrywarki,

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 35



D-01.02.04 ROBOTY PRZYGCHE TR I® » @bisrka elementéw drég i ogrodzeh

— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagamgalne” pkt
4,

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-MMROO ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drég i ogroflzsbejmuj usungcie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentauoyentaryzacyjnej lub rozbiorkowej,
Inzynier mae polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie ékney
przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa mechanicznie lubecznie w sposob okéony w SST lub
przez Irxyniera.

W przypadku robot rozbiérkowych kolektora kanatizaeszczowej natey dokona:

—odkopania kolektora,

—-rozbicia elementdéw, ktorych nie przewiduje edzysk&, w sposdbgczny lub mechaniczny z ew.
przececiem petow zbrojeniowych i ich odgciem,

—demontau prefabrykowanych elementéw kolektora (np. run.) iz uprzednim oczyszczeniem
spoin i czsciowym usungciu taw, wzgednie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych,
ceglanych, klinkierowych itp. przy zateniu ponownego ich wykorzystania,

—oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidziangoh powtornego iycia (z zaprawy,
kawatkow betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doyusuwane bez
powodowania zédnych uszkodze

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST st wlasndcig Wykonawcy, powinny b§ usunete
Z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw didggrodzé znajdugce sé w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegd@naalezy zapobiec gromadzeniu ¢siw nich wody
opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje skykonania wykopow drogowych nale wypetnic,
warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otagzEgo terenu i zagcic zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakadci robdt polega na wizualnej ocenie komplétrio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzehmentow przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i
przepustéw powinno spetdiaodpowiednie wymagania okiene w SST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@QNVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy robét zwizanych z rozbiérk elementéw drog jest:
—dla nawierzchni - fm(metr kwadratowy),
—dla ogrodzé - m (metr),
—dla kolektora kanalizacji — m (metr).
Kontrola jakadci robot polega na wizualnej ocenie komplétrio wykonanych robot
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzehmentow przewidzianych do powtérnego
wykorzystania.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-Q0@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ewentualne przesortowanie materiatu uzyskanegalidrki, w celu ponownego jejzycia, z
utozeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki ogrodae

— demonta siatki wraz z jej zwingciem,
— odkopanie stupkdéw wraz z wagiem i oczyszczeniem,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
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— wyrdéwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiorki kolektora kanalizaciji:

— odkopanie kolektora,

— rozebranie elementow kolektora,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— zasypanie dotéw (wykopdow) gruntem z gzsgczeniem do uzyskanig> 1,00 wg BN-77/8931-
12 [1] z uwzgédnieniem punktu 5.2 niniejszej specyfikacji,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.
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D - 02.00.00 ROBOTY ZIEMNE )
D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW (w gruntach nieskalistych)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSs wymagania dotycce wykonania i
odbioru wykopow w gruntach nieskalistych kategbtidla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygolontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
przebudowy skrzxowania drog i obejmygjwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych kat.zl
transportem urobku na nasyp i na odktad écilokreslonej w Przedmiarze Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturgtinéub z gruntu
antropogenicznego spetnjap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokeé¢ nasypu lub glbokai¢ wykopu- roznica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop ptytki wykop, ktorego giokasé¢ jest mniejsza il m.

1.4.5. Wykopsredni- wykop, ktorego gibokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Wykop g¢boki- wykop, ktorego gibokas¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno- grunt organiczny nasycony w@d maitej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obzeniem.

1.4.8. Grunt nieskalisty kazdy grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.10 jako grunt skalisty.

1.4.9. Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub sgkany o nieprzesugiych blokach, ktérego probki
nie wykazug zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymataé nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo
narzdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.10. Grupa na@nasci podi@a nawierzchni— oznaczona symbolem Gi, charakteryzujénog:
podtaza w zaleénosci od charakterystyki korpusu drogowego, warunkéednych w podiozu,
wrazliwosci pod wzgédem wysadzinowdzi oraz rodzaju i stanu gruntow podéo Zgodnie z
.Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podath i potsztywnych” [10], wyrénia
sie cztery grupy nénosci podtaza nawierzchni oznaczone symbolami: G1, G2, G3 i G4.
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1.4.11. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypaiozoene w obgbie pasa robot
drogowych.

1.4.12. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypowopzone poza pasem robot
drogowych.

1.4.13. Odktad- miejsce wbudowania lub sktadowania (odwieziegiaintow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowgsypéw oraz innych prac
zZwigzanych z tragdrogowy.

1.4.14. Wskanik zagszczenia gruntu- wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

Is= pd/pas
gdzie:
pd - gestasé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [7], (wfy

pds- Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-
B-04481:1988 [2], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.15. Wskanik réznoziarnist@ci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow niespoistych,
okreslona wg wzoru:
U = dso/ tho
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
1.4.16. Wskanik odksztatcenia gruntu wielkos¢ charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
|o = Ez/ E]_
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwseyatizeniu badanej warstwy zgodnie z [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmjpoizeniu badanej warstwy zgodnie z [4].

1.4.17. Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Materiat wystpujacy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i potsztywnych [10]
powinien charakteryzowssic grupm nasnosci Gi. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy naénosci, naley podiaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST.
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Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ipyzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty paiaye do budowy nasypéw, oklene w SST
D-02.03.01 - mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko woéwczas, gdgnetvg nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykep nie kdac nadmiarem olpjosci
robét ziemnych, zostaty za zgpdinzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z
przeznaczeniem innym mnbudowa nasypow lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca
jest zobowdzany do dostarczenia réwnoiveej obgtosci gruntéw przydatnych zerédet wkasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypékresione w SST D-02.03.01, powinny &y
wywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terenéw na odktad hakdo obowizkow
Zamawiagcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie.Aynier moze nakazé pozostawienie
na terenie budowy gruntéw, ktérych czasowa niepirya¢ wynika jedynie z powodu zamarznia
lub nadmiernej wilgotni.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-M-00.00.00 Wymagania
ogolne pkt 3.

3.2. Sprat do wykopow
Wykonawca przyspujacy do wykonania wykopdéw powinien wykazasic mozliwoscig

korzystania z nagpujacego sprztu do:

- odspajania i wydobywania gruntdow — w przedmiarzeemidziano koparki podgbierne o
pojemndci lemiesza 0,25 i 0,40 n

- ew. pomocy przy odspajaniu gruntu i innych matémal(tj. narzdzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne, zrywarki, wiertarki mechaniczne jtp.)

- transportu mas ziemnych — w przedmiarze przewideissamochody samowytadowcze
(-wywrotki”),

- sprztu zagszczajcego (ubijaki mechaniczne, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania

Ogdblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-M-00.00.00 Wymagania
0golne pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkdéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego ofipsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odieglwansportu.
Wydajna¢ srodkow transportowych powinna ®dyponadto dostosowana do wydajoio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizdier
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Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wada zatwierdzone (przewidziane maksymalnie na 6 km
wg przedmiaru robot) nie nie by podstawg roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty
za transport, o ile zwkszone odlegkri nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadnd@¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydy
wieksze nk £lcm. Rénica w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me
przekracza+1cm i -3cm.

Szerokaé¢ gérnej powierzchni korpusu nie m®r&@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wecej
niz £10cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozmi¢ sie od projektowanego o wiej niz 10% jego wartci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nierdwroi na powierzchni skarp nie powinny przekracza
+ 10cm przy pomiarze tat3-metrows, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce
nierowndaci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urmzen, stanowacych elementy systeméw odwadn@jch, ugtych w
dokumentaciji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absobit
ziemnych tak, aby zabezpie¢zgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykona ma
obowigzek takiego wykonywania wykopéw i nasypow, aby peratchniom gruntu nadawav catym
okresie trwania robot spadki, zapewndd prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatné, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich
gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkekv dodatkowych opfat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughwvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykop&@wmno pos¢powa w kierunku podnoszenia
sie niwelety.

W czasie robot ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtay i nad@ przekrojom
poprzecznym spadki, umkwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentampjektowej
nie zawarto innego wymagania, spadek poprzecznymignien by mniejszy nk 4% w przypadku
gruntéw spoistych i nie mniejszy m2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejnézi i sposobu odspajania gruntéw oraz termindéw wykesmia innych
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robét na spetnienie wymafyadotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gost
robot ziemnych.

Zrodia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadzt poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Podstawowe zasady wykonywania wykopow

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowsn stateczn@& w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkddzeynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podgjcia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, possb uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odspstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukiadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimowby bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkfad. O ileynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.6. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychorobemnych powinno spetiia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot

ziemnych
Minimalna wartd¢ Is dla
Strefa korpusu KR1-KR6
Goérna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni robot ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodpé srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych waowskanika zagszczenia. Maliwe do
zastosowanidrodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmeptacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatceniagdodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.7. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu
(nadkiadu) powsej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza 0,3 m.
Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapra si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynna¢ budowlam. Moze odbyw& sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.
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Naprawa uszkodzepowierzchni rob6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powey
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzeniodngsci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontralizegoln uwag nalezy zwrdck na:
a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogakgaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igozakdczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w punkcie 5.7.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalit.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robét ziemnych

L.p. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Pomiar szerokwi korpusu ziemnego
2 Pomiar szerokai dna rowow Pomiar tama, szablonem, tato ditugaci 3 m i
3 Pomiar rzdnych powierzchni korpusu poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m
ziemnego naprostych, w punktach gtownych tuku, co 100 r
4 Pomiar pochylenia skarp tukach o R>100 m co 50 m na tukach 0 R<100 m
5 Pomiar réwnéci powierzchni korpusu oraz w miejscach, ktore buglevatpliwosci
6 Pomiar réwnéci skarp
7 Pomiar spadku podimego powierzchni Pomiar niwelatorem gdinych w odsjpach co 200
korpusu lub dna rowu oraz w punktach wtpliwych
Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
8 Badanie zagszczenia gruntu warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego
Szeroka&c¢ korpusu ziemnego nie me raznic¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm.
6.3.3.Szerokaé¢ dna rowow

Szeroka¢ dna rowdw nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mag@zni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o weej niz -
3cm lub +1cm.
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6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie nie r@ni¢ sie od pochylenia projektowanego og¢eej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nierownaici powierzchni korpusu ziemnego mierzoneg t8tmetrovg, nie mog przekraczéa
3cm.

6.3.7.Rowna¢ skarp
Nierowndaici skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmwy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae daw& rdéznic, w stosunku do ezinych
projektowanych, wikszych nk -3cm lub +1cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okéeny zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z
zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie nmmma okréli¢
wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztalcenia o] zgodnie z norm PN-S-
02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@e wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostan odrzucone. B materiaty nie spetniagre wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to
na polecenie tkyniera Wykonawca wymieni je na wgtawe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktore wykazyjwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.
Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wadt za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres ikei& potracen za obnkong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 454



D - 02.01.01. ROBOTY ZIEMEK C\%nR...‘J /kopéw (w gruntach nieskalistych)

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostik obmiarowy jest n? (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajegsza wykonane zgodnie z dokumenggojojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- o0znakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddlitad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalyn

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacyg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

[1] PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#lemia. Symbole. Podziat i opis gruntow
[2] PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania pkogpeintow

[3] PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanigl&encsci biernej

[4] PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zienwlymagania i badania

[5] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztataeaerzchni
podatnych i podiza przez obegizenie ptyt

[7] BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

[6] BN-64/8931-02

10.2. Inne dokumenty

[8] Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drog Bkiego ruchu, IBDIM, Warszawa 1978.
[9] Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa 1998.
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[10] Katalog typowych konstrukcji nawierzchni paakgch i potsztywnych, IBDIM, Warszawa 1997.
[11]Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM, Wargza
2002.
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D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpS3 wymagania dotycge wykonania i
odbioru nasypow wykonanych z gruntu kat. Il dlevé@stycji pt.:

Budowa ul.Poinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygolkontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
modernizacji (odnowy) drég i obejmuyvykonanie nasypow z gruntu kat. Il z ukopu (i dplt) w
ilosci 369n7.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nasyp niski nasyp, ktérego wysoké jest mniejsza il m.
1.4.2. Nasypsredni- nasyp, ktorego wysokeé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.3. Nasyp wysoki nasyp, ktorego wysokoé przekracza 3 m.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-02.01.0¥ykonanie wykopow” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-02.01.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-
02.01.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetnig wymagania okrdone w
PN-S-02205 :1998 [4{zrunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablica

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowdzi podaje tablica 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow
Zasady wykorzystania gruntow okleno w SST D-02.01.01 ,Wykonanie wykopow” pkt 2.2.
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Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

Przeznaczenie Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tresé
zastrzeenia

1. Rozdrobnione grunty skaliste
migkkie

gdy pory w gruncie skalist?/m
cda vnyelmone gruntem [ub
materialem drobnoziarnistym

1. Rozdrobnione grunty skalist
twarde oraz grunty kamieniste
zwietrzelinowe, rumosze i

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski gliniast§

pyly piaszczyste i pyly

gdy bgda wbudowane w miejsce
uche lub zabezpieczone od w
gruntowych i powierzchniowyc

otoczaki
2. Zwiry i pospoiki, rownie
gliniaste

4. Piaski prochniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow
préchnicznych

do nasypow nie wiszych nk 3
m, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

3. Piaski grubosrednioi
drobnoziarniste, naturalne i

5. Gliny piaszczyste, gli

Z i glin
pylaste oraz inne o« 3

n
5%

w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

tamane

4. Piaski gliniaste z domieszk
frakcji zwirowo-kamienistej

Na dolne warstw
nasypow poriej

6. Gliny piaszczyste zwite,
gliny zwiczte i gliny pylaste

do nasypow nie wiszych nk 3
m: zabezpieczonych przed

stre : zwiezte oraz inne grunty o granizawilgoceniem lub po ulepszeniu
przemarzania gg%fz?gm?s)tgc\fva@g(u plynnasci w, od 35 do 60% spoiwami
5. Zuzle wielkopiecowe i inne 7. wysiewki kamienne g|iniastegﬁY.ZWierQiad’f0 wody gruntowej
i : i T . ajduje st na gebokasci
?F])%E/Evl;/tzj[a?lgzl]aet)ze starych Zwa’fcézg/zvartdm frakcji Howej ponad ek s %(fakapl arnixi bieme;

. runtu podiaa
6'rZLeuPa|1(|'O?]ZyV‘¢g*0W8 8. Zuzle wielkopiecowe i inne g ogranF;czonej podatioi na
przep i . ) metalurgiczne z nowego studzerozpad - 4czne straty masy do
7. Wys(ljewlfq If(am!?nne_ 0O  (dos Iag 5%
zawartdcl frakcjl itowej ponke| ; gdy wolne przestrzenie zostan

% gi.ellrorlzugkél%rnzgw;glowe wypetnione materiatem
przep drobnoziarnistym
: s : dy zalegaj w miejscach
10. Popioty lotne i mieszaniny guch ?a?) ;
; L ych lub sizolowane od
popiotowozuzlowe wody
1. Zwiry i pospoiki gliniast
1. Zwiry i posp6iki 2. Plaskllpylaste i gI!n|aste
2. Piaski grubo $rednio- 3. Pyly piaszczyste i pyly . .
L 4. Gliny o g_ranlcif)Jlenném pod warunkiem ulepszenia tych
Ziarniste mnigjszej nk 35% gruntéw spoiwami, takimi jak:
Na gorne 3. ltotupki przyweglowe 5. Mieszaniny popiotowo- cement, wapno, aktywne popiaty
warstwy naSypé p_r;epalon,e zawiergge mniej zuzlowe z v\¢g|a kamiennegoltp.
wstrefie " niz 15% ziarn mniej- 6. Wysiewki kamienne gliniaste
przemarzania  szych od 0,075 mm 0 zawarteci frakcji
4. Wysiewki kamienne o .”OWGP_ZA’ i _ -
uziarnieniu odpowiadaj 7.Zuzle wielkopiecowe i inne  drobnoziarniste i nierozpadowe:
cym pospétkom luliwirom metalurgiczne straty masy do 1%
8. Piaski drobnoziarniste 0 wskaniku ngnosci Wy, 210
wykopach i ] ]
miejscach . ) o ) dy s ulepszane spoiwami .
zerowych do  Grunty niewysadzinowe Gruntyatpliwe i wysadzinowe (cementem, wapnem, aktywnymi
gfebokasci popiotami itp.)

przemarzania
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Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowizi wg PN-S-02205:1998 [4]

Wyszczegolnienir

Lp S,
wiasciwosci

Jedn.

Grupy gruntéw

niewysadzinow

watpliwe

wysadzinowe

matowysadzinow

bardzowysadzinow

D

55

1 Rodzaj gruntu e rumosz » piasek pylastye glina piaszczys-+ piasek gliniasty
niegliniasty » zwietrzelina ta zwkzta, glina » pyt, pyt
o ZWir gliniasta zwigzta, glina piaszczysty
» pospotka * rumosz pylasta zw¢zta | glina piaszczysta,
- « piasek gruby gliniasty * it, it piaszczysty, glina, glina pylast
« piaseksredni  zwir gliniasty | it pylasty * it warwowy
« piasek drobny | pospotka
. zuzel gliniasta
nierozpadowy
2 Zawartd¢ czgstek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
< 0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarna¢ bierne
P “m <1,0 <1,0 >1,0
Hko
4 Wskanik
. % > 35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP
3. SPRZAET

3.1. Ogollne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-02.01.01 pkt 3.
-odspajania i wydobywania gruntow — w przedmiarzeepidziano koparki poddbierne o
pojemndci lemiesza 0,25 i 0,40 n
-ew. urgdzenia pomochicze do odspajania gruntu i innychenabw (tj. narzdzia mechaniczne,
mioty pneumatyczne, zrywarki, wiertarki mechaniczpe),
-jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{dpycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),
-transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamocigi itp.),
-sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.2. Dobor spratu zageszczapcego

Wykonawca przyspujacy do wykonania nasypdéw powinien wykézasie mazliwoscia
korzystania ze spgiu wymienionego w SST D-02.01.01 pkt 3.2 oraz deolab urzdzeniami do

przemieszczania gruntow (spycharkami, zgarniarkamiformowania nasypow.

Przy doborze spetu zagszczagcego naley kierowa& sig wytycznymi przedstawionymi w
~Wytycznych wzmacniania podi@a gruntowego w budownictwie drogowym” IBDiM, Warsza
2002 [11]. Spret do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez fiyniera.

4. TRANSPORT

Wymagania i ustalenia dotygze transportu okéono w SST D-02.01.01 pkt 4.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0210gkt 5.
5.2. Doktadnd@¢ wykonania nasypéw

Dokladna¢ wykonania nasypow okéka sk jak dla wykopow wg SST D-02.01.01 pkt 5.2.
5.3. Wykonanie nasypéw

5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okétgone w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wyci¢cie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donasypu jest wksze nk 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwaniemrasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku gérnej powierzchni,
wynoszcym okoto 4%t 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zagszczenie gruntu i 00s¢ w podtazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w
strefie podiga nasypu, do gbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu. zéd wartgs¢ wskanika
zag:szczenia jest mniejszazmkreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ poditaze tak, aby
powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osihgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie podi, to naley podpé srodki w celu ulepszenia gruntu podég
umazliwiajace uzyskanie wymaganych wastowskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartzi wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy[(r)n\]/vysoksnl Minimalna warté¢ Is dla kategorii ruchuKR1-KR6
do 2 0,97
ponad 2 0,97

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru
wtornego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podta nasypoéw

Jezeli nasyp ma by budowany na gtadkiej powierzchni, to przed praygniem do budowy
nasypu powinna ona byrozdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu
poprawy jej powdzania z podstagvnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow
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Wybor gruntéw i materiatdw do wykonania nasypow poen by dokonany z uwzgbnieniem
zasad podanych w punkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiuznego,
ktore okrglono w dokumentaciji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez hyniera.

W celu zapewnienia stateczgeo nasypu i jego rownomiernego osiadania nalprzestrzega
nastpujacych zasad:

A). Nasypy naley wykonywa metod, warstwowg (warstwami gr. 25 cm), z gruntéw przydatnych

do budowy nasypdw. Nasypy powinnycbyznoszone réwnomiernie na catej szekako

B). Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna b§ odpowiednio dobrana w zal@osci od rodzaju
gruntu i sprztu wzywanego do zaggzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy
nasypu mee nasipi¢c dopiero po stwierdzeniu przezzimiera prawidtowego wykonania
warstwy poprzedniej.

C).Grunty o ré@nych wiaciwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o
jednakowej grubgri na catej szerokmi nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywa w dolne,

a grunty niespoiste w gorne warstwy nasypu.

D). Warstwy gruntu przepuszczalnego nglevbudowyw& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (0 wspétczynnikugk10®° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4%
+ 1%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiradg powinien b obustronny, gdy
nasyp jest budowany na zboczu spadek powinief jeginostronny, zgodny z jego
pochyleniem. Uksztaltowanie powierzchni warstwy pow uniemdliwia¢ lokalne
gromadzenie giwody.

E). Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz
jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadkezecene powinny hiyyuksztattowane ku osi
nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastomwwaocieku. Takie uksztattowanie
gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega pamistpotencjalnych powierzchni fizgu
w gruncie tworzcym nasyp.

F). Gorrg warstwe nasypu, o0 grubmi co najmniej 0,5 m naly wykona& z gruntdw
niewysadzinowych, o wskaiku wodoprzepuszczalto K;>6x10°m/s i wskaniku
réznoziarnistéci U>5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich seiaosciach,
Inzynier mae wyrazé zgod na ulepszenie gornej warstwy nasypu poprzez stabg
cementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimypdku jest konieczne sprawdzenie
warunku nénosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekty,
polegajcej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

G).Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych oratenenach zalewowych dolne warstwy
nasypu, o grub@i co najmniej 0,5 m powe| najwy:szego poziomu wody, nak wykona z
gruntu przepuszczalnego.

H). Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwitocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier mae dopuyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jegaezaibczenia
przed nadmiernym zawilgoceniem.
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5.3.3.2.Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustow naly wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z
jednakowych, dobrze zaggczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszcza siykonanie
przepustéw z innych poprzecznych elementow odwaiie przekopach (wcinkach) wykonanych w
poprzek uformowanego nasypu. W tym przypadku paergkonania nasypu w ofivie przekopu
nalezy uwzgkdni¢ wymagania okrdone w punkcie 5.4.3.4.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pockstaod 1.5 do 1:2 nalsy zabezpieczy nasyp przed
Zsuwaniem siprzez:
a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.4.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego powsj nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych nk 1:2 wskazane jest zabezpieczenie stateczmasypu
przez podparcie go murem oporowym.

5.3.3.4.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigego nasypu natg wykonywa& w jego skarpie stopnie o szerékbpdo
1,0 m. Spadek gornej powierzchni stopni powinienn@st 4% 1% w kierunku zgodnym z
pochyleniem skarpy.

Woyciecie stopni obowjzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwéch przylefghgeesci nasypu,
wykonanych z gruntéw o gdych wiaciwosciach lub w réanym czasie.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypoéw natg przerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza wadd
dopuszczaly, to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartgci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienwalktadé& nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraige z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeghiem, poszczegolne jego warstwy
oraz korona nasypu po zalazeniu rob6t ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do
prawidtowego odwodnienia, wedtug punktu 5.4.3.1z.[19).

W okresie deszczowym nie najepozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neghego.
Jezeli warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ngt ye stanie
0Suszy jej i zagsci¢c w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy
usuntecie wadliwej warstwy.

5.3.3.6.Wykonywanie nasypéw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempegat przy ktorej nie jest mibwe
osiggniecie w nasypie wymaganego wgkiéka zagszczenia gruntow.
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Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntéw zamasgych lub gruntéw przemieszanych ze
sniegiem lub lodem.

W czasie dagych opadowsniegu wykonywanie nasypow powinno dyprzerwane. Przed
wznowieniem prac naky usuryé snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggzczonego gruntu zamarzia, to nie nglgej przed rozmarzgciem
zag:szcza ani uktad@ na niej nasfpnych warstw.

5.3.4.Zagszczenie gruntu
5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej rasdpiu, powinna b§ zagszczona z
zastosowaniem spgt odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubas¢ warstwy

Orientacyjne wartéri, dotyczce grubdci warstw ré@nych gruntow oraz liczby przejazdow
roznych maszyn do zaggzczania mzna okréli¢ za pomog ,Wytycznych wzmacniania podia
gruntowego w budownictwie drogowym” IBDIM, Warsza®@02 [11].

5.3.4.3.Wilgotnas¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna Idy rbwna wilgotnéci optymalnej, z
tolerancy:

a) w gruntach niespoistych: 12 %,

b) w gruntach mato srednio spoistych: +0 %;2 %,

C) w mieszaninach popiotowadzlowych  +2 %, -4 %.

Sprawdzenie wilgotrimi gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z agstotliwoscig
okreslong w punktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycxce zagszczania

W zaleznoéci od uziarnienia stosowanych materiatow, ggzgzenie warstwy natg okresla¢ za
pomo@ oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtornego nhodu
odksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z norgn PN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntow
gruboziarnistych, dla ktérych nie jest pizve okreslenie wskanika zagszczenia 4 wedtug BN-
77/8931-12 [7].

Wskanik zagszczenia gruntbw w nasypach, ckomy wedtug normy BN-77/8931-12 [7],
powinien na catej szeroka korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne warkei wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Strefanasvpu Minimalna wartdé¢ Is dla
P KR1-KR6
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,00
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Nizej lezace warstwy nsypu na gibokasci 0,2+1,2 m od powierzchni 1.00
robot ziemnych: '
Warstwy nasypu na gbokasci ponizej 1,2 m od powierzchni robét 0.97
ziemnych ’

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gswrzenia gruntow dla ktérych trudne jest
pomierzenie wskanika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskanika odksztatcenigy lokreslonego
zgodnie z normp PN-S-02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien dwigkszy ni:

a) dlazwirow, pospotek i piaskow
- 2,2 przy wymaganej waroi 1s<1,0,
- 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,
b) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzianiu (pytow, glin pylastych, glin
zwieztych, itéw) — 2,0,
C) dla gruntow ranoziarnistych Zwirow gliniastych, pospotek gliniastych, pytow
piaszczystych, piaskéw gliniastych, glin piaszcygst glin piaszczystych zeatych) — 3,0,
d) dla narzutow kamiennych, rumoszy — 4,
e) dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haddigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca
powinien spulchrd warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtornie zagcic.
Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imgka zagszczenia,
Wykonawca powinien usaf warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile liynier nie zezwoli na
ponowienie préby prawidiowego zgggczenia warstwy.

5.4. Odklady

5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty omdéwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami,
ktore zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykgpeb ktére nie &da wykorzystane do budowy
nasypow oraz innych prac zyganych z trasdrogows.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkfad,7eli:

a) stanows nadmiar olgtosci w stosunku do objosci gruntow przewidzianych do wbudowania,

b) s3 nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystamiannych pracach, zwkanych z

budowg trasy drogowej,

c) ze wzgbdu na harmonogram robdt nie jest ekonomicznie wlragae oczekiwanie na

wbudowanie materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanychxeyprzypadkow tylko wowczas, gdy
zostalo to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tolhd przez
Inzyniera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalag na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia nitaat
materialy te powinny byw razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniawot
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sztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego poszeazemsypow. Roboty te powinny bwykonane
zgodnie z dokumentagj projektows i odpowiednimi zasadami, dotygzymi wbudowania i
zag:szczania gruntow oraz wskazowkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiarwtodgi w sposob okrdony powyzej,
materiaty te naley przewie¢ na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyiiera.
Jezeli miejsce odktadu zostato wybrane przez Wykongawausi by ono zaakceptowane przez
Inzyniera. Niezalgnie od tego, Wykonawca musi uzyskagyodt wiasciciela terenu.

Jezeli odkiady g zlokalizowane wzdha odcinka trasy przebiegggego w wykopie, to:

a) odkiady mana wykong& z obu stron wykopu, jeli pochylenie poprzeczne terenu jest
niewielkie, przy czym odlegkd podnGa skarpy odkiadu od gérnej kragkzi wykopu powinna
WYNOSK:

-nie mniej nE 3 m w gruntach przepuszczalnych,
-nie mniej nE 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odkiad naie
wykona tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,

Cc) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyngsan ponad 20%, odklad nale zlokalizowa
ponizej wykopu,

d) na odcinkach zageonych przez zasypywanie drogniegiem, odktad naky wykona od
strony najczsciej wiejacych wiatréw, w odlegkci ponad 20 m od kragdzi wykopu.

J&ili odkiad zostanie wykonany w nie uzgodnionym nuajsub niezgodnie z wymaganiami, to
zostanie on usugtly przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazzyniera.

Konsekwencje finansowe 1 prawne, wynd@@ z ewentualnych uszkodzesrodowiska
naturalnego wskutek prowadzenia prac w nie uzgagmiodo tego miejscu, okyziaja Wykonawe.

5.4.3.Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadéw, a w szczegdéob ich wysokdé, pochylenie, zagszczenie oraz
odwodnienie powinny kyzgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji jtopsej lub SST.
Jezeli nie okrglono inaczej, naley przestrzegaustalé podanych w normie PN-S-02205:1998 [4] to
znaczy odktad powinien byuformowany w pryzra o wysokgci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do
1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odklady powinny by tak uksztaltowane, aby harmonizowatly z otagzan terenem.
Powierzchnie odktadéw powinny byobsiane tray, obsadzone krzewami lub drzewami albo
przeznaczone naytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentagrojektows.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiezieai odktad powinno kByprzerwane, o ile
warunki atmosferyczne lub inne przyczyny unietivaiaj g jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami
sformutowanymi w tym zakresie w dokumentacji progekej, SST lub przez kyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawcaipew upewnt sie, ze spetnione $
warunki okrélone w pkcie 5.5.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adirzez
Wykonawe, zajdzie konieczni@ dowiezienia gruntu do wykonania nasypéw z ukopukdszt tych
czynndci w cataci obcigza Wykonawe.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.01.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.2.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jak@i wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgdédna wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.4 niniejszej specyfikag] dokumentacji projektowej i SST.

SzczegOlp uwag nalery zwréci na:
a) badania przydatroi gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu,
e) odwodnienie nasypu.

6.2.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypéw

Badania przydatrioi gruntow do budowy nasypu powinny doprzeprowadzone na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnny pochodzcej z nowego
zrodta, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 InW kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace
wiasciwosci:

- sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos$¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-

04481:1988 [1],

- granie ptynndsci, wg PN-B-04481:1988 [1],

- kapilarnag¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

- wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [5].

6.2.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegag
sprawdzeniu:
a) prawidtowaci rozmieszczenia gruntow ozmdych wiaciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kadej warstwy,
c) grubasci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowadzi
nie rzadziej ni jeden raz na 500 Twarstwy;,
d) nadania spadkow warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.4.3.1 poz. D),

przestrzegania ograniaz®kreslonych w pktach 5.4.3.5 i 5.4.3.6, dotgcych wbudowania gruntow
w okresie deszczow i mrozow.

6.2.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu
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Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz poghdo nasypu polega na skontrolowaniu zgadno
wartasci wskanika zagszczeniadlub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okr&lonymi
w pktach 5.4.1.2 1 5.4.4.4. Do bigej kontroli zagszczenia dopuszcza s@iparaty izotopowe.
Oznaczenie wskaika zagszczenia 4 powinno by przeprowadzone wediug normy BN-
77/8931-12 [7], oznaczenie modutdéw odksztatcenidtugenormy PN-S-02205:1998 [4].

Zageszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:
- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okékenia wartdci I,
- jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okééenia pierwotnego i
wtérnego modutu odksztatcenia.
Wyniki kontroli zagszczenia robot Wykonawca powinien wpisywalo dokumentow
laboratoryjnych. Prawidtowsd zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem
powinna by potwierdzona przez hyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:

- prawidtowaci wykonania skarp,

- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédnoz
wymaganiami dotycgcymi pochylé i dokladnadci wykonania skarp, okéenymi w dokumentacii
projektowej, SST oraz w pkcie 6.3 SST D-02.01.01.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szefokd&orony korpusu na
poziomie wykonywanej warstwy nasypu z szekokp wynikajgca z wymiaréw geometrycznych
korpusu, okrélonych w dokumentacji projektowej z uwgdhieniem czstotliwosci bada oraz
dopuszczalnych odchytek od waitoprojektowych wg SST D-02.01.01.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzagodndci z wymaganiami okigonymi
w pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i SST.

Szczegoblp uwag nalery zwrdck na:

a) prawidtowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,

b) odpowiednie wbudowanie gruntu,

c) wtasciwe zagospodarowanie (rekultywgcpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-02.0dk0Z%.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu ledzie ustalona w metrach szeennych jako rénica ogélnej olgtosci nasypow i
0golnej obgtosci wykopow, pomniejszonej o afips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypéw,
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z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego gt@s obgtosci gruntu w stanie
rodzimym do olgtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimedpgdoziom gruntu po usuwtiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrglona w metrach sZeiennych na podstawie obmiaru jak@mica
objetosci wykopdw, powgkszonej o ohjtos¢ ukopow i obgtosci nasypow, z uwzgtinieniem
spulchnienia gruntu i zastrzs sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-02.04kD 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-02.01.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 fmasypéw obejmuije:

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robdét,

- pozyskanie gruntu z ukopu, jego odspojenie i zalelnasrodki transportowe,
- transport urobku z ukopu na miejsce wbudowania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

- zagszczenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu,

- odwodnienie terenu robot,

- wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpast ich rozebranie,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w SST D-02.01.01 pkt 10.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej T¥S3 wymagania dotyee wykonania i
odbioru robét zwjzanych z wykonywaniem przepustéw pod kaeratiogi orazscianek czotowych
jako samodzielnych elementéw, dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem
i o$wietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyahtadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w k.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zmanych z
wykonaniem przepustoéw z prefabrykowanychzgibetowychsrednicy 100cm pod korardrogi oraz
monolitycznych scianek czotowych jako samodzielnych elementéw Wresie okrélonym w
Przedmiarze Robét .

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Przepust- obiekt wybudowany w formie zamkméj obudowy konstrukcyjnej, stacy do
przeptywu matych ciekédw wodnych pod nasypami kogoasogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.2. Prefabrykat (element prefabrykowany) - czs$¢ konstrukcyjna wykonana w zakiladzie
przemystowym, z ktoérej po zmontowaniu na budowiezma wykon& przepust.

1.4.3. Przepust monolityczny- przepust, ktérego konstrukcja sma tworzy jednold calasé, z
wyjatkiem przerw dylatacyjnych i wykonana jest w caicna mokro.

1.4.4. Przepust prefabrykowany- przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest z elementow
prefabrykowanych.

1.4.5. Przepust betonowy przepust, ktdérego konstrukcjasna wykonana jest z betonu.
1.4.6. Przepustelbetowy - przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest zelbetu.

1.4.7. Przepust ramowy przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest w ksztatcie ramownicy
pracupcej na obcjzenie pionowe i poziome.

1.4.8. Przepust sklepiony- przepust, w ktorym nima wydziele gorrg konstrukcg tukowg
przenosaca obchzenie pionowe i poziome oraz fundament tuku.

1.4.9. Przepust rurowy- przepust, ktérego konstrukcjasna wykonana jest z rur betonowych lub
zelbetowych.
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1.4.10. Scianka czotowa przepustu- element pocgtkowy lub kaicowy przepustu w postagtian
rownolegtych do osi drogi (lub gtowic kotierzowyghstuzacy do maliwie tagodnego (bez
diawienia) wprowadzenia wody do przepustu oraz ddt@ymania stokéw nasypu drogowego,
ustabilizowania stateczid catego przepustu i ¢gciowego zabezpieczenia elementénodkowych
przepustu przed przemarzaniem.

1.4.11. Skrzydta wlotu lub wylotu przepustu- konstrukcje 4czace s¢ ze sciankami czotowymi
przepustu, réwnolegte, prostopadte lub éne do osi drogi, shsce do zwgkszenia zdolnéi
przepustowej przepustu i podtrzymania stokéw nasypu

1.4.12. Pozostate oks&tenia podstawowesy zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,80ymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustébijetych niniejsa SST g:
-beton,
-materiaty na tawy fundamentowe,
-materialy izolacyjne,
-deskowanie konstrukcji betonowychelbetowych.

2.3. Beton i jego skfadniki
2.3.1.Wymagane wigciwosci betonu
Poszczegb6lne elementy konstrukcji przepustu betegoww zalenosci od warunkdéw ich
eksploatacji, naley wykonywa zgodnie z ,Wymaganiami i zaleceniami dotycymi wykonywania
betonéw do konstrukcji mostowych” [45], z betorlady co najmniej:
- B30 - prefabrykatyscianki czotowe, przepusty, skrzydeika,
- B25 - fundamenty, warstwy ochronne.
Beton do konstrukcji przepustéw betonowych mushsipé nastpujace wymagania wg PN-B-
06250 [8]:
-nasikliwo$¢ nie wigksza nk 5%,
-przepuszczalng wody - stopié wodoszczelngi co najmniej W 8,
-odpornd¢ na dziatanie mrozu - stogienrozoodpornéci co najmniej F 150.
2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do wyrobu betonowych element@mskukcji przepustow powinno
spetia wymagania normy PN-B-06712 [12] dla kruszyw doobéiv klas B25, B30.
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16mm. Stosowanie gryséw z innych skat dopuszczapsd warunkiem zaakceptowania przez

D - 03.01.01 ODWODNIENIE KBE, &8 E® = ©£60 - Przepusty pod korona drogi

Inzyniera.
Grysy powinny odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla grysu do betonowych elg¢dvekonstrukcji przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Zawartdé¢ pytdw mineralnych, %, nie wcej niz: 1
2 |Zawartg¢ ziarn nieforemnych, %, nie gdej niz: 20
Nashkliwosé¢, %, nie wecej niz: 1.2
Mrozoodporné¢ wg zmodyfikowanej metody bezfredniej (wg PN-B
11112 [19]), %, nie wicej niz: Jo
7 |Zawartd¢ zwigzkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1
8 |Zawartd¢ zanieczyszcaeobcych, %, nie wicej niz: 0,25
9 ZawartG¢ zanieczyszcaeorganicznych. Barwa cieczy nad kruszywernr wzorcowa
ciemniejsza ri:
nie wywotugca
10 Reaktywné¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) zwiekszenia wymiarow
liniowych ponad 0,1%
11 |Zawarté¢ podziarna, %, nie wcej niz: 5
12 Zawarté¢ nadziarna, %, nie wtej niz: 10
PIASEK

Nalezy stosowd piaski pochodzenia rzecznego, albgddze kompozyej piasku rzecznego i

kopalnianego ptukanego. Piaski powinny odpowéagigmaganiom podanym w tablicy 2.

Tablica 2. Wymagania dla piasku do betonowych efgdwve konstrukcji przepustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 Zawartdé¢ pytow mineralnych, %, nie wtej niz: 1,5
2 Zawartd¢ zwigzkow siarki, %, nie wicej niz: 0,2
3 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,25
4

Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych. Barwa cieczy r

L .. . wzorcowa
kruszywem nie ciemniejszazli

nie wywotupca zwekszenia wymiaréw

Reaktywné¢ alkaliczna (wg PN-B-06714-34 [18]) liniowych ponad 0,1%

Zawarta¢ poszczego6lnych frakcji w stosie okruchowym piapkwinna wynosi:
do 0,25 mm - od 14019 %,

do 0,5mm - od 33 do 48 %,

do1lmm - od 57 do 76 %.
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ZWIR

Zwir powinien spetia wymagania normy PN-B-06712 [12] dla marki 30 w resie cech
fizycznych i chemicznych. Ponadto mrozoodpdtna@wiru badam zmodyfikowana metod
bezpadredng wg PN-B-11112 [19] ograniczacsilo 10 %.Zwir powinien odpowiad&wymaganiom
podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dtaviru marki 30 do betonowych elementéw konstrukcigpustow

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 |Wytrzymat@¢ na miadzenie, wskanik rozkruszenia, %, nie wiej niz: 12

2 Zawartd¢ ziarn stabych, %, nie wtej niz: 5

3 Nasgkliwosé, %, nie wecej niz: 1,0

4 Mrozoodporné po 25 cyklach i po 5 cyklach, %, nieqwej niz: 5,0

5 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, %, nie ggej niz: 20

6 Zawartg¢ pytdow mineralnych, %, nie wtej niz: 15

7 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, %, nie wicej niz: 0,25

8 Zawartdg¢ zwigzkow siarki, %, nie wicej niz: 0,1

9 Zawartd¢ zaq.leczyszcz‘e organicznych, barwa cieczy nad kruszywem wzorcowa
ciemniejsza ri:

2.3.3. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Sktadniki mieszanki mineralnej dla betonu powinny llak dobrane, aby krzywa uziarnienia
mieszanki mineralnej mieita sk w krzywych granicznych pola dobrego uziarnienigs. 1 PN-B-
06250 [8].

2.3.4.Sktadowanie kruszywa

Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem
oraz zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywdié?e sktadowiska powinno kyréwne,
utwardzone i dobrze odwodnione, aby nie deudo zanieczyszczenia kruszywa w trakcie jego
skltadowania i poboru.

Poszczegllne kruszywa naje skladow& oddzielnie, w zasiekach uniedtiaviajacych
wymieszanie si sasiednich pryzm. Zalecaiaby frakcje drobne kruszywa (paej 4 mm) byly
chronione przed opadami za pom@tandek lub zadasze

Warunki sktadowania oraz lokalizacja skladowiskawpmy by wczeniej uzgodnione z
Inzynierem.

2.3.5.Cement
2.3.5.1.Wymagania

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementvstkakeji przepustéw winien spetidia
wymagania normy PN-EN-197 [21]. Nalestosowd wytacznie cement portlandzki (bez dodatkdw).
Do betonu klas B25 i B30 néalgstosowa cement klasy 32,51 42,5.

Cement powinien pochodziz jednegozrodita dla danego obiektu. Pochodzenie cementua jeg
jakosé okreslona atestem - musi by atwierdzona przez hyniera.
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2.3.5.2 Przechowywanie cementu

Warunki przechowywania cementu powinny odpowiadsaymaganiom normy BN-88/6731-08
[36]. Miejsca przechowywania cementu mdxy¢ nas¢pujace:

a) dla cementu workowanego
- skiady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone nartyw terenie, zabezpieczone z bokéw przed
opadami),
- magazyny zamkagte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym daciuianach),
b) dla cementu luzem - zbiorniki stalowgglbetowe lub betonowe. W kdym ze zbiornikow
nalezy przechowywa cement jednego rodzaju i klasy, pochgmyzod jednego dostawcy.

2.3.6.Stal zbrojeniowa

Stal stosowana do zbrojenia betonowych elementomstkakcji przepustéw musi odpowiada
wymaganiom PN-H-93215 [29]. Klasa, gatuneksrednica musi by zgodna z dokumentagj
projektows lub SST. Nie dopuszczagstamiennego zycia innych stali i innyct§rednic bez zgody
Inzyniera.

Stal zbrojeniowa powinna bysktadowana w sposéb izolowany od padtogruntowego,
zabezpieczona od wilgoci, chroniona przed odksetégen i zanieczyszczeniem.

2.3.7.Woda

Woda do betonu powinna odpowigdawymaganiom PN-B-32250 [24]. Bez bada
laboratoryjnych mena stosowéa wodochgows wodk pitng. Woda pochodgca z watpliwych zrédet
nie maze by uzyta do momentu jej przebadania na zgddrmopodag normy.

2.3.8.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinnyéhstosowane, f przewiduje to dokumentacja
projektowa, przy czym w przypadku braku danych dmfgych rodzaju domieszek, ich dobor
powinien by dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250 [8]. xszki powinny odpowiadaPN-
B-23010 [22] i posiadaaktualne aprobaty techniczne IBDIM.

2.4. Materialy izolacyjne

Do izolowania drogowych przepustéw betonowyéhianek czotowych naly stosowé materiaty
wskazane w dokumentaciji projektowej lub SST pogigea aprobat techniczm oraz atest
producenta:

—emulsja kationowa wg EmA-94. IBDIM [44],

—roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [23]

—lepik asfaltowy na gaco bez wypetniaczy wg PN-C-96177 [25],

—papa asfaltowa wg BN-79/6751-01 [38] oraz wg BN&g8/1-03 [39],

—wszelkie inne i nowe materiaty izolacyjne sprawdzatgwiadczalnie i posiadage aprobaty

techniczne - za zgadnzyniera.
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2.5. Elementy deskowania konstrukcji betonowych zelbetowych

Deskowanie powinno odpowiatlawymaganiom okrdonym w PN-B-06251 [9].
Deskowanie nalsy wykona z materialéw odpowiadagych nasipujacym normom:
—drewno iglaste tartaczne do robot ciesielskich WgR95017 [26],
—tarcica iglasta do robét ciesielskich wg PN-B-062%1 PN-D-96000 [27],
—tarcica léciasta do drobnych elementéw jak kliny, klocki gy PN-D-96002 [28],
—gwozdzie wg BN-87/5028-12 [35],
—$ruby, wkrty do drewna i podktadki dérub wg PN-M-82121 [31], PN-M-82503 [32], PN-M-
82505 [33] i PN-M-82010 [30],
—plyty pilsniowe z drewna wg BN-69/7122-11 [40] lub sklejka deodporna odpowiadgia
wymaganiom okrdonym przez Wykonawgi zaakceptowanym przezayniera.

Dopuszcza siwykonanie deskowaz innych materiatéw, pod warunkiem akceptacjiyimera.
2.6.Zelbetowe elementy prefabrykowane

Ksztalt i wymiary zelbetowych elementéw prefabrykowanych do przepustiwinny by
zgodne z dokumentagcprojektows. Odchytki wymiaréw prefabrykatéw powinny odpowigdaN-B-
02356 [2].

Powierzchnie elementdéw powinny bgtadkie i bez rakdw, gknig¢ i rys. Dopuszcza sidrobne
pory jako pozostakei po pcherzykach powietrza i wodzie deehbkasci 5 mm.

Po wbudowaniu elementéw dopuszczaveyszczerbienia kragdzi o gebokasci do 10 mm i dhuggci
do 50 mm w liczbie 2 sztuk na 1 m krgdzi elementu, przy czym na jednej kkglzi nie mae by
wigcej niz 5 wyszczerbig.

Sktadowanie elementow powinno odbywsie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym
podtazu. Poszczegdlne rodzaje elementéw powinnydifadowane oddzielnie.

2.7. Materialy na fawy fundamentowe

Czes¢ przelotowa przepustu i skrzydetka ngigposadowd na tawie z ttucznia gr. 50cm.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania przepustoéw
Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustuscianki czotowej powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagpujagcego spretu:
—koparki do wykonywania wykopow ghokich,
—sprztu do ecznego wykonywania ptytkich wykopow szerokoprzestreych,
—zurawi samochodowych,

—betoniarek,
—-innego spretu do transportu pomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4,

4.2. Transport materiatdw
4.2.1.Transport kruszywa

Kruszywo naley przewozé dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kmami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2.Transport cementu

Transport cementu powinien dygodny z BN-88/6731-08 [36]. Przewdz cementu p@min
odbyw& si¢ dostosowanymi do tego cefwodkami transportu w warunkach zabezpiegzgh go
przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem, udz&niem opakowania i zanieczyszczeniem.

4.2.3.Transport stali zbrojeniowej

Stal zbrojeniowy mozna przewozi dowolnymi s$rodkami transportu  w warunkach
zabezpieczapych przed powstawaniem korozji i uszkodzeniamimaaicznymi.

4.2.4. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbyve& zgodnie z norm PN-B-06250 [8]. Czas
transportu powinien speldiawymoég zachowania dopuszczalnej zmiany konsystemb@szanki
uzyskanej po jej wytworzeniu.

4.2.5.Transport prefabrykatow

4.2.5.1. Transport wewegirzny

Elementy przepustéw wykonywane na budowie gogt przenoszone po uzyskaniu przez beton
wytrzymatdci nie nizszej ni 0,4 R (W).
4.2.5.2. Transport zewgtrzny

Elementy prefabrykowane mgdoy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposoéb
zabezpieczary je przed uszkodzeniami.

Do transportu mina przekaza elementy, w ktérych beton agingt wytrzymatas¢ co najmniej
0,75R (W).

4.2.6.Transport drewna i elementéw deskowania

Drewno i elementy deskowania naJe przewozt w warunkach chroatych je przed
przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkaahezpieczagych przed korozj i
uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowdzany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
—odwodnienia terenu budowy w zakresie i formie uzgodej z Irzynierem,
—-regulacji cieku na odcinku posadowienia przepustdhag dokumentacji projektowej lub SST,
—czasowego przedenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustu degumentacji
projektowej, SST lub wskazéwekzyniera.

5.3. Roboty ziemne
5.3.1.Wykopy

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna lzgodna z SST D-02.01.01 ,Roboty ziemne”.
Sciany wykopéw winny by zabezpieczone na czas rob6t wg dokumentacji poved, SST i
zaleca Inzyniera. W szczegélrioi zabezpieczenie nie polega na:

—-stosowaniu bezpiecznego nachylenia skarp wykopow,
—podparciu lub rozparcitcian wykopow,
—stosowaniucianek szczelnych.

Do podparcia lub rozparcixian wykopdw meéna stosowéa drewno, elementy stalowe lub inne
materialy zaakceptowane przezyniera.

Stosowandcianki szczelne megby¢ drewniane albo stalowe wielokrotnegoytku. Typscianki
oraz sposéb jej zagiienia w grunt musi by zgodny z dokumentagjprojektovs i zaleceniami
Inzyniera.

Po wykonaniu robdfcianke szczela nalezy usuné, za& powstah szczelig zasypé gruntem i
zagyscic. W uzasadnionych przypadkach, za zgéwyniera,$cianki szczelne mma pozostawéi w
gruncie.

Przy mechanicznym wykonywaniu wykopu powinna¢ lpyozostawiona niedobrana warstwa
gruntu, o grubfci co najmniej 20cm od projektowanego dna wykopuar$tiva ta powinna Iy
usunkta recznie lub mechanicznie z zastosowaniem koparkirzyospdowaniem nie powodggym
spulchnienia gruntu.

Odchyiki rzdnej wykonanego podia od rzdnej okrglonej w dokumentacji projektowej nie
moze przekracza+1,0cm i -3,0cm.

5.3.2.Zasypka przepustu

Jako materiat zasypki przepustu riglstosowa zwiry, pospoiki i piaski co najmnigrednie.
Zasypk nad przepustem nale uktada jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami jednakowej
grubaci z jednoczesnym zagzczeniem wedtug wymafjadokumentacji projektowej lub SST
dotyczcej wykopéw D-02.01.01.

Wskazniki zageszczenia gruntu w wykopach i nasypach saalgrzyjmowa wg PN-S-02205 [34].

5.4. Umocnienie wlotow i wylotéw

Umochnienie wlotow i wylotow naly wykona zgodnie z dokumentagcprojektows i/lub SST.
Umochieniu podlega zaréwno dno jak i skarpy orazpk wlotu i wylotu.
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5.5. tawy fundamentowe pod przepustami

tawy fundamentowe powinny byvykonane zgodnie z dokumentaprojektovg i SST.
Dopuszczalne odchyiki dla taw fundamentowych pragfpa wynosz:

a) r&nice wymiaréw tawy fundamentowej w planie:

- + 2 cm dla przepustéw sklepionych,

- + 5 cmdla przepustéw pozostatych,
b) r&znice rzdnych wierzchu tawy:

- 0,5 cm dla przepustow sklepionych,

- =2 cmdla przepustéw pozostatych.

Réznice w niwelecie wynikajce z odchytek wymiarowych ¢dnych tawy, nie mogspowodowa
spietrzenia wody w przepuie.

5.6. Roboty betonowe
5.6.1.Wykonanie mieszanki betonowej

Mieszanka betonowa dla betonowych elementéw kokgirprzepustéw powinna odpowiatla
wymaganiom PN-B-06250 [8].

Urabialng¢ mieszanki betonowej powinna pozwoha uzyskanie maksymalnej szczdlriopo
zawibrowaniu bez wyspienia pustek w masie betonu lub na powierzchrabiing¢ powinna by
dostosowana do warunkéw formowania, dlaeych przez:

-ksztalt i wymiary elementu konstrukcji orazséozbrojenia,
-zaktadan gtadkac¢ i wyglad powierzchni betonu,
-sposoby uktadania i zagzczania mieszanki betonowe;j.

Konsystencja powinna bynie rzadsza od plastycznej, badana wg normy PNZ50 [8]. Nie
moze ona by osignicta przez wgksze zuycie wody nk to jest przewidziane w skltadzie mieszanki.
Zaleca sj sprawdzanie daviadczalne urabialrigi mieszanki betonowej przez prdormowania w
warunkach zbkionych do rzeczywistych.

Zawart@¢ powietrza w zagszczonej mieszance betonowej nie zmoprzekracza 2% w
przypadku niestosowania domieszek napowiejcxah i od 4,5 do 6,5% w przypadku stosowania
domieszek napowietrzgjych.

Recepta mieszanki betonowej im0 by ustalona dowolp metod, doswiadczalm lub
obliczeniowo-déwiadczal zapewniajca uzyskanie betonu o wymaganych $davosciach. Do
celow produkcyjnych naly sporadzi¢ recep¢ roboca, uwzgkdniajgca zawilgocenie kruszywa,
pojemnd¢ urzadzenia mieszggego i sposob dozowania.

Zmiana recepty roboczej musi dywykonana, gdy zajdzie co najmniej jeden z psmych
przypadkow:

-zmiana rodzaju sktadnikow,

-zmiana uziarnienia kruszywa,

-zmiana zawilgocenia wywoflgga w stosunku do poprzedniej recepty roboczej zynian
catkowitej ilasci wody zarobowej w 1fhmieszanki betonowej przekraczegj + 5dnt.
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Wykonanie mieszanek betonowych musi odb§sia wytacznie w betoniarkach przeciwbigych
lub betonowniach. Skfadniki mieszanki wg receptypatrej musz by¢ dozowane wagowo z
doktadndcig:
-+ 2 % dla cementu, wody, dodatkéw,
-+ 3 % dla kruszywa.

Objetos¢ sktadnikéw jednego zarobu betoniarki nie powinya imniejsza ni 90 % i nie mae
by¢ wicksza nz 100 % jej pojemn<zi robocze;j.

Czas mieszania zarobu musihystalony déwiadczalnie, jednak nie powinien ondkrotszy n
2 minuty.

Konsystencja mieszanki betonowej nie zma&ni¢ si¢ od konsystencji zaimnej (wg recepty
roboczej) wecej niz +20% wskanika Ve-Be. Przy temperaturze’® wykonywanie mieszanki
betonowej naley przerwd, za wyptkiem sytuacji szczegélnych, w uzgodnieniu zyimerem.

5.6.2.Wykonanie zbrojenia

Zbrojenie powinno by wykonane wg dokumentacji projektowej, wymagaST i zgodnie z
postanowieniem PN-B-06251 [9].

Zbrojenie powinno b§wykonane w zbrojarni statej lub poligonowe;.

Sposéb wykonania szkieletu musi zapewniezmiennéé geometrycza szkieletu w czasie
transportu na miejsce wbudowania. Do tego celucaat taczenie wzldw na przeciciu pretow
drutem wizatkowym wyzarzonym csrednicy nie mniejszej ni0,6mm (whzanie na podwojny krzy
albo stosowaspawanie. Zbrojenie musi zachawa@oktadne potgenie w czasie betonowania. Naje
stosowa podktadki dystansowe prefabrykowane z zapraw cémmgrch albo z materiatdw z
tworzywa sztucznego. Niedopuszczalne jest stosavaoidktadek z ptéw stalowych. Szkielet
zbrojenia powinien bysprawdzony i zatwierdzony przezzymiera.

Sprawdzeniu podleggj

-$rednice uytych prtdw,

-rozstaw petdw - r&nice rozstawu gtow giéwnych w ptytach nie powinny przekraézacm, a w
innych elementach 0,5cm,

-rozstaw strzemion nie powinienzrii¢ sie od projektowanego o weéej niz + 2 cm,

-réznice diugdci pretéw, potaenie miejsc kaczenia ich hakami, odgiia - nie mog odbiega od
dokumentacji projektowej o weej niz +5cm,

-otuliny zewrgtrzne utrzymane w granicach wymagarojektowych bez tolerancji ujemnych,

-powigzanie zbrojenia w sposéb stabilizey jego polaenie w czasie betonowania i zagczania.

5.6.3.Wykonanie deskowa

Przy wykonaniu deskowia nalezy stosowa zalecenia PN-B-06251 [9] dla deskawa
drewnianych i ewentualnie BN-73/9081-02 [42] di&alowych.

Deskowanie powinno léywykonane zgodnie z dokumentagjrojektowy i powinno zapewi
sztywna¢ i niezmienné¢ uktadu oraz bezpiecastwo konstrukcji. Deskowanie powinno dy
skonstruowane w sposob ustiwiajgcy tatwy jego monta i demonta. Przed wypetnieniem
mieszank betonovq, deskowanie powinno kysprawdzone, aby wyklucgzywyciek zaprawy i
mozliwos¢ znieksztatcé lub odchylé w wymiarach betonowej konstrukcji. Deskowania
nieimpregnowane przed wypetnieniem ich mieszdrétonowy powinny by obficie zlewane wog
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5.6.4.Betonowanie i pielgnacja

Elementy przepustéw z betonu powinny lwykonane zgodnie z dokumentaprojektowg i SST
oraz powinny odpowiadavymaganiom:
a) PN-B-06250 [8] w zakresie wytrzymdld, nasikliwosci i odporndci na dziatanie mrozu,
b) PN-B-06251 [9] i PN-B-06250 [8] w zakresie skiladietdnu, mieszania, zaggczania,
dojrzewania, pielgnacji i transportu.
Betonowanie konstrukcji natg wykonywa: wytacznie w temperaturach niezszych ni +5°C.
W wyjatkowych przypadkach dopuszcza sietonowanie w temperaturzezsiej ng 5°C, jednak
wymaga to zgody kyniera oraz zapewnienia mieszance betonowej terpgra 20C w chwili je;
uktadania i zabezpieczenia uformowanego elememiedpntrad ciepta w czasie co najmniej 7 dni.
Bezpdrednio po zakfczeniu betonowania zalecae gprzykrycie powierzchni betonu lekkimi
ostonami wodoszczelnymi, zapobieg@jmi odparowaniu wody z betonu i chrecymi beton przed
deszczem i inpwods.
Woda stosowana do polewania betonu powinna sgeijanagania normy PN-B-32250 [24].
Dopuszcza siinne rodzaje piebnacji po akceptacji ktyniera.
Rozformowanie konstrukcji, #eli dokumentacja projektowa nie przewiduje inace@ze nasipic
po osiagnieciu przez beton co najmniej 2/3 wytrzymaoprojektowej.

5.7. Montaz betonowych elementéw prefabrykowanych przepustow
Elementy przepustu z prefabrykowanych elementowimpoyby¢ ustawiane na przygotowanym

poditazu zgodnie z dokumentacjprojektows. Styki elementéw powinny ldywypetnione zapraw
cementow wg PN-B-14501 [20].

5.8. Izolacja przepustow

Przed utgeniem izolacji w miejscach wskazanych w dokumentajjektowej, powierzchnie
izolowane nalgy zagruntowa np. przez:

-dwukrotne smarowanie betonu emalsationows w przypadku powierzchni wilgotnych,
-posmarowanie roztworem asfaltowym w przypadku paieni suchych,

lub innymi materiatami zaakceptowanymi przezyimera.

Zagruntowan powierzchng bezpdrednio przed ulzeniem izolacji naley smarowa lepikiem
bitumicznym na geyco i utazy¢ izolaci z papy asfaltowe).

Dopuszcza sistosowanie innych rodzajéw izolacji po zaakceptuiwarzez liyniera. Elementy
nie pokryte izolag przed zasypaniem gruntem nalesmarowa dwukrotnie lepikiem bitumicznym
na gogco.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania robét przygotowawczych i robét ziemnyh

Kontrole rob6t przygotowawczych i rob6t ziemnych ngleprzeprowadzi z uwzgkdnieniem
wymaga podanych w punkcie 5.2 5.3.
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6.3. Kontrola robdt betonowych izelbetowych

W czasie wykonywania robét naleprzeprowadzasystematyczn kontrok sktadnikow betonu,

mieszanki betonowej i wykonanego betonu wg PN-BS0G3], zgodnie z tablic4.

Kontrola zbrojenia polega na sprawdzenitednic, ilgci i rozmieszczenia zbrojenia w

poréwnaniu z dokumentagcprojektowy oraz z wymaganiami PN-B-06251 [9].

Tablica 4. Zestawienie wymaganych bad&tonu w czasie budowy wedtug PN-B-06250 [8]

Lp.

Rodzaj badania

Metoda badania w¢ Termin lub czstos¢ badania

Badania sktadnikdw betonu
1.1. Badanie cementu

- Czasu wizania

- statgici objetosci

- obecndci grudek

1.2. Badanie kruszywa

- skladu ziarnowego

- ksztaltu ziarn

- zawartd¢ pytdw mineralnych
- zawartdci zanieczyszcZeobcych
- wilgotnasci

bezpdrednio przed gyciem kadej

PN-EN-197 1211 yostarczonej partii

PN-B-06714-15[15]kazdej dostarczonej partii
PN-B-06714-16[16]kazdej dostarczonej partii
PN-B-06714-13[14]kazdej dostarczonej partii
PN-B-06714-12[13]kazdej dostarczonej partii
PN-B-06714-18[17]bezpdrednio przed #yciem

1.3. Badanie wody

PN-B-32250 [24Erzy rozpoczciu robét oraz w

rzypadku stwierdzenia zanieczysatze

1.4. Badanie dodatkéw i domieszek

Instrukcja IDB/Z7 [43]

Badania mieszanki betonowej

- urabialndci

- konsystencji

- zawartdci powietrza w mieszance
betonowej

przy rozpoczciu robét
PN-88/B-06250 [8]przy proj. recepty i 2 razy na zm. rob

przy ustalaniu recepty oraz 2 razy na

zmiarg robocz

Badania betonu
3.1. Badanie wytrzymasgi nasciskanie
na prébkach

przy ustalaniu recepty oraz po
PN-88/B-06250 [8]wykonaniu kadej partii betonu

3.2. Badania nieniszgee betonu w
konstrukcji

PN-B-06261 [10] w przypadkach technicznie
PN-B-06262 [11] uzasadnionych

3.3. Badanie nagliwosci

przy ustalaniu recepty 3 razy w czasie
PN-B-06250 [8] wykonywania konstrukcji ale nie
rzadziej nk raz na 5000mbetonu

wykonywania konstrukcji ale nie
rzadziej nk raz na 5000mbetonu

rzadziej nk raz na 5000rmbetonu

6.4. Kontrola wykonania umocnienia wlotéw i wylotow

Umocnienie wlotow i wylotdbw nale/ kontrolowa& wizualnie, sprawdzag ich zgodné¢ z
dokumentagj projektows.

6.5. Kontrola wykonania tawy fundamentowej

Przy kontroli wykonania tawy fundamentowej najesprawdzs:
-rodzaj materiatu kytego do wykonania tawy,
-usytuowanie tawy w planie,
-rzedne wysokéciowe,
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| Usunieto: przy ustalaniu

Usunieto: przy ustalaniu recepty
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-gruba¢ tawy,
-zgodnd¢ wykonania z dokumentagcprojektows.
6.6. Kontrola wykonania elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane nalesprawdza w zakresie:
-ksztattu i wymiaréow (dlug&, wymiary wewrtrzne, grubé& $cianki - wg dokumentacji
projektowej),
-wygladu zewrtrznego (zgodnie z wymaganiami punktu 2.6),
-wytrzymalaici betonu n&ciskanie (zgodnie z wymaganiami tablicy 4, pk{)3.1
-$rednicy petow i usytuowania zbrojenia (zgodnie z dokumentamjojektows i wymaganiami
punktéw 5.6.2 i 5.7).
6.7. Kontrola pofaczenia prefabrykatow
Pokczenie prefabrykatow powinno dysprawdzone wizualnie w celu poréwnania zgaédno
zmontowanego przepustu z dokumenrggepjektows oraz ustaleniami punktu 5.8.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@)WVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:
-m (metr), przy kompletnym wykonaniu przepustu,
-szt. (sztuka), przy samodzielnej realiz&cjanki czotowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

-wykonanie wykopu,
-wykonanie faw fundamentowych,

-wykonanie deskowania,
-wykonanie izolacji przepustu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy platndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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10.2. Inne dokumenty

CoOm®NoT MW

PN-B-01080

PN-B-02356

PN-B-04101
PN-B-04102
PN-B-04110
PN-B-04111
PN-B-06711
PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06261

. PN-B-06262

. PN-B-06712

. PN-B-06714-12
. PN-B-06714-13
. PN-B-06714-15
. PN-B-06714-16
. PN-B-06714-18
. PN-B-06714-34
. PN-B-11112

. PN-B-14501

. PN-EN-197

. PN-B-23010
. PN-B-24622

PN-B-32250

. PN-C-96177
. PN-D-95017
. PN-D-96000
. PN-D-96002
. PN-H-93215
. PN-M-82010
. PN-M-82121
. PN-M-82503
. PN-M-82505
. PN-5-02205
. BN-87/5028-12
. BN-88/6731-08
. BN-67/6747-14
. BN-79/6751-01
. BN-88/6751-03
. BN-69/7122-11
. BN-74/8841-19
. BN-73/9081-02

Kamiedla budownictwa i drogownictwa. Podziat i zastoaoie wg wiasnsi
fizyczno-mechanicznych
Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja wsmw elementéw budowlany
z betonu

Materiaty kamienne. Oznaczenieghfigiosci wocy

Materiaty kamienne. Oznaczenie wwodporndéci metod, bezpdredni

Materiaty kamienne. Oznaczenie myytratlgci nasciskanie

Materiaty kamienne. Oznaczdgieralngci na tarczy Boehmego

Kruszywa mineralne. Piaski do zapvadowlanych

Beton zwykly

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda ultveigkowa badania
wytrzymataci betonu naciskanie

Metoda sklerometryczna badania wytetaici betonu naciskanie za pomacmtotka
SCHMIDTA typu N

Kruszywa mineralne do betonu

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie zawarkei zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawartei pytdw mineralnych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zeaie reaktywnii alkalicznej

Kruszywo mineralne. Kruszywa tamdaeawierzchni drogowych

Zaprawy budowlane zwykite

Cement. € 1. Sklad, wymagania i kryteria zgodeodotyczce cementu
powszechnegoaytku.

Domieszki do betonu. Klasyfikacikieslenia

Roztwor asfaltowy do gruntowania

Materiaty budowlane. Woda do betohaapraw

Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stesny na gajco

Surowiec drzewny. Drewno tartacptesie

Tarcica iglasta ogélnego przeznaazen

Tarcicaskiasta ogdlnego przeznaczenia

Walcowka i gty stalowe do zbrojenia betonu

Podktadki kwadratowe w konstrukcjdobwnianych
Sruby ze tbem kwadratowym

Wigty do drewna ze them stikowym

Wigty do drewna ze them kulistym

Drogi samochodowe. Roboty ziemnen®#gania i badania

Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, ckgtym i kwadratowym

Cement. Transport i przechowyeani

Sposoby zabezpieczenia wyrobawidianych podczas transportu

Materiaty izolacji przeciwwilgagiej. Papa asfaltowa nastaie aluminiowej

Papa asfaltowa na welonie z widlszklanych

Ptyty pihiowe z drewna

Roboty murowe. Mury z kamienitur@inego. Wymagania i badania przy odbiorze

Formy stalowe do produkcji eletdenbudowlanych z betonu kruszywowego.
Wymagania i badania

43. Instrukcja ITB 206/77. Instrukcja stosowany@p lotnych do betonéw kruszywowych.
44. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsigltowe. IBDIM - 1994 r.
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45. Wymagania i zalecenia dotyce wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.03D Warszawa,
1990r.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 75



D-03.02.01. ODWODNIENIIHE $RI® x ©NEGO - Kandlizacja deszczowa

D-03.02.01. KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) g wymagania dotyegce
wykonania i odbioru rob6t zezanych z budowkanalizacji deszczowej i regulagpionows studzienek
i urzagdzen podziemnych dla inwestyciji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn a
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyahtadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy budowie drgdzie woda opadowa odprowadzona jest
przez studzienkiciekowe, poprzez przykanaliki, studnie rewizyjndgpmeniowe kolektor i studnie
rewizyjne przelotowe - do potoku Wolickiego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kanalizacja deszczowa si& kanalizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekdéw opadowych.

1.4.2. Kanaly
1.4.2.1. Kanal- liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnedprowadzanidciekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowykanat przeznaczony do odprowadzamiekdéw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z siekanalizacji
deszczowe.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy- kanat przeznaczony do zbierad@mekow z co najmniej dwoch kanatéw
bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtébwny - kanat przeznaczony do zbieranieiekdw z kanatdw oraz kanatdéw
zbiorczych i odprowadzenia ich do odbiornika.

1.4.3. Uradzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazovpyreznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zataa@n osi kanatu
w planie, na zalamaniach spadku kanatu oraz nankalch prostych.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH strona 25



D-03.02.01. ODWODNIENIIHE $RI® x ©NEGO - Kandlizacja deszczowa

1.4.3.3. Studzienka pajczeniowa- studzienka kanalizacyjna przeznaczonaagadnia co najmniej
dwéch kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Wpust deszczowy urzadzenie do odbiorgciekow opadowych, sptywagych do kanatu z
utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza- zasadnicza e%¢ studzienki lub komory przeznaczona do czyuno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomidzy rzdng dolnej powierzchni
ptyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdmory, a rgdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wiazowy- szyb podczeniowy komory roboczej z powierzchraiemi, przeznaczony
do zefcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie studzienki, przeznawoy do przeptywu w nim
sciekow.

1.4.4.4. Spocznik- element dna studzienki lub komory kanalizacyjpemkdzy kinet a $ciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostate ok&enia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

2.2.1.Przykanaliki
Do budowy przykanalikbw przewidziano rury z P¥i@dnicy 200m.

2.2.2.Ruryzelbetowe kolektora gtownego

Do budowy kolektora gtéwnegaednicy 300mm i 400mm przewidziancgr zelbetowe 4czone
na uszczelk zintegrowan.

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1.Komora robocza

Komora robocza studzienki (powsj wejpcia kanatdow) powinna &y wykonana zgodnie z
projektem z kggow zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [14].

Komora robocza pom¢j wejpcia kanatow powinna kiy wykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B-25 odpowiag&go wymaganiom BN-62/6738-03, 04, 07 [11].

2.3.2.Komin wtazowy
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Komin wlazowy powinien b§ wykonany z kegow betonowych lubzelbetowych osrednicy
0,80m odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [14].

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o dstavosciach
podanych w pkt 2.3.1. Dopuszcza stosowanie den prefabrykowanych posigchggh odpowiednie
atesty oraz zatwierdzone przezyniera.

2.3.4.Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalyy wykonywa& jako wiazy zeliwne typu cgzkiego odpowiadace
wymaganiom PN-EN 124:2000 [8] umieszczane w kogpdsbgi.

2.3.5.Stopnie ztazowe
Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086 [9].

2.4. Materiaty dla komér przelotowych i polczeniowych

2.4.1.Komin wiazowy

Komin wilazowy wykonuje si z kregdw betonowych lubzelbetowych o s$rednicy 0,8m
odpowiadajcych wymaganiom BN-86/8971-08 [14].
2.4.2.Wtaz kanatowy

Wedtug pkt 2.3.4.

2.5. Studzienkisciekowe
2.5.1.Wpusty ulicznezeliwne

Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-B-10729:1999 [7] i PN-EN- -
124:2000 [8].

2.5.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkisciekowe stosowaneasprefabrykowane kgi betonowe osrednicy 50cm,
wysokasci 30cm lub 60cm, z betonu klasy B 25, wg KB1-22 @) [16].

2.5.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Piekcienie zelbetowe prefabrykowane érednicy 65cm powinny ky wykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego gt&tOS.

2.5.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny raiggrubgé 1lcm i by wykonane z betonu
wibrowanego klasy B 20 zbrojonego gt&tOS.

2.5.5.Kruszywo na podsypk

Podsypka powinna ldywykonana zexwiru. Uzyty material na podsygkpowinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [5], B41111 [2], PN-B-11112 [3].
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2.6. Beton
Beton hydrotechniczny B15 i B20 powinien odpowiadg/maganiom BN-62/6738-07 [11].

2.7. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagdgymaganiom PN-B-14501 [5].

2.8. Sktadowanie materiatlow
2.8.1.Rury kanatowe

Rury mana sktadowé na otwartej przestrzeni, ukladejje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgje).

Powierzchnia sktadowania powinnacbytwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si
wod opadowych.

W przypadku skladowania poziomego pierwvsmarstwe rur naley utozy¢ na podkiadach
drewnianych. Podobnie na podktadach drewnianycirpalkiada wyroby w pozycji stajcej i jezeli
powierzchnia sktadowania nie odpowiada ww. wymagami

Wykonawca jest zobowtany uktadé rury wedtug poszczego6lnych grup, wielkoi gatunkow
W SposOb zapewnigjy stateczn@& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegoélnych stosow lub
pojedynczych rur.

2.8.2.Kreqgi

Kregi maozna skladowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem, nacisk kggow
przekazywany na grunt nie przekracza 0,5MPa.

Przy sktadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wys&ak sktadowania nie powinna
przekracza 1,8m. Sktadowanie powinno umwia¢ dostp do poszczegolnych stosow wyrobéw lub
pojedynczych kygow.
2.8.3.Wiazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny bgkltadowane z dala od substancji dzigdggh korodujco.
Wiazy powinny by posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowanmnma by utwardzona i
odwodniona.

2.8.4.Wpustyzeliwne

Skrzynki lub ramki wpustow magoy¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na paletastosach
0 wysokaci maksimum 1,5m.

2.8.5.Kruszywo

Kruszywo naley skladow& na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob zabezpieczay
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngaeajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd Sic

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

—zurawi budowlanych samochodowych,

—koparek przedsbiernych,

—spycharek kotowych lubagiennicowych,

—sprztu do zagszczania gruntu,

—wciggarek mechanicznych,

—beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaagigine” pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury mog by¢ przewa.one dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegaaje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomeptuz srodka transportu, z wyfkiem rur
betonowych o stosunkirednicy nominalnej do dtugoi, wickszej ni 1,0m, ktore naley przewozé
w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadciovysiepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa mhaze przewysza $cian srodka
transportu o wicej niz 1/3$rednicy zewntrznej wyrobu.

Pierwsza warstwe rur kielichowych nalgy uktada na podktadach drewnianych,szaoszczegdline
warstwy w miejscach stykaniacsivyrobow naley przektadéd materiatem wyciotkowym (o grubéci
warstwy od 2 do 4cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kegdbw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporoklinow z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

4.4. Transport wkazéw kanatowych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnymirodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cézkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego rigleiktada na
paletach po 10 szt.4dzy¢ tasma stalowy.

4.5. Transport wpustéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniempgidczas transportu.
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4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewakietsrodki transportowe, ktore nie
spowoduj segregacji sktadnikoéw, zmiany skladu mieszankniezzyszczenia mieszanki i obania
temperatury przekraczgjej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposob zabezpiegzaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny hgodne z BN-88/6731-08 [10].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczertiavale oznaczy je w terenie
za pomog kotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsonee (z
rzednymi sprawdzonymi przez s#oy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i zedme przekae
Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanibato- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny &y dostosowane do g@dokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4m jako zapas potrzebny na deskowsn® i uszczelnienie stykdéw. Deskowanie
scian naley prowadz¢ w miak jego gtbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien wywieziony
przez Wykonawg na odktad.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunofinta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20m gruntu powinnaé wykonane bezpwmednio przed
utozeniem przewoddéw rurowych. Zgjie tej warstwy Wykonawca wykongaznie lub w sposdb
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinnoc¢bwykonane od 0,10 do 0,15meltej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiea

W gruntach suchych piaszczystychyirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych paein
jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturzewlyleopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtplpodiae naley wykona z warstwy
ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubmi od 15 do 20cm agktznie z ut@gonymi gczkami
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odwadniagcymi. Dla przewoddéw csrednicy powyej 0,50m, na warstwie odwadrieg] naley
wykona fundament betonowy, zgodnie z dokumentacpjektows lub SST.

W gruntach skalistych gliniastych lub staneayich zbite ity naley wykona& podiaze z pospoiki,
zwiru lub thucznia o grubgei od 15 do 20cm. Dla przewodow soednicy powyej 0,50m naley
wykona fundament betonowy zgodnie z dokumerigepjektowy lub SST.

Zageszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w SST.

5.5. Roboty montaowe
Spadki i gébokas¢ posadowienia ruroggu powinny by zgodne z dokumentagprojektowy.

5.5.1.Rury kanatowe

Rury kanatowezelbetowe 4czone na uszczejkzintegrowayn uktada s zgodnie z ,, Tymczasogv
instrukcp projektowania i budowy przewoddéw kanalizacyjny¢h8].

Poszczegolne ukone rury powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskiendrqaku
diugcéci rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita p@oia do czasu wykonaniaaeky.

Uszczelnienia zkczy rur kanatowych naky wykona specjalnymi fabrycznymi uszczelkami
zintegrowanymi.

Polczenia kanatéw naky stosowa zawsze w studzience lub w komorze.

Kat zawarty m¢dzy osiami kanatow doptywowego i odptywowego - zbiego powinien
zawiera sie w granicach od 45 do 80

Rury naley uktad& w temperaturze powgj (°C, a wszelkiego rodzaju betonowania
wykonywa w temperaturze nie mniejszegn8°C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce
utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczeptoy wykonywaniu przykanalikow nalg
przestrzeganastpujacych zasad:

—trasa przykanalika powinna bprosta, bez zatamaw planie i pionie,

—minimalny przekrdj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,20m,

—dlugcs¢ przykanalika od studzienkiciekowej (wpustu ulicznego) do kanatu lub studzienk
rewizyjnej pohczeniowej nie powinna przekracza4am,

—spadki przykanalikbw powinny zgodne z dokumentéeghnicza,

—kierunek trasy przykanalika powiniendygodny z kierunkiem spadku kolektora gtdwnego,

-whaczenie przykanalika do kanatu powinnoébwykonane pod &em min. 48 max. 96
(optymalnym 66),

—witgczenie przykanalika do kanatu poprzez studziemddgczeniows nalezy dokonywéa tak, aby
wysokas¢ spadku przykanalika nad podipstudzienki wynosita max. 50,0cm.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Studzienki rewizyjne kotowe przelotowe i poteniowe powinny mie srednie 1200mm
(zgodnie z wymogiem dlgrednicy kolektora gtbwnego 300mm i 400mm.

Studzienki rewizyjne powinny ldywykonane wedtug nagiujacych zasad:

—studzienki przelotowe powinny Byokalizowane na odcinkach prostych kanatow w odpawich
odlegtaciach max. 50m lub na zmianie kierunku kanatu,
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—studzienki padczeniowe powinny by lokalizowane na pgtzeniu jednego lub dwoch kanatow
bocznych,

—wszystkie kanaty w studzienkach naldaczyc os w o§ (w studzienkach krytych),

—studzienki nalgy wykonywa& na uprzednio wzmocnionym warsiwzwiru dnie wykopu i
przygotowanym fundamencie betonowym,

—studzienki wykonywé nalezy zasadniczo w wykopie szerokoprzestrzennym,

Sposob wykonania studzienek (przelotowych igppéniowych) przedstawiony jest w Katalogu
Budownictwa oznaczonego symbolem KB-4.12.1 (7, 6, [86], a ponadto w ,Katalogu
powtarzalnych elementéw drogowych” opracowanym prAeansprojekt” Warszawa [17].

Studzienki rewizyjne sktadapie z nasgpujacych czsci:

—komory roboczej,
—komina wtazowego,
—dna studzienki,
—wtazu kanatowego,
—stopni ztazowych.

Komora robocza powinna néievysokaé minimum 1,7m.

Przefcia rur kanalizacyjnych przegciany komory nalgy obudowa i uszczelnt materiatem
plastycznym ustalonym w dokumentacji projektowe;j.

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kggdw betonowych lubzelbetowych osrednicy
0,80m wg BN-86/8971-08 [14]. Posadowienie komindetya wykona& na ptycie zelbetowe]
przegciowej w takim miejscu, aby pokrywa wilazu znajdosvak nad spocznikiem o najgkszej
powierzchni.

Studzienki ptytkie do 3,0m ghbokasci nalezy wykonang bez kominéw wiazowych, wéwczas
bezpdrednio na komorze roboczej nayeumiescic ptyte pokrywows, a na niej skrzynkwitazowg wg
PN-B-10729:1999 [7].

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowakinet.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekroj
zgodny z przekrojem kanatu, a powy przedidony pionowymi sciankami do poziomu
maksymalnego napetnienia kanatu. Przy zmianie kiarurasy kanatu kineta powinna raiksztat
luku stycznego do kierunku kanatu, natomiast w paziku zmianysrednicy kanatu powinna ona
stanowé przegcie z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmnief8o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub innyetiejscach naranych na obgizenia
dynamiczne) powinny méewiaz typu cgzkiego wg PN-EN 124:2000 [8]. W innych przypadkach
maozna stosowawtazy typu lekkiego wg PN-B-10729:1999 [7].

Poziom wtazu w powierzchni utwardzonej powiniert lzynig rowny, natomiast w trawnikach i
zieleacach goérna kragdZz wtazu powinna znajdowasic na wysokéci min. 8cm ponad poziomem
terenu.

W $cianie komory roboczej oraz komina wtazowego maleamontowé mijankowo stopnie
ztazowe w dwoch rgdach, w odlegieciach pionowych 0,30m i w odlegic poziomej osi stopni
0,30m.

5.5.4.Studzienkisciekowe
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Studzienkisciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadowyjezdni drog i placow,
powinny by z wpustem ulicznymaeliwnym i osadnikiem.
Podstawowe wymiary studzienek powinny wymosi
—gtebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna wylprzykanalika 1,65m,
—gtebokas¢ osadnika 0,95m,
—srednica osadnika (studzienki) 0,50m.
Krata sciekowa wpustu powinna Byusytuowana wscieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 1cm pomej scieku jezdni.
Lokalizacja studzienek wynika z rozyzania drogowego.
Przy umieszczeniu kratesciekowych bezp&rednio w nawierzchni, wierzch kraty powinien
znajdowa sie 1cm ponkej poziomu warstwycieralne;.
Kazdy wpust powinien by podhgczony do kanatu za prednictwem studzienki rewizyjnej
pofgczeniowe.

5.5.5.1zolacje

Rury betonowe izelbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byzabezpieczone przed
korozjg, zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabeegpania przed korozjkonstrukcji
betonowych” opracowanej przez Instytut Techniki Bwthnej w 1986 r. [15].

Zabezpieczenie rur kanalowych polega na powleczeohu zewrtrznej i wewrtrznej
powierzchni warstwy izolacyjry asfaltows, posiadajca aproba¢ techniczm, wydany przez
upowaniong jednostk.

Studzienki zabezpieczacgprzez posmarowanie z zeytre izolacp bitumiczr.

Dopuszcza sistosowanie inneg&odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezalee od czynnika agresji, studzienki najle
zabezpieczy przez zagruntowanie izolacjasfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem
asfaltowym stosowanym na gop wg PN-C-96177 [6].

W srodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazguréznorodnd¢ i bardzo day przedziat
natzenia czynnika agresji) sposob zabezpieczenia raedorkorozg Wykonawca uzgodni z
Inzynierem.

5.5.6.Zasypanie wykopow i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubgci 20cm. Materiat zasypkowy
powinien by rownomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu.

Wskaznik zag:szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w SST z uwzgdnieniem wymaga
zawartych w aprobatach technicznych do#ggzh zasypywanych rur.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopéw Wykonawca dnga Irnzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygiieniem do robét
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Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatdbw do betonu i
zapraw i ustadi recepg.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowkzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzdngobdt w zakresie
I Z czstotliwascig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowaprzez Irzyniera.

W szczegolngci kontrola powinna obejmowa

—sprawdzenie kgdnych zalaonych taw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktéw
wysokasciowych z doktadnéria do 1cm,

—badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniermywod

—badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podé z kruszywa
mineralnego lub betonu,

—badanie odchylenia osi kolektora,

—sprawdzenie zgodioi z dokumentagjprojektowg zatazenia przewodow i studzienek,

—badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

—sprawdzenie prawidtowaei utozenia przewodow,

—sprawdzenie prawidtowai uszczelniania przewodéw,

—badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

—sprawdzenie kdnych posadowienia studzienglekowych (kratek) i pokryw wtazowych,

—sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

—odchylenie odlegixi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
Wynosk wiecej niz £5cm,

—odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze ni 0,1m,

—odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza3cm,

—odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracea5cm,

—odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleadegtcci osi utazonego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie pawiprzekraczat5mm,

—odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie mwipno przekracza-
5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadkil0% projektowanego spadku (przy
zwickszonym spadku),

-wskaznik zagszczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100m
powinien by zgodny z pkt 5.5.7,

—rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadrigia do+5mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarows jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

—roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
—wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

—-wykonana izolacja,

—zasypany zagszczony wykop.

Odbiér rob6t zanikagych powinien b§ dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie korekt i
poprawek, bez hamowania ogolinego ppstrobaot.

Dlugaos¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuije:

—oznakowanie robot,

—dostawe materiatow,

—wykonanie robo6t przygotowawczych,

—wykonanie wykopu w gruncie ijego odwodnienie,

—przygotowanie podtea i fundamentu,

—wykonanie gczkow,

—utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienekciekowych,
—wykonanie izolacji rur i studzienek,

—zasypanie i zagzczenie wykopu,

—przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaurelne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywadae do nawierzchni drogowych.

4. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie.

5. PN-C-96177 Przetwory naftowe. Lepik ashalf bez wypetniaczy stosowany na
goraco.

6. PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienkid&acyjne.

7. PN-EN 124:2000 Zwhezenia wpustéw i studzienek kanalizacyjnych do eaxghni dla
ruchu pieszego i kotowego. Zasady konstrukcji, baatypu,
znakowanie, sterowanie jadais.

8. PN-H-74086:1964 Stopnieliwne do studzienek kontrolnych.
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BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaryie.

BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny.

BN-86/8971-06.02 Rury beggieniowe. Rury betonowezelbetowe.
BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdtregi betonowe ielbetowe.

10.2. Inne dokumenty

13.

14.

15.
16.

17.

Instrukcja zabezpieczania przed karokpnstrukcji betonowych opracowana przez Instytut
Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgdzeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @uziernik 1983)

KB1-22.2.6.(6) K¢ggi betonowerednicy 50cm; wysokai 30 lub 60cm.

.Katalog powtarzalnych elementoéw drogowychrransprojekt” - Warszawa, 1979-1982r.
Tymczasowa instrukcja projektowania i budowy przddw kanalizacyjnych” Centrum
Techniki Komunalnej, 1978r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania siecirzadzen sieciowych, wodoggowych i
kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO Miastopeijt- Warszawa, zaakceptowane i
zalecone do stosowania przez Zespot Doradczy dsepu inwestycyjnego powotany przez
Prezydenta m.st. Warszawy - siefpi984r.
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D-04.02.01. WARSTWA OD3CZAJACA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikagjintecznej (SST) g wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonaniem warstwy eggapcej dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.P6tnocnej wraz z odwodnieniem
I oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyedaedokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem warstwy odszapcej z mieszankiwirowo-piaskowej grubgci 15cm, wykonywanych
w ramach robét przygotowawczych, w zakresie glhreym w Przedmiarze Robot.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem stosowanym w projektowanej warstwie jesszankawirowo-piaskowa.

2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstwy agizapcej powinny spetni@nastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalenoscia:

Dis / Dgs <5 ; gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstsy odgczapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podtga.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwéesodcinagcej.

b) zagszczalnéci, okrelony zaleznoscia:
U=ds/dio >5 ; gdzie:

U - wskanik réznoziarnistéci,
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dso - Wwymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzagcego warstw odsiczapcs,

dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzagcego warstw odsiczapca.
Mieszankazwirowo-piaskowa stosowana do wykonywania warstwaorspcych powinna spetnéa
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.

2.4. Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gorpcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpw zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowarua, t
Wykonawca robo6t powinien zabezpieézikruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podd® w miejscu skltadowania powinnodgowne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odszapcej powinien wykaza Sie
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spratu:
—rowniarek,
—walcow statycznych,
—ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt
4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi maéderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.
Warstwa odsczapca powinna by wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposOb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uwiaé¢ nacignigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10m.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 26



D-04.02.01. PEE TH P w oy odsaczajqca

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow edaych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu ogignicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem
wymienic kruszywo na materiat o0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapce] naley przysgpic do jej
zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mgleozpoczynéd od krawedzi i stopniowo
przesuwé pasami podinymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku mgleozpoczynéa od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podiuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierébwnaici lub zagébienia powstate w czasie zmgczania powinny kiy wyrbwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke usung¢cie materiatu, a do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcoéw warstwa ogtszapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowa do osggniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481 [1]. Wskaik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [6].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczagca uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej préby Proctora, kontrohgszczenia
naleey oprze€ na metodzie obgien pitytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wediug BN-64/8931-02 [4]. stiwek wtOrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac232.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kdyrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warsoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymiesza
5.4. Odcinek probny

Jezeli w projektant lub Iaynier przewidziat konieczr$é wykonania odcinka probnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagzem robot Wykonawca powinien wykoheadcinek prébny w celu:

— stwierdzenia, czy spek budowlany do rozkiadania i zgggczania jest wiaiwy,

— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania wymaganej
grubgci po zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagsszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinieryda takich materiatdw oraz spmtu, jakie leda
stosowane do wykonywania warstwy gczapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 27



D-04.02.01. PEE TH P w oy odsaczajqca

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinna iy
utrzymywana w dobrym stanie.

Dopuszcza siruch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykaértzadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatvivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmogva
wszystkie whaciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i z@gczenia
warstwy odsgczapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej

Lp. | WyszczegOlnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10razy nal km
2 | Réwnd¢ podtuzna co 20m na kalym pasie ruchu
4 | Réwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4  Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe €0 100m
6 | Uksztaltowanie osi w planié co 100m w osi jezdni i na jej krgaziach
Podczas budowy - w 3 punktach nadgj dziatce roboczej, lecz nie
7 Grubd¢ warstwy rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem - w 3 punktach, lecz nie rzadziejak na 2000 m
. : - w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzéelziej nk raz na
8 | Zagszczenie, wilgotn& kruszywa 60017
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i téds@awania osi w planie nalg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5cm.
6.3.3.Réwna¢ warstwy

Nierowndaici podiwzne warstwy odgczapcej naley mierzy 4 metrowy tatg, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [5].
Nieréwnaici poprzeczne warstwy oglszapcej i odgczapcej naley mierzy 4 metrows fata.
Nieréwndci nie mog przekracz&20mm.
6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy @dgapcej na prostych i tukach powinny d&yzgodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.
6.3.5.Rz¢edne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokadciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1cmi-2cm.
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6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz £5cm.
6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragncj
+1cm, -2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy na pelgiebokasé, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrGwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigkdu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [6] nie powinien
by¢ mniejszy od 1,0.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujecgporownanie wart@i modutow
odksztatcenia, to waré stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztéceokrélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 [4], nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaggczenia naley badd wedlug PN-EN 1097-5:2001 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykagujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie na peebokas¢, wyréwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniengonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy ogszajcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1fodsiczajcej z kruszywa obejmuie:
—prace pomiarowe,
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—dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiovarstwy materiatu o gruboi i
jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji ketcznej,

—-wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

—zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

—przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

—utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-EN 1097-5 Badanie mechanicznych i fizyczrydiciwosci kruszyw. Cgs¢ 5: Oznaczanie
zawartdci wody przez suszenie w suszarce z wentylacj

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni drogowyctwir i
mieszanka

4.. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtaza przez obeaizenie ptyt

5.. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rogaomawierzchni planografem i tat

6.. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TbSs wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijnych nawierzchni dla
Inwestycji pt.:
Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem

i o$wietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenttprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét opisanych w pkt 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
oczyszczeniem mechanicznym nowowbudowanych waspdbudowy (z kruszywa tamanego oraz
betonu asfaltowego) i wiacej z betonu asfaltowego oraz skropieniem tychstarkationovy
emulsp asfaltowy niemodyfikowaig K1-50. Oczyszczenie i skropienie dotyczy: jezdmioboczami
oraz skrzyowan, w zakresie okigonym w Przedmiarze Robot.
1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe agszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.
1.5.0g06Ine wymagania dotycace robét

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1.0g0Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2.Rodzaje materiatdéw do wykonania skropienia

Materiatem stosowanym do skropienia jest emulsfaltasva zwykfa szybkorozpadowa K1-50
(wg WT.EmA-99 [4] Z.60):
2.3.Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podan&mA-99 [4]. Wymagania dla asfaltow
drogowych podano w PN-EN 12591:2002 [2].
2.4.Zuzycie lepiszczy do skropienia

Do skropienia poszczeg6lnych warstw konstrukcyjnyeéwierzchni naley uzy¢é emuls;ji
asfaltowej, z ktérej po odparowaniu wody pozostegtalt w ilgci:
—przy skropieniu podbudowy z BA — 0,30 kdim
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—przy skropieniu warstwy wiacej z BA — 0,15 kg/fh
2.5.Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i oliginia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé& w zbiornikach stalowych, murowanych, betonowyctb lu
zelbetowych wypossnych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych przed ¢pesh wody i
zanieczyszczeniem.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnycioraikach
pionowych z nalewaniem od dna. Nie nglstosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgdu na
tworzenie s na duej powierzchni cieczy ,kaucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1.0g0Ine wymagania dotycace spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2.Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien ang Sic
mozliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:

—Szczotek mechanicznych.
Zaleca s uzycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriavioykonana z twardych
elementdw czyszezych i shzy¢é do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszcgezylegagcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiad&kkie elementy czyszeze i shweyé do
zamiatania. Zalecaguzywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylaice.

—Sprzarek.

—Zbiornikdw z wod.

—Szczotek ¢cznych.

3.3.Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni najeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona W urzdzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametréw:

—temperatury rozktadanego lepiszcza,

—cisnienia lepiszcza w kolektorze,

—obrotéw pompy dozygej lepiszcze,

—predkosci poruszania giskrapiarki,

—wysokdci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
—dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dyzolowany termicznie tak, aby byto riave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapejl0% od ilgci zatazone;j.

4. TRANSPORT

4.1.0gd6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaagiaine” pkt 4.
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4.2. Transport lepiszczy

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkiere nie lgda korodowaly pod wptywem emulsji i niextts powodowaty
jej rozpadu. Cysterny przeznaczone do przewozu gmubwinny by przedzielone przegrodami,
dziekcymi je na komory o pojemsoi nie wikszej nz 1 nT, a kada przegroda powinna ndie
wykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiornjzeznaczone do
transportu lub skladowania emulsji powinnyhozyste i nie mogzawiera resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0dIne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2.0czyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na uysimiluznego materiatu, brudu, blota i kurzu
przy wyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmat cénieniem. W miejscach trudno
dostpnych naley uzywaé szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowkgny
bezpdrednio przed skropieniem warstwa powinnd lbgzyszczona z kurzu przyyciu spezonego
powietrza.

5.3.Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnacbgczyszczona. deli do czyszczenia warstwy byta
uzywana woda, to skropienie lepiszczem zemonasipi¢ dopiero po wyschrciu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawieriahmaze by¢ wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpocz¢ Sie po akceptacii przez hyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna ®yskrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dosgpnych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskowy — tzw. lancy).

Temperatura emulsji asfaltowej powinna #oié sic w przedziale 20+40°C. W razie potrzeby
emulsg nalezy ogrz& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkas¢. Po skropieniu nawierzchni.
powinna by ona pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na aziezlezdny dla umaliwienia
penetracji lepiszcza w warsgwodparowania wody z emulsiji.

Przed uléeniem warstwy =z mieszanki mineralno-bitumicznej \Mykwca powinien
zabezpiecz§ skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch
budowlany.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1.0g06Ine zasady kontroli jakdci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2.Badania przed przystpieniem do roboét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowéagmiobne skropienie warstwy
w celu okrglenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iesSlania wymaganej il&ci lepiszcza
w zaleznoscei od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gieaia.
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6.3.Badania w czasie robot

6.3.1.Badania lepiszczy
Ocena emulsji asfaltowej powinna dpparta na atestach producenta, z tym,Wykonawca
powinien kontrolowé dla kadej dostawy jej lepkid wg EmA-99 [4].

6.3.2.Sprawdzenie jednorodéad skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wediug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczéniei rozktadanego lepiszcza i kruszywa” [3].

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@)WVymagania ogélne” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest: nf (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni i pawédni
skropione;j.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhoczyszczenia warstwy konstrukcyjnej obejmuije:

ewentualnym polewaniem wegdub wyciem spezonego powietrza,
—reczne odspojenie stwardniatych zanieczys#cze

Cena 1 riskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

—pfodgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
—skropienie powierzchni warstw lepiszczem,

—przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

1.PN-EN-1426:2001 Asfalty i produkty asfaltowe. Ozratie penetracji igt
2. PN-EN-12591:2002 Wytyczne przedstawione przez GDDi opracowywanej normy)

10.2.Inne dokumenty

3. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniediorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone
przez GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/68%a 1992-02-03.
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4. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsfalassve EmA-99. IBDIM - 1999 r.
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D - 04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SSTg swymagania dotyere wykonania i odbioru podbudowy
zasadniczej z kruszywa tamanego stabilizowanegdamecznie dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem

i o$wietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. D ebica

1.2.Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych pkt.1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanpwiymagania dotycge robét zwizanych z
wykonaniem warstwy podbudowy z kruszywa famaneg8l,@/ stabilizowanego mechanicznie
grubasci 20cm , w zakresie okslenym w Przedmiarze Robot.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. 1.4.1. Stabilizacja mechaniczna proces technologiczny polegay na odpowiednim
zag:szczeniu kruszywa o wdeiwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotém optymalne;j.
1.4.2. 1.4.2. Pozostale ok&enia podstawowe gs zgodne z obowrzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBTM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4
oraz wg PN-S-06102 [14]:
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robdt

Ogdblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania iog/bpkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogdIne dotycgace materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatdw podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagéine" pkt. 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnygtabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@wsca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakéw albo ziatwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3.Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa stosowanego na pobdtgzakrelona wedtug PN-B-06714-15 [3]
powinna lee¢ miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnieniaa glodbudowy zasadniczej
podanymi na rysunku 1.
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stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wzasadnicz (g6rm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@ypomocnica (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do goérnej krzywej graniczngiarnienia na gsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w tabeli 1.

Tabela 1. Wymagane wigiwosci kruszywa

P Wyszczegolnienie wiziwosei ~ Wymagania| Normatyw do metodyki
1 |Zawartd¢ ziarn mniejszych 8i0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-15 [3]
2 |Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie ydej niz 5 PN-B-06714-15 [3]
3 |Zawartg¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie yaej niz 35 PN-B-06714-16 [4]
4 |Obecné¢ zanieczyszczeorganicznych; barwa roztworu nie ciemniejsza ni wzorcowa PN-B-06714-26
5 Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu metagdl lub Il wg PN-B-04481 [%)] od 30 do 70 BN-64/8981-[15]
Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
6 é),s'rc,'_elalngcv, Qaﬂffl_"",'té po petnej “,CZ_bL_E,ODthQV!’ ng@@ niZ[%]: et T 3B PN-B-06714-42 9]
b) $cieralndi¢ czgsciowa po 1/5 petnej liczby obrotéw w stosunkusdieralngci
catkowitej, nie wgcej niz [%}: 30
7  |Nasikliwos¢, %(m/m), nie wicej niz 3 PN-B-06714-18 [6]
8 |Mrozoodporné, ubytek masy po 25 cyklach zamaaia, %(m/m), nie wicej niz 5 PN-B-06714-19 [7]
9 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczeniu na SO%(m/m), nie wgcej niz 1 PN-B-06714-28 [8]
10 Wskanik nosnosci wae mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy:nfprzy zagsz. k>1,00) 80 PN-S-06102 [14]

2.4. Zrédta materiatow

Wszystkie materialy azyte do budowy powinny pochodzitylko ze zr6det uzgodnionych i

zatwi

ierdzonych przez myniera.
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Zrodta materiatébw powinny Wy wybrane przez Wykonawc z wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robdt. Wykonawca powinien dostarézAyzynierowi wyniki bada laboratoryjnych i
reprezentatywne probki materiatéw.

3. SPRZET
3.1.Wymagania ogdine dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogoing Bk

3.2.Sprzet do wykonania warstwy z kruszywa stabilizowanego ®chanicznie

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyeéchanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
powinny zapewrdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnoboptymalnej,
—uktadarek do rozktadania mieszanki,
—matych walcdéw ogumionych i stalowych wibracyjnyeth Istatycznych do zagzczania,
—zag:szczarek plytowych, ubijakbw mechanicznych lub roltywalcédw wibracyjnych — jako
sprztu pomocniczego, zwlaszcza w miejscach trudnoeposth.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogoélne dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagéne" pkt.
4

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzggh je
przed zanieczyszczeniem, rozsegregowaniem, zmiesaag innymi materialami, nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem. Ruch pojazdéw powitnghtak zorganizowany aby nie dajoit do
uszkodzé i tworzenia kolein w wyprofilowanym podia drogi.

Transport materialtdw powinien odbyévaie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g0Ine zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM "Wymagania ogdlne" pkt. 5

5.2. Przygotowanie podiza

Podtaze pod podbudog powinno spetni& wymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaodbudowy powinny b§ wczeniej
przygotowanePaliki lub szpilki powinny b§ ustawione w rgdach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny spos6b zaakceptowany przezzyimera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umazliwiaé¢ nacihgniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w agstch nie wgkszych ni co
10m.

Ponadto podize powinno by wyprofilowane i zagszczone, rowne i czyste.zdd podiaze

wykazuje jakiekolwiek wady to powinny byone usunite wedtug zasad zaakceptowanych przez

Inzyniera.
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5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza
w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni
zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza i wytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna ky od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4.Rozkladanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grué po zagszczeniu byla réwna grubo projektowanej. Warstwa podbudowy
powinna by roziozona w sposéb zapewmniay osigniccie wymaganych spadkéw i egdnych
wysokdaciowych.

Kruszywo w miejscach, w ktorych widoczna jest jegegregacja, powinno byprzed
zag:szczeniem zagpione materialem o odpowiednich déawvosciach.

Jakiekolwiek nieréwnéci lub zagtébienia powstale w czasie zmgczania powinny hy
wyréwnane przez spulchnienie kruszywa i dodanieusibnécie materiatu, 2 do uzyskania réwnej
powierzchni.

Wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiagawilgotnasci
optymalnej, okrélonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie i napowietrzaniezelle
wilgotnaos¢ mieszanki kruszywa jestzsiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna by
zwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdylgetnosé
mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalery osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [19] powinielp@wiad& przyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 10.

5.5.Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasgpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotowy podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z nielgiwvego utrzymania podbudowy obeza
Wykonawe robot

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0golne zasady kontroli jakdci robo6t

Zasady ogo6lne kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania agblpkt. 6.
6.2.Badania przed przysapieniem do robo6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw.
Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3.Badania w czasie robo6t

6.3.1. 6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.
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Tablica 2 Czestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie wykonywania warstwy z krusayw
stabilizowanego mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dzienne Maksymalna powierzchnia
dzialce roboczej podbudowg ap(;;ﬁ;ga(dﬁ)@a i felitg
1 Uz_|arn|er)!e m|eszanl_<| 2 600
2 | Wilgotnas¢ mieszanki
3 | Zagszczenie warstwy 10 probek na 10000 m
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3da kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

6.3.2. 6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébkeiya
pobier& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny
by¢ na bieaco przekazywane #iynierowi.

6.3.3. 6.3.3. Wilgotngé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il)pletancy +10% i -20%.

Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4. 6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywéasie az do osiagnigcia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [19]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zagszczenia nalg oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [16] i nie rzadziej
niz raz na 5000 fn lub wedtug zaledelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modubE; do pierwotnego modutu odksztalcerkia jest nie wegkszy od 2,2 dla kalej
warstwy konstrukcyjnej podbudowy; EE; < 2,2

6.3.5. 6.3.5. Wiaciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy.

6.4.Wymagania dotyczce cech geometrycznych wykonanej podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyazch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tabela 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z krusegeabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | ROwng¢ podiwzna co 20 m tatna kadym z poboczy
3 | ROwnd¢ poprzeczna co 100m
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
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5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie* | co 100 m

Podczas budowy - w 3 punktach nadej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej ni raz na 400 M

Przed odbiorem - w 3 punktach, lecz nie rzadziejaz na 2000

7 | Grubag¢ podbudowy

m2
Nosnosé podbudowy:
8 | - modut odksztalcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na4de 1000 m

*) Badanie dotyczy tylko zjazdéw z zakresie gipin Dokumentagj Techniczg.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy
Szerokdé¢ podbudowy nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgicej niz +10cm, -
5cm.

Na jezdniach bez kraynikéw szeroké¢ podbudowy powinna lkiy wicksza od szerokgi
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Réwndé¢ podbudowy

Nieréwndici podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy fata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28]. Nieréwrimi poprzeczne — o ile jest to wykonalne - aglenierzy¢ tatg 4-
metrowy.

Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé& 10mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukachimmy by zgodne z dokumentacj
projektow, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdgciowe podbudowy
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+lcm, -2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegogitoza
Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz
5cm.

6.4.7. Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podia
Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz +10%.

6.4.8. N@&nos¢ podbudowy

—modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [16] powinieit zgodny z podanym w tablicy 4,
—ugicecie spezyste wg BN-70/8931-06 [18] powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy z kruszywa tamanegadlstalvanego mechanicznie

~

| ‘ Wskagnik T E EE e S P e

{ Usunieto: Wymagane cechy
N B PR Maksyma:iw; ugicie spezyste pod Minima:ny mpdgi pdk;(z)talcen’i/ellp podbudowy
g et KA ey i sy s e
[%] mniejszy ni 40 kN 50 kN plerwszeg drugieg
obcigzenia B obcigzenia B
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80 1,0 \ 1,25 \ 1,40 \ 80 \ 140 |

6.5.Zasady post¢powania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwyicksze odchylenia od oldienych w
punkcie 6.4 powinny hy naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajicsci co najmniej
10cm, wyréwnane i powtornie zeggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpi@nanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wicej niz 5cm, to
Wykonawca powinien na wlasny koszt poszérppdbudow przez spulchnienie warstwy na pgein
gruba¢, dotazenie materiatu i powtorne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waxgm grubéci, Wykonawca wykona
naprav podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedniglebokas¢, zgodnie z decyzjlinzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wagkdu tych robdt nagpi ponowny
pomiar i ocena gruliai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnagsci, zalecone przez iyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcalpalowy tylko wtedy, gdy zaienie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkiwego wykonania robét przez Wykonasmodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0gdIne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru robét

Roboty zwazane z wykonaniem warstwy z kruszywa stabilizowaneggchanicznie podlegaj
odbiorowi robét ulegapych zakryciu na zasadach olomych w SST D-M-00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 8.
8.2.0dbidr robét

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolejfi wg pkt. 6 daly wyniki

pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1.0go0Ine ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotyseze podstawy ptatdsi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest 1 ni podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego amwichnie.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1.

~NOoO ok~ WNE

O ©

11.
12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-32250
PN-S-06102

10.1.Normy
. PN-B-04481
. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirzanieczyszczeobcych
. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadunaiaego

. PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi

. PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno

. PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieghdigiosci

. PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgormetod,

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

bezpdredng

. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirtiarki metog bromowg
. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczawieralngci w bebnie Los Angeles
. PN-B-11111

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaeawierzchni drogowyclz.wir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane @wiarzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowych. Piasek

Materiaty budowlane. Woda do betonuprrae

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilizowanych mechanicznie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obagizenie pty

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régmi@awierzchni planografem i tat
BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiargdgiodatnych ugiciomierzem belkowym
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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D-04.05.01 PODBUDOWA Z GRUNTU LUB KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecangj (SST) $ wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonywaniem podbudowy z gruntu lub kruszy
stabilizowanego cementem dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem

i oswietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. D ebica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosovaktadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w gkil.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonaniem podbudowy pomocniczej z gruntu lub kywsz stabilizowanego cementem (w
mieszarce stacjonarnej), w zakresie ékmeym w Przedmiarze Rob6t wg PN-S-96012 [12] oraz
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyé poétsztywnych” [23] grubgci 10cm
0 Rn=0,5-1,5MPa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementej@dna lub dwie warstwy zagzczonej
mieszanki cementowo-gruntowej, ktéra poagsieciu wiasciwej wytrzymaitdci nasciskanie, stanowi
fragment nénej czsci nawierzchni drogowej.

1.4.2. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszankatgrucementu i wody, a w razie potrzeby
réwniez dodatkéw ulepszagych, np. popiotdéw lotnych lub chlorku wapniowegidgbranych w
optymalnych ilgciach.

1.4.3. Grunt stabilizowany cementem - mieszankaec¢owo-gruntowa zagzczona i stwardniata w
wyniku ukaiczenia procesu wzania cementu.

1.4.4. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszdakazywa naturalnego, cementu i wody, a w
razie potrzeby dodatkéw ulepsgaych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowegmbranych w
optymalnych ilgciach, zagszczona i stwardniata w wyniku uktzenia procesu wrania cementu.

1.4.5. Pozostale oldlenia g zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigblne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce roboét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycice materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Cement

Nalezy stosowdé cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-EN-197-1:2002 portlandzki z
dodatkami wg PN-EN-197-1:2002 [7] lub hutniczy Wig-BEN-197-1:2002 [7].
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wiaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-EN-197-Q22[7]

Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniet:ni
17 cement portlandzki bez dodatkow 16
- cement hutniczy 16
- cement portlandzki z dodatkami 16
2 Wytrzymataé nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej:ni 32,5
Czas wijzania:
3 - pocatek wigzania, najwczeiej po uptywie, min. 60
- koniec wazania, najpgniej po uptywie, h 12
4 |Stal@¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

Badania cementu naig wykona zgodnie z PN-B-04300 [1].

Przechowywanie cementu powinno odbyws& zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

W przypadku, gdy czas przechowywania cementizie diwzszy od trzech miegty, mazna go
stosowé za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikagego przydatng do
robot.

2.3. Grunty

Przydatné¢ gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cementertezgaocené na podstawie
wynikéw bada laboratoryjnych, wykonanych wedtug metod podamnydAN-S-96012 [12].

Do wykonania podbudéw z gruntéw stabilizowanych estem nalgy stosowd grunty
spetniajce wymagania podane w tablicy 2.

Grunt mana uznéd za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdynii bada
laboratoryjnych wykzg, ze wytrzymald¢ na $ciskanie i mrozoodpordé prébek gruntu
stabilizowanegogzgodne z wymaganiami oldfenymi w p. 2.7 tablica 4.
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Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonychtdbilizacji cementem wg PN-S-96012 [12]

Lp. Wiasciwosci Wymagania, Badaniawedtug | |

Uziarnienie :
a) ziarn przechodgcych przez sito # 40 mm, % (m/m), nie mniej: ni 100

1 b) ziarn przechodgych przez sito # 20 mm, % (m/m), pawey 85 PN-B-04481 [2]
c) ziarn przechodgych przez sito # 4 mm, % (m/m), pokey 50
d) czstek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m), pepi 20

2 |Granica ptynngci, % (m/m), nie wécej niz: 40 PN-B-04481 [2]

3 |Wskanik plastycznéci, % (m/m), nie w¢cej niz: 15 PN-B-04481 [2]

4 |Odczyn pH od5do8 PN-B-04481 [2]

5 |Zawartd¢ czeséci organicznych, % (m/m), nie wéej niz: 2 PN-B-04481 [2]

6 |Zawartg¢ siarczan6w, w przeliczeniu na §®@b6 (m/m), nie wcej niz: 1 PN-B-06714-28 [6]

Grunty nie spetniace wymaga okrelonych w tablicy 2, mog by¢ poddane stabilizacji po
uprzednim ulepszeniu chlorkiem wapniowym, wapneopig@ami lotnymi.
Grunty o granicy ptynnii od 40 do 60% i wskaiku plastycznéci od 15 do 30% meghby¢

stabilizowane cementem dla podbudéw pomocniczyah yearunkiem w@ycia specjalnych maszyn,

umazliwiajagcych ich rozdrobnienie i przemieszanie z cementem.
Dodatkowe kryteria oceny przydatwd gruntu do stabilizacji cementem; zaleca siycie
gruntéw o:
— wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01 [15],
— zawartdci ziarn pozostagych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,
— zawartg@ci ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm - niegegj niz 15%.
Decydupcym sprawdzianem przydaw gruntu do stabilizacji
wytrzymataici nasciskanie prébek gruntu stabilizowanego cementem.

cementema swyniki

2.4. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mpa stosowé piaski, mieszanki izwiry albo mieszank tych
kruszyw, spetniajce wymagania podane w tablicy 3.

Kruszywo mana uzné za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdynilw bada
laboratoryjnych wykaa, ze wytrzymald¢ na sciskanie i mrozoodpordé probek kruszywa
stabilizowanego ¢xla zgodne z wymaganiami oldfenymi w p. 2.7 tablica 4.

Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonychtdbilizacji cementem

L.p. Wiasciwosci Wymagania, Badania wedtug |
Uziarnienie
1 |a) ziarn pozostajcych na sicie #2mm, %, nie mniegni 30 PN-B-06714-15 [4]
b) ziarn przechodgych przez sito 0,075 mm, %, nieee®j niz: 15
2 Z_awar_tc@é czgsm organicznych, barwa cieczy nad kruszywem nie Wzorcowa PN-B-06714-26 [5]
ciemniejsza ri:
4 Zawartdg¢ siarczandw, w przeliczeniu na §®6, ponkej: d PN-B-06714-28 [6]| |

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jest wbudowane bezp@dnio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skladowaniderenie budowy, to
powinno by ono skladowane w pryzmach, na utwardzonym i dolode/odnionym placu, w
warunkach zabezpiecaaych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszani@mych rodzajow
kruszyw.
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2.5. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszysementem i ewentualnie do gighacji
wykonanej warstwy powinna odpowiadaymaganiom PN-B-32250 [9]. Bez badkaboratoryjnych
mozna stosowa& wodochgowg wodk pitng. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrodet nie mae by
uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie zejyyodang normy lub do momentu poréwnania
wynikow wytrzymaitdci nasciskanie prébek gruntowo-cementowych wykonanychodawvatpliwg i
z wody wodochgows. Brak r&nic potwierdza przydatdé wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa
cementem.

2.6. Dodatki ulepszajce

Przy stabilizacji gruntéw cementem, w przypadkaaasadnionych, stosujeeshastpujace
dodatki ulepszafe:
— wapno wg PN-B-30020 [8],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [13],
— chlorek wapniowy wg PN-C-84127 [10].

Za zgod Inzyniera mog by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziatanisjaolajce
aproba¢ technicz wydary przez uprawnionjednostk.

2.7. Grunt lub kruszywo stabilizowane cementem
Wytrzymata¢ gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem rdbpdowe pomocnicg, wg
PN-S-96012 [12], powinna spetdisvymagania okrdone w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania dla podbudowy pomocniczejuntr lub kruszywa stabilizowanego
cementem dla ruchu KR2 do KR6

Wytrzymaics¢ nasciskanie | Wskaznik
prébek nasyconych wadMPa) mrozood-
po 7 dniach | po 28 dniach POrNGc

Podbudowa pomocnicza dla KR2 do KR6 1,6+2.2 2,5-5,0 0,7

Rodzaj warstwy w konstrukcji
nawierzchni drogowej

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” ®kt
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy pomocniczej stabilizowarementem,
wytwarzanej w mieszarkach stacjonarnych powinienkagg sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

— mieszarek stacjonarnych,

— ukladarek lub rowniarek do rozktadania mieszanki,

— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania,

- zagszczarek plytowych, ubijakéw mechanicznych lub mhlywalcow wibracyjnych do
zag:szczania w miejscach trudnodgstych,
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4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Transport cementu powinien odbyésic zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

Mieszank kruszywowo-spoiwow mozna przewozi dowolnymisrodkami transportu, w sposéb
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, rozsegregemvai wysuszeniem lub nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanegoergem nie mze byt wykonywana wtedy,
gdy podiae jest zamarzeie i podczas opadéw deszczu. Nie maleozpoczynd stabilizacji gruntu
lub kruszywa cementem,zeli prognozy meteorologiczne wskazuja maliwy spadek temperatury
ponizej 5°C w czasie najhiiszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno lgyprzygotowane zgodnie z wymaganiami gloaymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowaniaodbudowy powinny b§ wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w rgdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno utiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spanivhydraulicznymi ma by uktadana w
prowadnicach, to po wytyczeniu podbudowy mglestawé na podiau prowadnice w taki sposaéb,
aby wyznaczaly ondcisle linie krawedzi ukladanej warstwy wedtug dokumentacji projekepw
Wysoka¢ prowadnic powinna odpowiadlagrubgci warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze
spoiwami hydraulicznymi, w stanie niezagczonym. Prowadnice powinny dystawione stabilnie,
w spos6b wykluczapy ich przesuwanie sipod wpltywem oddzialywania maszymytych do
wykonania warstwy.

5.4. Sklad mieszanki cementowo-gruntowej i cementaakruszywowe;j

Zawarté¢ cementu w mieszance nie moprzekracza6% w stosunku do masy suchego gruntu
lub kruszywa. Zaleca sitaki dobdr mieszanki, aby spetnivymagania wytrzymakziowe okrglone
w p. 2.7 tablica 4, przy jak najmniejszej zawé&rt@ementu.

Zawarté¢ wody w mieszance powinna odpowiadailgotnasci optymalnej, okréonej wedtug
normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 £2hlerancy +10%, -20% jej warki.
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Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewriizymanie w czasie budowy wtawosci
gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodizywymaganiami oké@nymi w tablicy 4.

5.5. Stabilizacja metod mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki wWeghce, powinny by dozowane w iléci
okreslonej w recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjaagpowinna b§ wyposaona w uradzenia
do wagowego dozowania kruszywa lub gruntu i cemerda ob¢tosciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pemirtiy krotszy od 1 minuty, o ile krotszy
czas mieszania nie zostanie dozwolony przeyriera po wsipnych prébach. W mieszarkach typu
ciggtego pedkos¢ podawania materiatdw powinna dystalona i na bigco kontrolowana w taki
sposob, aby zapewhnjednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej z tolerangj+10% i -20% jej
wartaici.

Przed utgeniem mieszanki natg ustawé prowadnice i podize zwilzy¢ wodg.

Mieszanka dowieziona z wytwérni powinnachyktadana przy pomocy uktadarek lub rowniarek.
Grubd¢ ukladania mieszanki powinna dytaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grudm
warstwy po zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganych gdnych, spadkow
podtwznych i poprzecznych. Przyzyciu réwniarek do rozktadania mieszanki riglevykorzysta
prowadnice, w celu uzyskania odpowiedniej rovangrofilu warstwy. Od #ycia prowadnic mzna
odstpi¢ przy zastosowaniu technologii gwarantgj odpowiednj rownas¢ warstwy, po uzyskaniu
zgody Irzyniera. Po wyprofilowaniu naky natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.6. Grubosé warstwy

Orientacyjna grub& poszczeg6lnych warstw podbudowy z gruntu lub kwszstabilizowanego
cementem nie powinna przekra€22 cm (przy mieszaniu w mieszarce stacjonarnej).
Jezeli projektowana gruldeé warstwy podbudowy jest wksza od maksymalnej, to stabilizacjalezy
wykonywa w dwéch warstwach.

5.7. Zagszczanie

Zagszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy
uzyciu walcow gtadkich, wibracyjnych lub ogumionyeh zestawie wskazanym w SST.

Zageszczenie warstwy 0 jednostronnym spadku poprzeczpgwinno rozpocgk sic od niej
potozonej kravedzi i przesuwé pasami podtnymi, czsciowo nakladajcymi sk, w strore wyzej
potozonej kravedzi. Pojawiajce st w czasie zagpzczania zawnenia, ubytki, rozwarstwienia i
podobne wady, mugzby¢ natychmiast naprawiane przez wymiamieszanki na peigicbokase,
wyréwnanie i ponowne zagzczenie. Powierzchnia zggczonej warstwy powinna ndigrawidtowy
przekréj poprzeczny i jednolity wygl.

Operacje zagpzczania i obrébki powierzchniowej mygdzy¢ zakaczone przed uptywem dwaoch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.

Zagszczanie nalgy kontynuow# do osjgniccia wskanika zagszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 [19] nie mniejszego od pumtpp w PN-S-96012 [12] i SST.

Specjalm uwag nalezy poswieci¢c zagszczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych
poprzecznych oraz wszelkich gdzea obcych.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 160



D - 04.05.01. PODBUDOWY - Pod®E€_ &M R"... ‘2 kruszywa stabilizowanego cementem

Wszelkie miejsca line, rozsegregowane, ei@ne podczas zagzczania lub w inny sposéb
wadliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na pegnubcé, wbudowanie nowej
mieszanki o odpowiednim skladzie i ponowne egagzenie. Roboty teaswykonywane na koszt
Wykonawcy.

5.8. Spoiny robocze

W miare mozliwosci nalezy podbudow wykona na calej dtugéci poszerzenia. W przeciwnym
wypadku przed wykonaniem kolejnejegzi podbudowy, naliey obciaé pionowg krawedz istniepcej
Czgsci, za po zwikeniu jej wod nalery wbudowé ciag dalszy pasa.

Od obcécia pionowej krawdzi w wykonanej mieszance oma odsipi¢c wtedy, gdy czas
pomiedzy zakd@czeniem zagszczania jednego pasa, a rozgogzn wbudowaniagsiedniego pasa,
nie przekracza 60 minut.

Jezeli w nizej potazonej warstwie wysipuja spoiny robocze, to spoiny w warstwigdeej wyzej
powinny by wzgledem nich przesugte o co najmniej 1m (dla spoiny poprzecznej).

5.9. Piekgnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg cementem

Piekgnacja powinna hyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjacych sposobdw:

a) skropienie warstwy emutsisfaltows w ilosci od 0,5 do 1,0 kg/fy

b) skropienie specjalnymi preparatami powtokotwoOrczyposiadajcymi aprobag techniczi
wydary przez uprawniofjednostlk, po uprzednim zaakceptowaniu ickyaia przez layniera,

c) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotheapianie wod w ciggu dnia, w czasie co
najmniej 7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczdiolia z tworzywa sztucznego, wong na zaktad o
szerokdci co najmniej 30 cm i zabezpieczpoprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez
wiatr,

e) przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymyvie jej w stanie
wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby piefnacji, zaproponowane przez Wykonawcdnne materialy przeznaczone do
pielegnacji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacjymera.

Nie nalery dopuszczé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikré dni po

wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch technologi mae odbywa sie wytacznie za zgodg
Inzyniera.

5.10. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniej na B dn
przed rozpoagiem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spgzbudowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladamépszczania jest wigiwy,
— okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej gdabo
warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcow do uzyskania wymaganego wakfia zagszczenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd materialtdbw oraz spemu takich, jakie bdg
stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800 f

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
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Wykonawca mee przysapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprikéonego
przez Ireyniera.

5.11. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy, powinny byutrzymywane w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zggdnzyniera, gotowy podbudowe do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z nielgfavego utrzymania podbudowy obga
Wykonawe; robot.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia bieych napraw podbudowy uszkodzonych
wskutek oddziatywania czynnikdéw atmosferycznychkida jak opady deszczuniegu oraz mroz.
Wykonawca jest zobowkany wstrzyma ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw clasz
jezeli wystapi mazliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi pawénbyé przykryta przed zim warstwg
nawierzchni lub zabezpieczona przed nigegm dziataniem czynnikéw atmosferycznych w inny
sposoOb zaakceptowany przezyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robé6t

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzdania spoiw, kruszyw i gruntéw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamyiniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy stabilianych
cementem podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Cestotliwos¢ bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lo WhvEmsEs e o T maksymalna pow.
i ysececapinieniebada drienne) azilos robocz  Podbudowy na
badanie
1 Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze
spoiwem 2 600 M
3 |Rozdrobnienie gruntti
4 |Zag:szczenie warstwy
5 |Grubg¢ podbudowy 3 400 M
Wytrzymatai¢ nasciskanie
— 7 i28-dniowa przy stabilizacji cementem i
waphem 6 probek
6 ~ 14i42-dniowa przy stabilizacji popiotami 6 probek 400 nt
lotnymi 3 probki
. e probki
— 90-dniowa przy stabilizacjiuzlem
granulowanym
7 |Mrozoodpornés ? przy projektowaniu i w przypadkachatpliwych
Badanie spoiwa:
g _ \clzveargﬁg’tu, przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy-&ej
10 - popiotéw lotnych, gmianie
11 - suzla granulowanego
12 Badanie wody dla kdego watpliwegozrodia
13 Badanie widciwosci gruntu lub kruszywa g'r%r]'%‘%jlb plglr]tgzly%\;}iy kadej zmianie rodzaju | | Usunieto: dia kel Ezrrt::r:tﬁrﬁjy%
14 Wskanik nosnosci CBR ¥ przypadkach wtpliwych i na zlecenie tryniera| kiuszywa

. . , . « | Usunieto: Wskaznik nosnosci
1) Badanie wykonuje sidla gruntéw spoistych. {CBR@ }
2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wepn popiotami lotnymi. { Usunieto: w przypadkach }

3) Badanie wykonuje giprzy stabilizacji gruntu wapnem. watpliwych i na zlecenie tyniera

N

6.3.2. Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Prébki do bada nalezy pobier& z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie
kruszywa lub gruntu powinno bygodne z wymaganiami podanymi w tablicach: 2 @auniejszej
SST.

6.3.3. Wilgotnaé mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna kiyréwna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie sktadu
tej mieszanki, z tolerangi+10% -20% jej wartéi.

6.3.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskék rozdrobnienia byt co najmniej
réwny 80% (przez sito érednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).

6.3.5. Zagszczenie warstwy
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Mieszanka powinna lktyzag:szczana do agjnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 [19].

6.3.6. Grubai¢ podbudowy

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegiei co najmniej
0,5m od krawdzi. Grubd¢ warstwy nie mee r&ni¢ si¢ od projektowanej o wcej niz +1cm.

6.3.7. Wytrzymatcdé¢ na sciskanie

Wytrzymaldi¢ na sciskanie okr@a sk na probkach walcowych érednicy i wysokéci 8cm.
Probki do bada nalezy pobier&g z miejsc wybranych losowo, w warstwie ramoej przed jej
zagszczeniem. Prébki w ikei 6 sztuk nalgy formowa& i przechowywa zgodnie z normami
dotyczicymi poszczegodlnych rodzajéw stabilizacji spoiwaimizy probki naley bada& po 7 oraz po
28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymé&bb nasciskanie powinny by zgodne z wymaganiami
podanymi w tablicy 4 niniejszej SST.

6.3.8. Mrozoodporngé¢

Wskanik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymdld na $ciskanie prébek
poddawanych cyklom zamiania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w
tablicy 4 niniejszej SST.

6.3.9. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotow lotnyehzla granulowanego, Wykonawca
powinien okréli¢ whasciwosci podane w tablicy 2 niniejszej SST.

6.3.10. Badanie wody
W przypadkach wtpliwych naley przeprowadzi badania wody wg PN-B-32250 [9].
6.3.11. Badanie wiéciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bad& przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa.
Wiasciwosci powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w tablicach 2 orainijszej SST.

6.3.12. Wskaznik nosnosci CBR

Wskaznik nosnosci CBR okrdla se wg normy BN-70/8931-05 [9] dla probek gruntu
stabilizowanego cementem, gighowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-96011 [11].

Usunieto: Wskaznik nosnosci

i CBR okresla si¢ wg normy BN-
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy Con dhedaseugnomy BN
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiaréw o e

L wymaganiami PN-S-96011 [11]. J

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycacych cech geometrycznych podaje tablica 6.

Tablica 6. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy stabilizowane] syaii
WyszczegOlnienie bada

Lp. pomiar6w Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
Szerokéc¢ 10 razy na 1 km
2 Réwndé podivna w sposob cigly planografem lub co 20 m faha kadym pasie
ruchu
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3 |R6wna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 |Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 |Rzdne wysokéciowe co 100 m

7 |Grubg¢ podbudowy w 3 punktach, lecz nie rzadziej iz na 2000 m
) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych aaleykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wgcej niz +10cm, -
5cm.
Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od szerokei warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25cm lub o wastowskazan w dokumentaciji projektowe;j.

6.4.3. Réwndé¢ podbudowy

Nieréwndci podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [16].
Nieréwndci nie powinny przekraczal5mm (dla podbudowy pomocnicze)).

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy pomocniczej powinny zgjodne z dokumentagcprojektowy z
tolerancj +0,5%.

6.4.5. Rzdne wysokdgciowe podbudowy

Réznice pom¢dzy rzdnymi wykonanej podbudowy aednymi projektowanymi nie powinny
przekracza +1cm, -2cm.

6.4.6. Gruba¢ podbudowy
Grubas¢ podbudowy nie mee r@&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz +10%, -15%
(dla podbudowy pomocniczej).

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu bada na stwardnialej podbudowie stwierdzig,size odchylenia cech
geometrycznych przekraczayvielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana ng cat
gruba¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopusziganny rodzaj naprawy wykonany
na koszt Wykonawecy, o ile zostanie on zaakceptovargz Irzyniera.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien poszeézgodbudow przez
zerwanie warstwy na pefngrubcé¢ do potowy szerokiei wykonanego pasa i wbudowanie nowej
mieszanki.

Nie dopuszcza simieszania skladnikbw mieszanki na miejscu. RoltetyVykonawca wykona
na wiasny koszt.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wigm grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy przez zerwanie wykonanej warstwy, ustiei zerwanego materialu i ponowne
wykonanie warstwy o odpowiednich wtawosciach i o wymaganej gruboi. Roboty te Wykonawca

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 165



D - 04.05.01. PODBUDOWY - Pod®E€_ &M R"... ‘2 kruszywa stabilizowanego cementem

wykona na witasny koszt. Po wykonaniu tych robottgpasponowny pomiar i ocena grudm
warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa wytrzymatosé podbudowy

Jezeli wytrzymala¢ srednia prébek ddzie mniejsza od dolnej granicy okienej w tablicy 4
niniejszej SST dla poszczegdlnych rodzajéw podbydiwarstwa wadliwie wykonana zostanie
zerwana i wymieniona na ngwe odpowiednich wkciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z gruntéw lub kruszyw
stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycrre podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyeeze podstawy ptatdsi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 i podbudowy z gruntéw lub kruszyw stabilizowanychois@mi
hydraulicznymi obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— o0znakowanie robdt,
— dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszajgitransport na miejsce wbudowania,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezign@vadnic oraz innych materiatldw i ydzeh
pomocniczych,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04300 Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgr
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie zawarkgi zanieczyszczeobcych
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PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie skladu ziarnowego
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawarkgi zanieczyszcZeorganicznych
PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartai siarki metod bromowg
PN-EN-1971:2002ement. Cement powszechneggtihu. Sktad, wymagania i ocena zgoécio
PN-B-30020 Wapno
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw
PN-C-84127 Chlorek wapniowy techniczny

. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Stabilizacja tgmmwapnem do celéw drogowych

. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone pedip gruntu stabilizowane

cementem
. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lotne

. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieaimska piaskowego

. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat

. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie ammka na@nosci gruntu jako podige

nawierzchni podatnych

. BN-73/8931-10 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskBia aktywndci pucolanowej popioto
lotnych z wegla kamiennego

BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaurtgw stabilizowanych aktywnymi popiota
lotnymi.

. Inne dokumenty

. Instrukcja CZDP 1980 ,Badanie wgkigka aktywndci zuzla granulowanego”
. Wytyczne MK CZDP ,Stabilizacja kruszyw i grumtézuzlem wielkopiecowym granulowanym”,
Warszawa 1979

23. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetmi pétsztywnych, IBDIM - 1997.
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D-04.07.01. PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacphtecznej (SST) g wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robo6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfaltmslkg
Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem

i oswietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosovaktadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w gkil.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudowy zasadniczej z betonu asfeltm 0/31,5 grub.10cm dla ruchu kat.KR4
wg PN-S-96025:2000 [10] w zakresie atomym w Przedmiarze Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peipiacza mineralnego o oktenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia asfaltu
wytworzona na gaico, w okrdélony sposéb, spetnigia okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioutazona i zagszczona.

1.4.4. Podbudowa asfaltowa - warstwasna z betonu asfaltowego spelpig funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni.

1.4.5.Podlae pod warstw asfaltowg - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Ilgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wiasciwosci sa zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek probny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdfei co najmniej 50m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prsgsztu i uzyskiwanych
parametréw technicznych robét.
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1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wioae w osiach
obliczeniowych (100 kN lub 115kN) na obliczeniowgspruchu na dab

1.4.11. Pozostale okgtenia podstawowe as zgodne z  odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigblne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puwlaw SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt
Nalezy stosowa asfalt drogowy spetiggy wymagania okridone w PN-EN 12591:2002 [17].
Rodzaje stosowanych asfaltéw drogowych w zad&i od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do podbudpwgtonu asfaltowego

Wymagania wobec
materiatow dla KR3+6

Kruszywo tamane zwykte i granulowane z surowca skareggz sztucznego KT, II: gat. 1, 2

Lp. Rodzaj materiatu i normatyw

L (2uzle), wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

2 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] -

3 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcdrsgo wg WT/MK- KL I gat. 1, 2
CZDP 84 [14] P9

4 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
Wypetniacz mineralny:

5 a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratoriumgaivego pyly z odpylania&’

6 |Asfalt drogowy wg PN-EN-12591:2002 [17] 35/50

1) Stosunek piasku tamanego do naturalnego w nnieszaineralnep 1
2) Stosunek wypetniacza podstawowego do pytéw ¥ladia > 1

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniaty wymagania PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlsgodne z PN-S-96504:1961 [9].

2.4. Kruszywo

W zaleznoéci od kategorii ruchu naty stosowd kruszywa podane w tablicy 1.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyévesic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetiagy wymagania okrgone w PN-C-96173:1974 [7].
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2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowé drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejui@j wymagania okétone w
WT.EmA-99 [13].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pmmi wykaza
sie mazliwoscia korzystania z nagpujacego spretu:

—wytwOrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

—uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvitypu zagszczanego,

—skrapiarek,

—-walcow lekkich srednich i cézkich,

—walcéw ogumionych eizkich o regulowanym énieniu w oponach,

—szczotek mechanicznych i/lub innych adzen czyszcacych,

—samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4,

4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych m®odbywé sie w:

—cysternach kolejowych,
—cysternach samochodowych,
—bebnach blaszanych,
lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2 Wypelniacz

Wypetniacz luzem nalgy przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkédva

4.2.3.Kruszywo
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Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je

przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem
w czasie transportu i podczas oczekiwania na roniekl

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s stosowanie samochodéw termoséw z podwadjn§eranami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baidla
laboratoryjnych poszczegélnych skladnikéw i probiaterialtdw pobrane w obedwd Inzyniera do
wykonania badakontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

—doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
—doborze optymalnej ikei asfaltu,
—okreleniu jej wigciwosci | poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §uie@ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne, ktore wradentacyjry zawartdci asfaltu podano w tabl. 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do podbudowy z
betonu asfaltowego 0/31,5mm oraz orientacyjne zamg@rasfaltu (dla KR3+6)

Wymiar oczek si# [mm]; Rz¢dne krzywych
przechodzi przez: granicznych MM
31,5 100
25,0 72+100
20,0 62+86
16,0 53+75
12,8 4566
9,6 37+58
8,0 33+53
6,3 29+48
4,0 24+40
2,0 1730
zawartgé ziarn > 2,0 (70+83)
0,85 1022
0,42 6+17
0,30 5+15
0,18 4+11
0,15 4+10
0,075 3+6
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Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinienc bystalony na podstawie badgrébek
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Orientacyjna zawartg

asfaltu w MMA ,%, m/m 2,8+4.5

tablicy 3 Ip. od 6 do 8.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i podbudowy z betonu asfaltoweg

| bl N A bt~ e e et i i A s~

0/31,5 dla ruchu kategorii KR3+6

N

Lp. Wiasciwosci Wymagania Wé)':)ec podbudowy
1 Modut sztywnéci petzania’, MPa >16,0
2 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temp @D >11.0
zag:szczonych 2x75 uderzeaibijaka , kN =
3 Odksztalcenie prébek jw., mm od 1,5do 3,5
4 Wolna przestrzew prébkach jw., % viv od 4,0 do 8,0
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % <72,0
6 Grubag¢ w cm warstwy z MMA 0 uziarnieniu: od 9,0 do 16,0
0+31,5mm
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % v/v 0d 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrige zeszyt nr 48 [15], dotyczy tylko fazy projewtania sktadu MMA.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulygym
zapewniajcej prawidlowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie

temperatury skladnikéw i gotowej mieszanki minecassfaltowej.

Dozowanie skladnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza sidozowanie oltosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jego

gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie

przeptywomierza, lecz nie wéej niz +2% w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb pedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolergricp°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna speinviggmagania producenta asfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptmadodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwg temperatuyy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej nz 3° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-

asfaltowe;.
Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosi: od 135C + 165C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powspetni@ wymagania producenta asfaltu.
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5.4. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego powinnc bwyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i nine. Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Przed rozitaeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-&sfadj, podiage naley
skropit emulsj asfaltows lub asfaltem uptynnionym w if@i ustalonej w SST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptigmza z asfaltu uptynnionego, w
zaleznoici od rodzaju podtza pod podbudow wynosz od 0,2 do 1,0 kg/fn

Powierzchnie czolowe witazéw, wpustow itp. adzer powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelnigym, okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenie megdzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego naie skropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym
przed ulgeniem naspnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiegoiepohczenia
migdzywarstwowego.

Doboru rodzaju emulsji oraz zawaitd asfaltu w przeliczeniu na frpowierzchni skrapianej
nalezy dokon@& zgodnie z ustaleniami olklenych w Dokumentacji Technicznej oraz SST D-
04.03.01.

Skropienia powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie
wody lub uptynniacza, ktére naleprzyja¢ wg zalecé producenta.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu asfaltowego amdy¢ wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc >8cm i +10C dla wykonywanej warstwy
grubasci <8cm. Nie dopuszcza esiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokmyodiazu,
podczas opaddw atmosferycznych oraz silnego wigtrd6 m/s).

5.7. Zarob probny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowggst
zobowizany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance oléta s wykonupc ekstrakga.

Tolerancje zawartwi skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 4.

Tablica 4. Tolerancje zawaéw skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej waigm skiadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodheekstrakciji, % m/m dla KR3+6

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej MMA do KR3+6
1 Ziarna pozostafe na sitach o oczkagh(mm): 31,5; 25,0; +40
20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0 -
2 | Jw.0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3  Ziarna przechodge przez sito o oczkack 0,075mm +15
4 | Asfalt +0,3
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5.8. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na B dn
przed rozpoogiem robdét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
—stwierdzenia czy ayty sprzt jest wigciwy,
—okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,
—okreslenia potrzebnej iléci przegé¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materialdw oraz spitu, jakie keda stosowane do
wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien Igyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipkdbnego
przez Ireyniera.

5.9. Wykonanie warstwy podbudowy z betonu asfaltovgm

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnachbybudowywana ukladagkwyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinng& hizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivaic bezzwiocznie, zgodnie ze schematem pézej
walca ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndsiie mniej n 125 C.

Zageszczanie mieszanki nale rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik
zag:szczenia utbonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.

Ztacza w podbudowie powinny bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi
drogi.

W przypadku rozktadania mieszanki £azerokdciag warstwy, z4cza poprzeczne, wynikgje z
dziennej dziatki roboczej, powinny byréwno obcite, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone
listwa przed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki potpszerokdci warstwy, wysgpujace dodatkowo ztze
podiuzne naley zabezpieczyw sposéb podany dlasziza poprzecznego.

Ztacze uktadanej naginej warstwy, np. wizacej, powinno by przesurgte o co najmniej 15cm
wzgledem zhcza podbudowy.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@her-asfaltowej i przedstadiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptac;ji.
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6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minevaln
asfaltowej podano w tablicy 5.
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Tablica 5. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiar6w podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej

Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg |

asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4  Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie

Temperatura sktadnikéw mieszanki Lo
5 mineralno-asfaltowej dozor cagly

. S ) kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie

6 Temperatura mieszanki mineralno asfaltov\\%‘jjd owywania

Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe] jw.
Wiasciwosci probek mieszanki mineralno-
asfaltowej pobranej w wytwaérni

Ip. 1ilp. 8 - badania magy¢ wykonywane zamiennie wg PN-B-96025:2000 [10]

jeden raz dzienn

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej pmlem wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny ldyzgodne z receptiaboratoryjra z toleranci okreslong w tablicy
4. Dopuszcza siwykonanie badainnymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiéciwosci wypetniacza

Na kazde 100 mg zeytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wisciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineraséaltowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineralsfaifowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdaveanego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypateji SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltows¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury. Doktadrgomiaru+2°C. Temperatura powinna &yggodna

Z wymaganiami podanymi w recepcie i SST.

6.3.8.Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerizeialnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
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Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreila¢ na prébkach zagzczonych meted Usunieto: Wiasciwosci _
e mieszanki mineralno-asfaltowej

Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjm. nalezy okresla¢ na prébkach
zag;szczonych metadMarshalla.

. ) A X Wyniki powinny b}é zgodne z
6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci podbudowy z betonu asfaltowego recepy laboratoryjn.

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltosvpgdaje
tablica 6.

Tablica 6.Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltosveg

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
1  Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 Roéwng¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 | ROwna@¢ poprzeczna warstwy | nie rzadziegigo 5 m
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km
, pomiar rzdnych niwelacji podtanej i poprzecznej oraz
5 Rzdne wysokéciowe warstwy usytuowania osi wedtug dokumentacji
6 | Uksztaltowanie osi w planie budowy
7 | Grubd¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlagcza podhine i poprzeczne | cata diugoztacza
9 | Krawedz warstwy cala diuge
10 | Wyghd warstwy ocena ggta
11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrfew warstwie | jw.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy powinna liyzgodna z dokumentacprojektows, z tolerancj + 5 cm.
6.4.3.ROwWnaG¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931104 lub metod
rownowang, nie powinny by wicksze od 9mm (dla drogi klasy GP).
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na lukamiinny by zgodne z dokumentacj
projektow, z tolerancj +0,5%.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektows, z toleranci -lcm,
+0cm

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie powinna byusytuowana zgodnie z dokumentagjrojektovs, z
tolerancy 5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy
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Grubas¢ podbudowy powinna liyzgodna z grubieia projektows, z tolerancj £10%.
6.4.8.Ztacza podiune i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi.
Ztacza powinny by catkowicie zwjzane, a przyleggge warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny By wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszia korieég
obciecia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna miejednolity tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych,
tuszcacych st i sppkanych.

6.4.11.Zageszczenie podbudowy i wolna przestize
Zageszcezenie i wolna przestizgodbudowy powinny byzgodne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogollne zasady obmiaru rob6t
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pBtu PN-S-96025:2000 [10] daly wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ?‘rpodbudowy Z betonu asfaltowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—oznakowanie robot,
—dostarczenie materiatlow,
—wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
—posmarowanie lepiszczem kredvi urzzdzer obcych,
—skropienie mgdzywarstwowe,
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—rozitozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

—wykonanie pajczen podtwznych i poprzecznych,

—obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

—przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996&ruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do remchni drogowychZwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:199&ruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych
3. PN-B-11113:199&Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawianzctrogowych
Piasek
4. PN-B-11115:199&ruszywa mineralne. Kmgrywa sztuczne zzuzla stalowniczego ¢
nawierzchni drogowych
. PN-C-04024:199Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znalte/i transport
. PN-C-96170:196%rzetwory naftowe. Asfalty drogowe
. PN-C-96173:197#rzetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawienni drogowych
. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaas mineralndstumicznych
nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypelnkasmienny do mas bitumicznych.
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar r&ennawierzchni planografem i at

0 N O Ol

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnycipétsztywnych. IBDIM, Warszawa,
1997

13.  Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje lasfiee EmA-99, Informacije, instrukcje -
zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999

14. WT/MK-CZDP84 Woytyczne techniczne oceny jakb gryséw i zwirbw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przezmeego do nawierzchni drogowych, CZDP,
Warszawa, 1984

15. Zasady projektowania betonu asfaltowego ockedonej odporngi na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztalcenia i modutu sztyeinanieszanek mineralno-bitumicznych
metod, pefzania pod obgieniem statycznym, Informacije, instrukcje - zés428, IBDIM,
Warszawa, 1995.

16. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiddirogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr
43 7 1999 r., poz. 430).

17. Wytyczne GDDKIA dotycace podziatu oraz wkaiwosci asfaltbw drogowych wg tworzonej
normy PN-EN 12591:2002.

18. Procedury bada do projektowania skiadu i kontroli mieszanek mateo-bitumicznych -
zeszyt 64, IBDIM, Warszawa, 2002 r.
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D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
WARSTWA SCIERALNA | WI AZACA

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacithirécznej (SST) swymagania dotycce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z wykonywaniem warstw: a#hcej i scieralnej nawierzchni z
betonu asfaltowego, dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem

i oswietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. D ebica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stanokiichent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem warstwyscieralnej z betonu asfaltowego 0+12,8mm g&gbdbcm oraz warstwy
wigzacej z BA 0+25mm grubizi 8cm dla ruchu kategorii KR4 [10] wg PN-S-9602882 [8]; na
jezdni z poboczami i skrzpwaniach, w zakresie oklenym w Przedmiarze Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscig asfaltu
lub polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-astafiaitazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéra poprawia adhegjasfaltu do
materialdw mineralnych oraz zykisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podlae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do gémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

1.4.6. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.7.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wiasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjn.
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1.4.8.0Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (agdkci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia prsgsztu i uzyskiwanych
parametréw technicznych robaét.

1.4.9. Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wiyoae w osiach
obliczeniowych (100kN) na obliczeniowy pas ruchuwloge.

1.4.10.Pozostate okétenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pld.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, palaw SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy speiggy wymagania okridone w PN-EN 12591:2002 [16].
Zaleca s} stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstaigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec

Lp. Rodzaj materiatu i normatyw atenalowdla KR36
Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996PN;B-
11115:1998[2] k. 1, 1Y; gat.1
1 a) ze skat magmowych i przeobomych jw.?
b) ze skat osadowych kl. I, gat.1

C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze)
2 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcarskgo wg
WT/MK-CZDP 84 [13] kl. I; gat.1
3 Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961[7] podstayo

4 Asfalt drogowy wg PN-EN 12591:2002 [16] oraz Aprob#@echnicznej 50/70
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymiszywami, w iléci <100% m/m we frakcji
piaskowej oraz kwarcyty i piaskowce bez ogranicaédioiciowego.

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzgdej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec
Lp. Rodzaj materiatu i normatyw materiatow dla KR3-6
Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996FN;B-11115:199[2]
1 a) z surowca skalnego KL I, 1Y gat.1, 2
b) z surowca sztucznegzugle pomiedziowe i stalownicz kl. I; gat. 1
2 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcarskgo wg
WT/MK-CZDP 84 [13] kl. 1, 1Y gat.1, 2
3 Wypetniacz mineralny: wg PN-S-96504:1961[7] odstawowy y
4 Asfalt drogowy wg PN-EN-12591:2002[16] oraz Aprop@echnicznej 5/50 B
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| 1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla k. I; gat. 1.

2.3. Wypelniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniafy wymagania okidone w PN-S-96504:1961 [7] dla
wypethiacza podstawowego.

Przechowywanie wypetniacza powinnotlagodne z PN-S-96504:1961 [7].

2.4. Kruszywo
Nalezy stosowa kruszywa podane w tablicy 1 i 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévesic w warunkach zabezpieczajych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarankruszywa lub jego frakcjami.

2.5. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe (K1-50 — wgT SB-04.03.01),
spetniajce wymagania okééone w WT.EmA-99 [12].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfadgo powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

—wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulgglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

—uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego (,rozcielaczy”),

—skrapiarek,

—-walcow lekkich srednich i cézkich,

—-walcow stalowych gtadkich,

—walcédw ogumionych,

—szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszczacych,

—-samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaagiaine” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [3].
Transport asfaltéw drogowych rm@odbywé sie w:

—cysternach kolejowych,
—cysternach samochodowych,
—bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zgodnie z zaléo@in producenta asfaltu, zaakceptowanych przez
Inzyniera.
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4.2.2 Wypelniacz

Wypetniacz luzem naly przewozt¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienkdva

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi yaseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem
w czasie transportu i podczas oczekiwania na raniekl

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca s stosowanie samochodéw termosOw z podwdjngeranami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysfpieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baidla
laboratoryjnych poszczegélnych skladnikéw i probaterialtdw pobrane w obedwd Inzyniera do
wykonania bad@akontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
—doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
—doborze optymalnej ikei asfaltu,
—okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikéw z zalgniami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §uie€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawégitasfaltu podano w tablicy 3.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ bystalony na podstawie badgrébek

wykonanych wg metody Marshalla. Prébki powinny sgétwymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1
do 5.

Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spétiaymagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwycieralnej
Z betonu asfaltowego 0+12,8mm oraz orientacyjnearewci asfaltu

Wymiar oczek sit [mm] lub Mieszanka mineralna 0+12,8
zawartg¢ asfaltu m/m [%] dla KR3+6, [mm]
Przechodzi przez:
16,0 100
12,8 87+100
9,6 73+100
8,0 66+89
6,3 57+75
4,0 47+60
2,0 35+48
zawarta¢ ziarn > 2,0 (52+65)
0,85 25+36
0,42 18+27
0,30 16+23
0,18 12+17
0,15 1115
_ 0,075 7+9
Or|entacyj\c1va Nflslvxarﬁé asfaltu 4.8:65

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA i
Lp. Wiasciwosci warstwyscieralnej z BA dla KR
1 Modut sztywndci petzania’, MPa > 14,0
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w temperaturze
2 60°C, kN >10,0?
3 |Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 4,5
4 Wolna przestrzew probkach jw., % viv od 2,0do 4,0
5 |Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 78,0 do 86,0
6 Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
7 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) 0d 3,0do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [14], dotyczy tylko fazy pridiewania skladu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 75 udenzeibijaka

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimngch do warstwy véizacej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 5.
Skltad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ bystalony na podstawie badgrébek

wykonanych wg metody Marshalla; prébki powinny sp@t wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1
do 5.
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Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna spetnviggmagania podane w tablicy
6 Ip. od 6 do 8.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej z betonu
asfaltowego z betonu asfaltowego 0+25mm oraz a@e zawartei asfaltu

Wymiar oczek sit [mm] lub
zawarta¢ asfaltu m/m [%)]

Mieszanka mineralna 0+25,0
dla KR3+6, [mm]

Przechodzi przez:
31,5
25,0
20,0
16,0
12,8
9,6
8,0
6,3
4,0
2,0
zawartgé ziarn > 2,0 mm
0,85
0,42
0,30
0,18
0,15

0,075
Orientacyjna zaartcs¢ asfaltu v

MMA, % m/m

100
84-+100
75+100

68+90
62+83
55+74
50+69
45+63
35+52
25+41
(59+75)
1630
10+22
8+19
5+14
5+12
4+6
4,0:5,5

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltasfgch i warstwy wizacej z BA

Lp. Wiasciwosci Wymagania dla KR 3+6
1 Modut sztywnéci petzania’, MPa >16,0

> Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temper@p

zagzszczonych 2x75 uderzeibijaka, kN >11,0

3 |Odksztalcenie probek jw., mm od 1,5do 4,0

4 |Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0

5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % <750

6 |Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu 0+25,0mm od 7010

7 Wska&nik zagszczenia warstwy, % >98,0

8 |Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDIiM, Informacije, instrij&e zeszyt nr 48 [14],dotyczy tylko fazy projektamia sktadu MMA

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje sj w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulggtym
zapewniajcej prawidtiowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszenigymieszanie oraz zachowanie
temperatury skladnikéw i gotowej mieszanki minecaasfaltowej.
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Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzeglinieniu zmiany jego
gestaéci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wglilie
przeptywomierza, lecz nie wgej niz £2% w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli zostanie przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien on¢bgozowany do
asfaltu w sposéb i w ikziach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposdb gedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranic§°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna spetvigmagania producenta asfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptmadodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwg temperatuyy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralrfakasve;j.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powspetnid wymagania producenta asfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podiae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna byyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podia powinna b§ sucha i czysta.

Nieréwndici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnydoyicksze od (dla klasy drogi GP):
—dla podiaza pod warstw scieralrg: 6 mm,
—dla podi¢a pod warstw wigzaca: 9 mm.

W przypadku gdy nierowrci podiaza g wigksze od wyej podanych, podie naley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyrownawcze;.

Przed roziéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego l@@dnaley skropt emulsp
asfaltowy zgodnie z SST D-04.03.01. Powierzchnie czotowevkzaikéw, wlkazdéw, wpustow itp.
urzadzen powinny by pokryte asfaltem lub materialem uszczelggim zaakceptowanym przez
Inzyniera.

5.5. Pohczenie megdzywarstwowe

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsj asfaltows zgodnie z SST D-04.03.01.
Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie
wody. Czas wyprzedzenia powinien¢tggodny z zaleceniami producenta emulsji asfaltowej

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwyscieralna i wizgca z betonu asfaltowego mplgy¢ uktadane, gdy temperatura otoczenia
jest nie ntsza od +18C (gdyz w obu przypadkach grubc warstwy jest mniejsza hi8cm). Nie
dopuszcza si uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrpodiazu, podczas opaddw
atmosferycznych oraz silnego wiatru /16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowizany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcii.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance oléta si wykonupc ekstrakaj.
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Tolerancje zawartwi skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej waEpm sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 7.

Tablica7. Tolerancje zawasdm sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skiadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probkodaeekstrakcji, % m/m

S - . tolerancje dla MMA do

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzehni drég KR 3+6
1 Ziarna pozostafe na sitach o oczkaghmm:

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +4,0
5 Ziarna pozostafge na sitach o oczkach # mm: 0,85; 0,42;

0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 Ziarna przechodze przez sito o oczka@h0,075mm +15
4 |Asfalt +0,3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli Inzynier wymaga wykonanie odcinka prébnego, to co m&mna 3 dni przed
rozpoczciem robét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
—stwierdzenia czy ayty sprzt jest wigciwy,
—okreslenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedezagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géasbwarstwy,
—okreslenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materialéw oraz sptm, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Igyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwasdcinka
probnego przez kyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnathbybudowywana ukladaskwyposaong w ukitad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinng& hizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w punkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyise bezzwlocznie zgodnie ze schematem ptzejalca
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gagzania powinna ldyzgodna zaleceniami
producenta asfaltu.

Zageszczanie nalg/ rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi
drogi.
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Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o

15cm. Zhcza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny by w jednym

poziomie.

Ztacze robocze powinno Byrowno obcjte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
lub oklejona samoprzyepmsma asfaltowo-kauczukoyw Sposob

posmarowana asfaltem

wykonywania z4cz roboczych powinien ld¢yzaakceptowany przezayniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robé6t

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawiwyniki tych

bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

A2

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

v

asfaltowej podano w tablicy 8.

Czestotliwod¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki minesal

Tablica 8. Castotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej
Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dziatce

roboczej

Sktad i uziarnienie mieszanki mineralnd-prébka przy produkcji do 500 Mg

asfaltowej

1 asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wis&ciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wisiciwosci kruszywa przy kzdej zmianie
5 Te_:mperatura skiadnikéw mieszanki doz6r cigly
mineralno-asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno-  kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie

wbudowywania

Wiasciwosci probek mieszanki
8 mineralno-asfaltowej pobranej w
wytworni

7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgjw.

jeden raz dzienn
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6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej polem wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [6]. Wyniki powinny hyzgodne z receptiabaratoryjg z tolerancj okreslong w tabl. 5.
Dopuszcza gsiwykonanie badainnymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okreili¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury skltadnikéw mieszanki mineralsfaitowej

mineralefalowej polega na odczytaniu

temperatury na skali odpowiedniego termometru zdaveenego na otaczarce. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboypateji SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejlega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadndg¢ pomiaru+2°C. Temperatura powinna ggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenteialnej jej wyghdu w
czasie produkgcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢c na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 9.

6.4.2.Szerokdé¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnacbggodna z dokumentag)
projektows, z toleranci +5cm. Szerok& warstwy asfaltowe] tej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzihpowinna by szersza z kalej strony
co najmniej o grubid warstwy na niej potoonej, nie mniej jednak aibcm.
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Usunieto: Dla kazdej cysterny
nalezy okresli¢ penetragj i
temperatug migknienia asfaltu.

" Usunieto: Na kade 100 Mg

zwytego wypetniacza natg
okresli¢ uziarnienie i wilgotnét
wypetniacza.|

6.3.5.Badanie wiaciwosci
kruszywaf

Przy kadej zmianie kruszywa
nalezy okresli¢ klas; i gatunek
kruszywa.

Usunieto: Pomiar temperatury
sktadnikéw mieszanki mineralno-
asfaltowe]j polega na odczytaniu
temperatury na skali
odpowiedniego termometru
zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna bygodna
z wymaganiami podanymi w

L recepcie laboratoryjnej i SST.
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Tablica 9. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km
2 |R6wna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m
3 |ROwWNG¢ poprzeczna warstwy | nie rzadzief igo 5m
4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidvaiugaci 1 km
5 Rzdne wysokséciowe warstwy pomiar rzdnych niwelacji podtinej i poprzecznej oraz
6
7
8

Uksztattowanie osi w planie  usytuowania osi wedtug dokumentacji budowy
Grubd¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
Zigcza podhine i poprzeczne | cala diugozigcza

9 Krawedz, obramowanie warstwgata diugéé

10 Wyghkd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy probki z 2dego pasa o powierzchni do 3000 m

12 Wolna przestrzew warstwie  jw

6.4.3.ROwNaG¢ warstwy
Nieréwnaici podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04
[9] nie powinny by wieksze od (dla klasy drogi G):
—dla warstwyscieralnej: 4mm,
—dla warstwy wizacej: 6mm.
6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadembkach prostych i na tukach powinnydy
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj +0,5%.

6.4.5.Rzedne wysokeéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hy zgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj
+lcm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentapjojektows, z tolerancj
5cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy
Grubai¢ warstwy powinna byzgodna z grubiwia projektows, z toleranci £10 %.
6.4.8.Ztacza podiune i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeadio osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15

cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przyleggge warstwy powinny by w jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy
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Warstwascieralna przy opornikach drogowych i sdzeniach w jezdni powinna wystatvad 3
do5mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny byvyprofilowane a w miejscach
gdzie zaszta konieczédobckicia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énig¢ednolip tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgcych sk i spckanych.

6.4.11.Zageszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
Zageszczenie i wolna przestnzav warstwie powinny b§ zgodne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@)NVymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonuaisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows i SST, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe82%:2000 [8] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy platndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projakbeganizacji ruchu,
—dostarczenie materiatw,
—wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfensport na miejsce wbudowania,
—posmarowanie lepiszczem kredei urzzdzea obcych i krawznikow,
—skropienie mgdzywarstwowe,
—roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
—obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
—przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclmigj.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych

2. PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznezwla stalowniczego do nawierzcl
drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoPakowanie, znakowanie i transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae

. PN-EN-12591:2002 Woytyczne przedstawione p@BDKIA (z opracowywanej normy)

. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badas mineralndyitumicznych i nawierzch
bitumicznych

7. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaeaienny do mas bitumicznych

8. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMewierzchnie asfaltowe. Wymagania

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

o 01 b~ W

10.2. Inne dokumenty

10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

11. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje -
zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

13. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb grysOw i zwirow kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawirechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego ockezonej odporrgei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modulu sztywaianieszanek mineralno-bitumicznych metggetzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tIBDiM, Warszawa, 1995

15. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjiria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiasidrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 299 r., poz.
430).

16. Wytyczne GDDKIA dotyczce podziatu oraz wkgiwosci asfaltdw drogowych wg tworzonej normy PN-
EN 12591:2002.

Usunieto: Procedury badado
) projektowania sktadu i kontroli
v q mieszanek mineralno-
bitumicznych - zeszyt 64, IBDiM,
Warszawa, 2002 r.
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D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ
BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TFSs wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kosttiomowej dla inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem
i o$wietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenttprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonovgepibdgici 8cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1:2 o grubei 10cm z wypetnieniem spoin piaskiem w zakresiged&nym w Przedmiarze
Robdét.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana zomne metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaitka jednowarstwowa wukdwéch warstwach pg¢zonych ze sab
trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi 88T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét

Ogdblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogd6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogdblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puday SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbsikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej pupeawnion jednostlk.
2.2.2.Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkdw.
Powierzchnia gérna kostek powinnachywna i szorstka, a krazie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracz&mm.
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2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni chodnika przewidziano heta kostke brukowg o grubdci 80mm.
Tolerancje wymiarowe wynogz
—-na dlugdci + 3mm,
—-na szerokéci + 3mm,
—na grubgéci + 5mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju taasy, ceglany, klinkierowy, grafitowy i
brazowy.
2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
"Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtetkowych

};9-7 Cechy B JWartQ§(’; i ( Usunieto: Lp.

( Usunieto: Cechy

Wytrzymala¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej { Usunigto: Wartaic

a) $rednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 |Nashkliwos¢ woda wg PN-B-06250 [2], %, nie wicej niz 5
Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nieoaj niz 4

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowdé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej ni ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiadéa
wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralneOodpowiadag wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno Byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki beta), przy
zalazonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro
2.3.3.Woda

Woda powinna b§ odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosujec silodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow,
zgodnie z receptlaboratoryjn.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsa nasikliwosé i
wieksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnkostce trwate wybarwienie. Powinny to doparwniki
nieorganiczne.
2.4. Materialy na podsyple

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [3].

Cement na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4]

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jeli powierzchnie § duze, a kostki brukowe majjednolity ksztalt i kolor, mana stosowa
mechaniczne uszlizenia ukiladajce. Urzdzenie sklada si z wédzka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, sticego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogiech utaenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanpz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawjaine” pkt
4,
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ublael § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakei betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na
stanowisko, gdzie specjalne adzenie pakuje je w fddii spina tama stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mna réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.
4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatow, stosowanych d&ongnia nawierzchni z betonowej kostki
brukowej, podano w SST D-08.01.01 ,Kramiki betonowe” pkt 4.3.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod nawierzchni

Koryto wykonane w podia powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi. Wskaik zagszczenia koryta nie powinien dymniejszy nt 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalery stosowd piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3] oraz cement
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [4].

Grubai¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 8 do 10cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.4. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bruswych

Z uwagi na ranorodng¢ ksztattéw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest ut@enie
dowolnego wzoru - wcaaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zsgkowanego przez
Inzyniera.
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Kostke uktada s} na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, sduygeliny mgdzy
kostkami wynosity od 2 do 3mm. Kostkalezy uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety
nawierzchni, gdy w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny naly wypelni piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysi¢c do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utgonej nawierzchni z kostek brukowych, stosugewsibratory ptytowe z oslonz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszboi@m i zabrudzeniem. Wibrowanie rnale
prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkuérodka i jednoczéie w kierunku
poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetienia i zafdie
nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nienaga pigjgnacji - mae by zaraz
oddany do aytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. OgoIne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robét

Przed przygpieniem do robdét Wykonawca powinien sprawgziczy producent kostek
brukowych posiada aprolgattechniczm oraz wykona badania materialtéw przeznaczonych do
budowy nawierzchni i przedstagmivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.2.1. Badania betonowej kostki brukowej

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar uszkodze wystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu. Dopuszczalne wady i
uszkodzenia podano w punkcie 2.2.2 niniejszej djemji. Pomiary diugéci i gicbokasci uszkodzé
nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z dokiadci@ do 1mm, zgodnie z
ustaleniami PN-B-10021 [8].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw nglprzeprowadz z doktadnécig do 1mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldntgy, dopuszczalne odchytki podano w punkcie
2.2.3. Sprawdzeniegidow prostych w nargach elementéw wykonujegsprzez przytagenie kgtownika
do badanego nata i zmierzenia odchytek z dokfadio do 11mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wshkian nawierzchni z betonowej kostki
brukowej powinny obejmowa wszystkie wiaciwosci, okrelone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw wg pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie podi@

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgoditdz dokumentagj projektows oraz pkt 5.2 niniejszej SST.
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Dopuszczalne tolerancje wynasiia:
—glebokaici koryta o szerokiei do 3m: +lcm,
—szerokdci koryta: +5cm.

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodicd z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
Dopuszczalne odchylenia w grufsopodsypki nie mog przekracza+lcm.
6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgoditdoz dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowai wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukohvpolega na
stwierdzeniu zgodnigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej
SST.

—pomierzenie szerokoi spoin,

—sprawdzenie prawidtovéai ubijania (wibrowania),

—sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,

—sprawdzenie, czy praaty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie réwrigi nawierzchni

Sprawdzenie réwrisi przeprowadza nalezy faty co najmniej raz na kde 150 do 300f
utozonej nawierzchni i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalny
przeswit pod fat nie powinien przekraczdl,0cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog hiwelacji, bioac pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej ¢o 100m. Odchylenia od projektowanej niwelety
nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie mpizekracza+3cm.
6.4.3.Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywalezy szablonem z poziomicco najmniej raz na
kazde 150 do 300fmnawierzchni i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profynesz +0,3%.
6.4.5.Sprawdzenie szeroka i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szeroko spoin naley przeprowadzaprzez usuricie spoin na diugei okoto 10
cm w trzech dowolnych miejscach nazéta 200 ri nawierzchni i zmierzenie ich szercko oraz
wypelnienia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowestki.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH strona 183



D-05.03.23 NAWIERZCHNES SR B x o, ; kostki brukowej betonowe;

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

—wykonanie koryta,

—wykonanie podsypki cementowo-piaskowej wraz z jeygotowaniem,
—utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
—wypetnienie spoin piaskiem,

—przeprowadzenie bada pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawgieralngci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-EN-197-1 Cement ez$¢ 1: Sktad, wymagana i kryteria zgodio dotyczce cementd
powszechnegoaytku

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. PN-EN-933-8:2001 Badania geometrycznych set@osci kruszyw - Czs¢ 8: Ocena zawarfoi

drobnych czstek - Badanie wskaika piaskowego.
7. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania.
8. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Bligfmomiaru cech geometrycznych.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej TpSs wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiomskarp dla inwestyciji

pt.:
Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
trwatym powierzchniowym umocnieniem skarp poprzamnbsowanie i obsianie przy gruioo
humusu 10cm i w zakresie oklenym w Przedmiarze Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.ROw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Ziemia urodzajna (humus) - ziemigliana zawieragca co najmniej 2% e¢%ci organicznych.

1.4.3. Humusowanie - zespo6t czynimd przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej, obejmugcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zapte] z jej
grabieniem (bronowaniem) i deggczeniem.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fkt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padas SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpetoni niniejsz SST §:
—ziemia urodzajna,
—nasiona traw oraz §bn motylkowatych,
2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiéra&o najmniej 2% axci organicznych. Ziemia urodzajna
powinna by wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysacze
obcych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada naptijacym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:
- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartd¢ fosforu (ROs) > 20 mg/m,

c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowa¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkéw traw nahy dostosowéa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalsg
stosowa mieszanki traw o drobnymgstym ukorzenieniu, spetnige wymagania PN-R-65023:1999
[6] i PN-B-12074:1998 [2].

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia techniczno-biologicznegowinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
—réwniarek,
—ubijakdw o ecznym prowadzeniu,
—ew. cysterny z wag pod cknieniem (do zraszania) orazc¢iy do podlewania (miejsc
niedosgpnych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Transport nasion traw
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Nasiona traw mina przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzah
je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej krayzi skarpy do jej dolnej kraydzi.
Warstwa ziemi urodzajnej powinnagé& poza gorg krawedz skarpy i poza podm@ skarpy nasypu
od 15 do 25cm.

Gruba¢ pokrycia ziema urodzajm powinna wynosi 10cm po moletowaniu i zagzczeniu, w
zaleznosci od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na paxdeni skarpy naley

wykonywa: rowki poziome lub poddtem 30 do 45 o gkbokcici od 3 do 5¢cm, w odgpach co 0,5
do 1,0 m. Ut@ong warstwe ziemi urodzajnej nalg zagrabé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez
ubicie kczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi
Proces umocnienia powierzchni skarp i rowow poprpésianie nasionami traw i dln

motylkowatych polega na:

a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarhbumusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami pasiraw, rdélin motylkowatych i bylin w
ilosci od 18 g/m do 30 g/m, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowycbdzaju
poditaza, wystawy oraz pochylenia skarp).

W okresach posusznych najesystematycznie zraszaody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakowykonanych roboét i ich zgodéci z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wze§ciu raslin, tgczna powierzchnia nie panaietych miejsc nie powinna ldywicksza nk 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiaje@gnczych nie zatrawionych miejsc nie
powinien przekracza0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwystpowa: wyztobienia erozyjne
ani lokalne zsuwy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ANymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest:

—-m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umasnich przez humusowanie i obsianie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST | wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podst. ptatriei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1frumocnienia skarp przez humusowanie i obsianienabjej
—roboty pomiarowe i przygotowawcze,
—dostarczenie i wbudowanie materiatow,
—uporzdkowanie terenu,
—przeprowadzenie bafia pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-12074:1998 Usgdzenia wodnanelioracyjne. Umacnianie i zadarnianie powierz
biowtokning. Wymagania i badania przy odbiorze

2. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelignecyVymagania i metody batla

3. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondimaolniczych

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Robagmne. Wymagania i badania
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D-07.06.02 URADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE RUCH PIESZYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] specyfikacji technicznej TpSs wymagania dotycce wykonania i
odbioru robo6t zwgzanych z wykonaniem wsdzen zabezpieczagych ruch pieszych, dla Inwestycji
pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument tprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét zwanych z
wykonaniem urzdzen zabezpieczagych ruch pieszych w postaci gory ochronnych sztywnych,
skfadajcych st z nas¢pujacych elementow:

- poreczy rurowych stalowych

- belki podpoeczowej (fundamentu) wykonanej z betonu B25,

w zakresie okrdonym w Przedmiarze Robdt.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Poecze rurowe ochronne sztywne- przegrody fizyczne zabezpieczajace ruch pie&mjowy
przed wtargniciem do gébokiego rowu przydrinego ladz cieku wodnego.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe- s3 zgodne z obowgujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Mlymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padas SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pgrzy ochronnych sztywnych, na ktory nie ma normy,simu
posiadé aprobat techniczg wydary przez uprawniog jednostk. Materiaty te powinny mie
certyfikat bezpieczestwa (znak ,B”) nadany przez uprawnipjednostk.
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2.3. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu pozy ochronnych zabezpieczajacych ruch
pieszy, objte niniejsa SST, g:
—stupki, przecigi i pochwyty metalowe oraz elementy gateniowe,
—prety stalowe,
-woda,
—materiaty do wykonania belki podgezowej.

2.4. Stupki i pochwyty metalowe oraz elementy patzeniowe
2.4.1.Wymiary, najwaniejsze charakterystyki i wymagania dla rur

Rury przeznaczone do wykonania stupkéw, peggmv i pochwytdw powinny posiada
nastpujace wymiary:

- $rednica zewgtrzna 60mm (dopuszczalna odchytka,25%)
- grubai¢ scianki  4,8mm (dopuszczalna odchytkd 5%)
-masarury 6,80kg/mb

Rury powinny odpowiadawymaganiom PN-H-74219 [7], PN-H-74220 [8] lub ipmeormy
zaakceptowanej przezayniera.

Powierzchnia zewgrzna i wewrtrzna rur nie powinna wykazywawad w postaci tusek,
peknig¢, zwalcowa i naderwa. Dopuszczalne gs nieznaczne nieréwroi, pojedyncze rysy
wynikajace z procesu wytwarzania, mieszoz s¢ w granicach dopuszczalnych odchytek
wymiarowych.

Konce rur powinny b§ obcite rowno i prostopadle do osi rury.

Pazadane jest, aby rury byly dostarczane o diegrch:

- dokladnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszezadithytig £10mm,

—wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dhégodoktadnych poriiej 3m z naddatkiem 5mm
na ka&de cecie i z dopuszczainodchytky dla catej diugéci wielokrotnej, jak dla diugai
doktadnych.

Rury powinny by proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie pawiprzekraczal,5mm
na 1m dtugéci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych pnpemy (np. R55, R65,
18G2A): PN-H-84023-07 [13], PN-H-84018 [10], PN-K@.9 [11], PN-H-84030-02 [14] lub inne
normy.

Do ocynkowania rur stosujegcsjatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200 [9].

Rury powinny by dostarczone bez opakowania wazkiach lub luzem wzgtinie w opakowaniu
uzgodnionym z Zamawiggym. Rury powinny b§ cechowane indywidualnie (dotycZyednic 31,8
mm i wigkszych i grubéci scianek 3,2 mm i wkszych). Cechowanie na rurze powinno co najmniej
obejmowa: znak wytwdrcy, znak stali i numer wytopu.

2.4.2.Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnej komej na konstrukcjach stalowych,
powinna ona by z cynku o czystei nie mniejszej i 99,5 % i odpowiadawymaganiom BN-
89/1076-02 [20]. Minimalna grulé powtoki cynkowej powinna kiyzgodna z wymaganiami tabl. 1.
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Powierzchnia powitoki powinna byjednorodna pod wzgllem ziarnistéci. Nie maze ona
wykazywa& widocznych wad jak rysy,elniccia, pcherze lub odstawanie powtoki od pazio

Tablica 1. Minimalna gruld@ powitoki metalizacyjnej cynkowej natanej na dziatanie korozji
atmosferycznej wedtug BN-89/1076-02 [20]

Minimalna grubé¢ powtoki, pm,

Agresywnd¢ korozyjna atmosfery

przy wymaganej trwakei w latach
wedtug PN-H-04651 [6] 10 20
Umiarkowana 120 160
Ciezka 160 M 200 M

M - powtoka pokryta dwoma lub wksz liczbg warstw powtoki malarskiej

2.4.3.Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrupicggesta poeczy

Producent lub dostawca Adej konstrukcji prgsta poeczy, obowsjzany jest do wydania gwarancji na
okres trwatdci konstrukcji uzgodniony z odbiagcPrzedmiotem gwarancjj svtasciwosci techniczne
konstrukcji przsta poeczy 1 elementdw mocagych oraz trwalé¢ zabezpieczenia
przeciwkorozyjnego.

2.4.4.Wymagania dla drutu spawalniczego

Drut spawalniczy powinien speilnia¢ wymagania PN-M-69420 [16], odpowiednio
dla spawania gazowego acetylenowego lub innego zaakceptowanego przez Inzyniera.

Srednica drutu powinna wynosié¢ potowe grubosci elementéw taczonych.

Powierzchnia drutu powinna byc¢ czysta i gtadka, bez rdzy, zgorzeliny, brudu lib
smarow.

Tablica 2. Wytrzymal&t drutu spawalniczego na rogzganie wediug PN-M-69420 [16]

srednica drutu [mm] Wytrzymata¢ na rozcaganie [Mpa]
od1,2do 1,6 od 750 do 1200
od 2,0 do 3,0 od 550 do 1000
powyzej 3,0 od 450 do 900

Druty mogy by¢ dostarczane w kgach, na szpulach lub w pakietachedirdrutow powinny
sktad& si¢c z jednego odcinka drutu, a zwoje nie powinny Bphtane. tagczna maksymalna masa
pakowanych drutéw i gtow nie powinna przekracz®0kg netto.

Druty i prety powinny by przechowywane w suchych pomieszczeniach, wolngchzynnikéw
wywotujacych korozg.
2.5. Deskowanie

Deskowanie powinno zapewnisztywn@¢é i niezmiennéé ukiadu oraz bezpieciastwo
konstrukcji. Deskowanie powinno éykonstruowane w sposob usiwiajacy tatwy jego monta i
demonta.

Przed wypetnieniem masbetonow, deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczato
wyciek zaprawy z masy betonowej, Aiwos¢ znieksztatcé lub odchylé w betonowej konstrukcji.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH - strona 221



D-06.01.01 OZNAKOWANIE DROG I URZADZENIARE SR E® s o\ RUCHU - Urzqdzenia zabezpieczajace ruch pieszych

2.6. Beton i jego sktadniki

2.6.1.Beton do wykonania belki podpmzowej
Do wykonania belki podpeczowe] naley stosowdé beton wg PN-B-06250 [1] klasy B25 i
powinien charakteryzowéssic:
— nasgkliwoscia ponizej 5%,
— Scieralngcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3mm, dla dat@ 4mm,
- W-4 wg PN-B-06250 [1],
- M-100 wg PN-B-06250 [1].
2.6.2. Cement
Cement stosowany do betonu powiniert bgmentem portlandzkim klasy niezszej ni ,32,5”
wg PN-EN-197-1:2002 [4].
Przechowywanie cementu powinnatlmgodne z BN-88/6731-08 [21].
2.6.3.Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [3].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, dgaiuni marek.

2.6.4.Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat
Wykonawca przyspujac do wykonania peczy zabezpieczggych ruch pieszych powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- szpadli, dggéw stalowych, miotkow, kluczy do mortaelementéw,
- $rodkow transportu materiatow,
- zurawi samochodowych o agigu do 4t,
- przewanych zbiornikow do wody,
- betoniarek przewanych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mtk
— koparek kotowych o pojemioi tyzki 0,25nT,
- sprztu spawalniczego,
- wibratorow butawowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4,
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4.2. Transport materiatow

Rury stalowe na stupki, przagi i pochwyty mana przewoz dowolnymisrodkami transportu.
W przypadku zatadowania rfaodek transportu wcej niz jednej partii rur, naley je zabezpieczy
przed przemieszczaniem.

Elementy mocujce powinno s przewozé w warunkach zabezpiecaaych wyroby przed
korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi. Wprzypadku stosdavalo transportu palet, opakowania
powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniegnngl. za pomag tasmy stalowej lub folii
termokurczliwej.

Druty i prety spawalnicze naky przewozé w warunkach zabezpieczaych przed korozj
zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

Cement nalgy przewozé zgodnie z BN-88/6731-08 [21], gaieszank betonowg zgodnie z PN-
B-06251[2].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi mageni. Podczas transportu kruszywa powinny
by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dreprieed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie pokczy ochronnych sztywnych

Wykonawca przedstawi do akceptacjizyniera zakres robot wykonywanych begainio na
placu budowy oraz robét przygotowawczych na zapiecz

Przed wykonaniem robo6t nale wytyczy¢ lokalizacg porczy na podstawie dokumentaciji
projektowe;.

Do podstawowych czyndoi podczas wykonywania pgazy ochronnych sztywnych nate
wykonanie wykopow pod belki podpmzowe
wykonanie belki podpeczowej betonowej pod stupki,
ustawienie stupkow,
monta przecygdw, pochwytdéw i innych elementéw mogaych.

5.3. Wykonanie wykopow pod belki podpogczowe

Wykopy pod belki podp@czowe powinny mi€ wymiary w planie co najmniej o 20cm ¢giksze
od wymiaréw belki, a gbokas¢ 1,5m. Wskanik zagszczenia dna wykopu powinien wynosio
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.4. Ustawienie stupkow wraz z wykonaniem belki pqabreczowej betonowe;j

Stupki powinny by wykonane z rur stalowych ocynkowany@dOmm.

Rozstaw stupkéw (segmentow dla gmry) wynosi 2,5m, a ich wysoké& ponad belk
podpoeczowg 1,04m.

Stupki naley wstawt w gotowy oszalowany wykop i napetnotwory mieszank betonovy
odpowiadajca wymaganiom pktu 2.4. Do czasu zwania betonu stupek nalepodeprzé.
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Stupki powinny sté& pionowo w linii pogczy, a ich wierzchotki powinny znajdowssic na
jednakowej wysokéxi. Stupki z rur powinny mie zabezpieczony gérny otwér do momentu maumta
pochwytu.

Rozstaw dylatacji peczy powinien by zgodny z dokumentagj wynosi 5,0m.

Maksymalry diugas¢ porczy niedylatowanych oké& sk na 50mb pod warunkiem zgody
Inzyniera.

5.5. Wykonanie pochwytow i przecigéw oraz spawanych zicz elementéw

Pochwyty i przecigi powinny by wykonane z rur stalowych ocynkowanypgsOmm.

Ztacza spawane elementow stalowychepay powinny odpowiadawymaganiom PN-M-69011
[15].

Wytrzymata¢ zmeczeniowa spoin powinna wynésbd 19 do 32MPa. Odchytki wymiarow spoin
nie powinny przekracZat0,5mm dla grubgci spoiny do 6mm £1,0mm dla grub&ci spoiny powyej
6mm.

Odstp w zhczach zaktadkowych i nakladkowych paeoey przylegajcymi do siebie
ptaszczyznami nie powinien &yigkszy niz 1mm.

Ztacza spawane nie powinny niievad wikszych nk podane w tablicy 3. kynier mae
dopusci¢ wady wiksze nk podane w tablicy 3 §#i uzna,ze nie maj one zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne pgmzy.

Tablica 3. Dopuszczalne wymiary wad ngcziach spawanych wedtug PN-M-69775 [18].

Rodzaj wady Dopuszczalny wymiar [mm]
brak przetopu 2,0
podtopienie lica 15
porowat@¢ 3,0
krater 1,5
wklesniecie lica 1,5
uszkodzenie mechaniczne 1,0
réznica.wy'sokcéci sgsiednich 30
wgtebien i wypuktosci lica '

Porcze powinny odpowiadavymaganiom [24].
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal producentow Zaviadczenia o
jakaosci (atesty) oraz wykorgabadania materiatdw przeznaczonych do wykonaniatralprzedstawd
ich wyniki Inzynierowi do akceptaciji.

Do materiatow, ktérych producenci gobowizani (przez wigciwe normy PN i BN) dostarczy
zaswiadczenia o jakai naleza:

- rury stalowe,
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- drut spawalniczy.

Do materiatdow, ktorych badania powinien przeprowad?/ykonawca nabkey materiaty do
wykonania belki podpeczowej betonowej ,na mokro”. Uwzglniajgc nieskomplikowany charakter
robot fundamentowych, na wniosek Wykonawcy;ylmer maze go zwolné z potrzeby wykonania
bada& materiatéw dla tych robaot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét
6.3.1.Badania materiatow w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na bud@vzgwiadczeniem o jakii (atestem) producenta,
powinny by sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegonayow.
Czestotliwos¢ bada i ocena wynikow powinna ldéyzgodna z zaleceniami tablicy 4.

Tablica 4. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiarow wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Lp.| fodzal Liczba bada Opis bada Ocena wynikoy
Sprawdzenie Powierzchng zbada
powierzchni nieuzbrojonym okiem. Do
1 Od 5do 10 z wybranyc ewentualnego sprawdzenia Wyniki bada
losowo elementéw gtebokdéci wad wy¢ dostpnych  powinny by
w kazdej dostarczonej narzdzi (np. liniatlow zgodne z
partii wyrobow licacej z czujnikiem, suwmiarek itp.)  wymaganiami
s . do 1000 elementéw  Przeprowadi uniwersalnymi  pktu 2
2 prayvd,zenle rzyrzadami pomiarowymi lub
wymiaréw przyrzdami pol y
sprawdzianami

W przypadkach budzych watpliwosci maozna zlect uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatow.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czsie wykonywania peczy ochronnych sztywnych nalezbada:

a) zgodné¢ wykonania pagczy z dokumentagjtechniczg (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw,

c) prawidtowad¢ wykonania wykopow pod bejikpodpoeczows,

d) poprawné¢ wykonania belki podpgczowej pod stupki,

e) poprawné ustawienia stupkow.

W przypadku wykonania spawanycha elementéw peczy:

a) przed ogldzinami, spoin i przylegajce do niej elementyézone (od 10 do 20mm z idej
strony) naley dokladnie ocz§ci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskéw, rdzy, farb i innych
zanieczyszé utrudniagcych prowadzenie obserwacji i pomiardw,

b) ogkdziny zhczy naley przeprowadzi wizualnie z ewentualnym zyciem lupy o
powiekszeniu od 2 do 4 razy; do pomiaru spoin powinng stpsowane wzorniki, przymiary
oraz uniwersalne spoinomierze,
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c) w przypadkach wtpliwych mazna zlect jednostce specjalistycznej zbadanie wytrzyrato
zmeczeniowej spoin,

d) zlhkcza o wadach wkszych ni dopuszczalne powinny bynaprawione powtérnym
spawaniem.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarovwa poreczy zabezpieczagych ruch pieszych jest m (metr). Obmiar polega na
okresleniu rzeczywistej diugiei poreczy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m pgrzy ochronnych sztywnych obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw kadagir poreczy oraz materiatow
pomocniczych,

—dostarczenie na plac budowy skfadnikow oraz praygahie masy betonowej,

—wykonanie szalunku,

—monta poreczy w sposob zapewniggy ich stabilnéc,

—doprowadzenie terenu wokot wykonanych qoay do stanu przewidzianego w dokumentacii
projektowej lub wedtug zaleadnzyniera,

—przeprowadzenie bafla pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

01.02PN-B-06250 Beton zwykty
.05
2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
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4. PN-EN-197-1 Cement €z$¢ 1: Skiad, wymagana i kryteria zgodid dotyczce
cementow powszechnegaytku.
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. PN-H-04651  Ochrona przed korogj Klasyfikacja i okrélenie agresywnici korozyjne
srodowiska
7. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogolnego zastosowania
8. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu agjnione i walcowane na zimno ogoin
przeznaczenia
9. PN-H-82200 Cynk
10. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podeaonej wytrzymateci. Gatunki
11. PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paefeiowego i ulepzania cieplneg
Gatunki
12. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki
13. PN-H-84023-07 Stal okilenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
14. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. 8tahaveglania. Gatunki
15. PN-M-69011  Spawalnictwo. Zjcza spawane w konstrukcjach spawanych. Pod
wymagania
16. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawamapawania stali
17. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawanipawania. Ogolr
wymagania i badania
18. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwg& zlagczy spawanych. Oznaczanie ki
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych
19. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnem#@@ania i badania
20. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpzZPowtoki metéizacyjne cynkowe i aluminiowe |
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.2. Inne dokumenty

22. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDJankprojekt-Warszawa, 1979 i
1982r.

23. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3,3(5), listopadb®.

24. Porcze mostowe — Ministerstwo Komunikacji, CentralrierB Studiéw i Projektow Drog
i Mostow Transprojekt-Warszawa, 1976r.
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D-08.00.00 ELEMENTY ULIC
D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TpSs wymagania dotycgce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z ustawieniem kraanikéw betonowych, dla Inwestycji pt.:

Budowa ul.Pétnocnej wraz z odwodnieniem
i oswietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument tprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
ustawieniem krawznikdw betonowych na ftawie betonowej w oporem wykw@jaz betonu B20 na
podsypce cementowo-piaskowej, w zakresie @&nym w Przedmiarze Robo6t .

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzsiace chodniki dla pieszych,
pasy dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,MJymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

—krawezniki betonowe,

—piasek na podsygk do zapraw,

—cement do podsypki i zapraw,

-woda,

—materiaty do wykonania tawy pod kramiki.

2.3. Krawezniki betonowe
2.3.1Stosowane kragzniki
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W projekcie zaleono wbudowanie betonowych krasmikéw ulicznych (U) prostoknych
scietych (rodzaju a), jednowarstwowych o wymiarach 2xH0cm, (Ua-1/20/30/100 BN-80/6775-
03/04 [15]). Gatunek kragiznikow wg dokumentacji projektowej i/lub igniera.

2.3.1Stosowane kragzniki — wymagania techniczne
2.3.1.1 Ksztalt i wymiary
Ksztalt kravweznikbw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw krgwnikdw betonowych podano w tablicy 2.
a) kraweznik rodzaju ,a”
.

c
Y3 I

;: /’/,{//’, < it

5% |

L ir

b | l
b) wpusty na powierzchniach stykowych kegwikdw
- L -
b —
1}

Rys. 1. Wymiarowanie kragnikow

Tablica 1. Wymiary krawznikdw betonowych

Typ Rodzgy Wymiary krawgznikow, cm . Usunieto: Rodzaj
kraweznika kraweznika I b h c d r kraweznika
o 7U 777777 {; 777777 ido 777777 20 30 min.3 | min.12 17(7)7 B L Usunfetm Wymi«t:u‘
15 max. 7 max. 15 | Usunigto: kraweznika

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow kegwikow betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mn
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krageznikdw betonowych powinny Hlybez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o
fakturze z formy lub zatartej. Kradzie elementéw powinny lByréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawgdzi elementow, zgodnie z BN-
80/6775-03/01 [14], nie powinny przekraézmartaci podanych w tablicy 3.

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkow i wiedgb
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Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub& 2,5cm, szerokid 5cm, dtugéé min. 5cm weksza nk szerokéé kraweznika.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krakdéw betonowych

Dopuszczalna wielkd wad
. . uszkodzé
Usunigto: Rodzaj wad i
Rodzaj wad i uszkodse Gatunek 1] Gatunek2 | | | Uinigto: Rodea e
Wklestosé lub wypukitas¢ powierzchni krawznikbw w mm 2 3
ograniczajcych powierzchnie gornédieralne), mm niedopuszczalne
Szczerby i usz- oo ; .
kodzenia krawdzi olgraglcza;cych pozostate powierzchnie:
i narazy - liczba max 2 2
- dlugas¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Beton i jego skfadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikow

Do produkciji kravgznikbéw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B25 i B30
Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowasic:
nasgkliwoscig ponizej 5%,
scieralndcig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1:3mm, dla gat@wkomnm,
W-4 wg PN-B-06250 [2],
M-100 wg PN-B-06250 [2].
2.4.4.2.Cement
Cement stosowany do betonu powiniert bgmentem portlandzkim klasy niezsiej nz ,32,5”
wg PN-EN-197-1:2002 [10].
Przechowywanie cementu powinnatlsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpiecaajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daduni marek.
2.4.4.4Woda

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskoyvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgpmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej 1i,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-EN-197-1:2002 [10].

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw betonowych pod kresmiki nalezy stosowé beton klasy B20, wg PN-B-
06250 [2], ktérego skiadniki powinny odpowigdaymaganiom punktu 2.4.4.

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetienia szczelin dylatacyinyta gogco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techn@jz

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

—betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwitywania podsypki cementowo-piaskowej,
—wibratoréw piytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt
4,
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogiby¢ przewaone dowolnymirodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigi siszkodzeniami w czasie
transportu, a goérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgej niz 1/3
wysokdaci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi naddeni. Podczas transportu kruszywa powinny

by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.
Mas: zalewows nalezy pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@mini
odbyw& sie w warunkach zabezpieczajch przed uszkodzenierghinoéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy
Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
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Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglnieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dgwowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno iyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonsje bez szalowania, przy gruntach
sypkich naley stosowd szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujecsiv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w Kkorycie powinien Ky wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czyntemastosowa co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypetnione bitumiczrmas zalewows.

5.4. Ustawienie krav¢znikow betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania krasnikow

Swiatto (odlegt@é gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno lyzgodne z ustaleniami
dokumentaciji projektowej, a w przypadku braku thkistalé@ powinno wynosi od 10 do 12cm, a w
przypadkach wytkowych (np. ze wzghu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6¢cm
lub zwiekszone do 16cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikow powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsia podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grufxm 3 do 5cm po zagzczeniu.

5.4.3.Wypehianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokéci 1cm. Spoiny naley wypetnic (jezeli
sposoéb nie zostat narzucony w dokumentacji proje&jpzwirem, piaskiem lub zaprajcementowo-
piaskowg, przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgnikOw zapravy cementowo-
piaskowy stosuje si wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny kravgznikéw przed zalaniem zaprawalezry oczyéci¢ i zmy¢ wodg.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. OgoIne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikéw

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadvi wyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.
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Sprawdzenie wyghbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzenysepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugm i glcbokadsci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow pglprzeprowadd z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubirtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &6w prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytgenie lgtownika do
badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadioiy do 1mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdw stosowanych przyawishiu kravgznikbw betonowych
powinny obejmowéa wszystkie wiaciwosci, okre&lone w normach podanych dla odpowiednich
materiatléw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosix2cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt
5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podituznego gérnej powierzchni faw z dokumeniggjojektows.
Profil podhiny goérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzé w dwéch dowolnie wybranych punktach nazd@ 100 m fawy.
Tolerancje wymiaréw wynogsz
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokeci projektowane;.
¢) Réwna¢ gbérnej powierzchni faw.
Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdze girzez przytaenie w dwéch punktach, naide
100m tawy, trzymetrowe;j taty.
Przéwit pomiedzy gorm powierzchni tawy i przyla@zong tata nie mae przekraczalcm.
d) Zagszczenie faw.
Zagszczenie taw badaesiv dwéch przekrojach na kde 100 m. Lawy zewiru lub piasku nie
mog wykazywa sladu uradzenia zagszczagcego.
tawy z tlucznia, badane prghvyjecia poszczeg6lnych ziarn ttucznia, nie powinny palaivna
wyjecie ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
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Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdderunku nie mge przekracza+2cm na
kazde 100 m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw
Przy ustawianiu kragznikdw naley sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia: 1
cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczykramweznika od niwelety projektowanej,
ktore wynositl cm na kade 100m ustawionego krgwnika,

c) rébwnas¢ gornej powierzchni kraggnikw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na
kazde 100m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gérry powierzchm
kraweznika i przytazomg fata nie mae przekraczalcm,

d) doktadng¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie

na peta glebokasc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgoIne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowvs jest m (metr) ustawionego kramika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgolIne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajgcych zakryciu podlegaj

—wykonanie koryta pod tagy
—wykonanie fawy,
—wykonanie podsypki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy platndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptfatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m krawnika betonowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—dostarczenie materialdbw na miejsce wbudowania,
—wykonanie koryta pod tagy
—ew. wykonanie szalunku,

—wykonanie fawy,

—wykonanie podsypki,

—ustawienie krawznikow,

—wypetnienie spoin kragznikdw zapraw,

—ew. zalanie spoin magalewow,

—zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,
—przeprowadzenie bada pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&tonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betoniMetody pomiaru cec
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzatrogowych
Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famdaenawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszy naturalne do nawierzchni drogowy
Piasek
10. PN-B-197-1 Cement €z$¢ 1. Sklad, wymagana i kryteria zgodood dotyczce
cementdéw powszechnegaytku
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzalr6g, ulic
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspo6lne wymagahbadania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty lawdane z betonu. Elementy nawierzchni drég,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasmiki i obrzeza chodnikowe
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16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
10.2. Inne dokumenty

17. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnsprojekt - Warszawa, 1979 i
1982r.
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D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TFSs wymagania dotycge wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z ustawieniem betonowego obiezehodnikowego dla inwestycji pt.:

Budowa ul.Péinocnej wraz z odwodnieniem
i oswietleniem oraz pozostat 3 infrastruktur g techniczn g
w m. D ebica

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenttprgewy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t z@anych z
ustawieniem betonowego obgzechodnikowego 8x30cm na podsypce piaskowej z vaygiem
spoin zapraw cementow w zakresie okrdonym w Przedmiarze Robdét.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzega chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgmapce jednostronnie lub
dwustronnie @gi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonychaunikaciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.0/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robét
Og6Ilne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
—obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
—cement wg PN-EN-197-1:2002 [7],
—piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe

2.3.1.Rodzaje
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W projekcie przewidziano zastosowanie obiezenvysokie (Ow) wg BN-80/6775-03/04 [9].
Dopuszczalny gatunek okte dokumentacja projektowa i/lubZynier.

2.3.2.Wymagania techniczne
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympamgano w tablicy 1.

Ll

Iy
4
]
= Il
l

e
1

Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj LW)/[YJI?.[X Qb[ZﬁyJ cm o tlniuniem: Wymiary obrzey,
99[27&;3: 77777777777 ]: ”””” " D b ””” J ****** h ****** ‘ ******* r... - - (Usunieto: obrzeza
ow 100 | 8 | 30 | 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw olinze

] ] Dopuszczalna odchytka, m
Rodzaj wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni awgdzi elementow nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3.

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrze chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkéw.

Betonowe obrzea chodnikowe naly uklada& z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréé®,5 cm, szeroli@ 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm
wicksza nk szerokéc¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego skfadniki

Do produkcji obrzegy nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B25 i B30, WhMis-
100 i nasikliwosci nie wickszej niz 5%.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielka

Rodzaj wad i uszkodsae wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3

o’granlczaqcych powierzchnie gor niedopuszczalne
. (scieralne)

Szczerbyi uszko- . . .

dzenia krawdzi ograniczajcych pozostate powierzchnie: > >

i naray liczba, max
dhugas¢, mm, max 20 40
gkeboka¢, mm, max 6 10

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypamsiad& wymaganiom podanym w
SST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycre spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego spizpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlne” pkt
4,

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni giszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materialéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M, Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wskaznik zag:szczeniadw korycie powienien wynoéimin. 0,97.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzelinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podiae lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrza stanowi podsypka (fawa) z piasku, o gddbevarstwy od 3 do
5cm po zagszczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie koryta piaskiem i gsarzenie
z polewaniem wodgl

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzia chodnikowe nalg ustawig na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentaciji projektowe;j.

Zewretrznasciana obrzga powinna by obsypana piaskienzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracgsszerokdéci 1cm. Naley wypeini je zapraw cementow w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem ggleczyci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione
catkowicie na pefp gicbokasé.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykénabadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyradodnikowych i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewgtrznego nalgy przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#enystpujacych na powierzchniach i krgaziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugm i glcbokdsci uszkodzé nalery wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoig do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow aglprzeprowadd z doktadnéciag do 1mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &6w prostych w narach elementow wykonuje esprzez przytaenie lgtownika do
badanego nata i zmierzenia odchytek z doktadioiy do 1mm.

Badania pozostalych materialdbw powinny obej@bwvszystkie widciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyiieych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
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b) podiaza z podsypki (fawy) z piasku - zgodnie z wymagamigkh 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diuggci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugri
obrzea,

— wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktémwipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pgelfiebokaié.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogollne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

—wykonane koryto,
—wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycrce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—dostarczenie materiatow,
—wykonanie koryta,
—rozcielenie i ubicie podsypki,
—ustawienie obrza,
—wypetnienie spoin,
—obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
—wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw

4. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Ehetmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzctirogowych
Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzctirogowych
Piasek

7. PN-EN-197-1 Cement €z$¢ 1. Sktad, wymagana i kryteria zgodud dotyczce

cementow powszechnegaytku

8. BN-80/6775-03/01Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawigrzalrog, ulic
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspoine wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzalrdég, ulic
parkingdw i torowisk tramwajowych. Kraudmiki i obrzeza.
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D-08.04.01. WIAZDY | WYJAZDY Z BRAM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacghteécznej (SST) $ wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem wjazdow i wyjazdow z bram dlaestyciji pt.:

Budowa ul.P6inocnej wraz z odwodnieniem
I oSwietleniem oraz pozostat g infrastruktur g techniczn g
w m. Debica

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyalttadokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w k.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem wjazddw i wyjazdow z bram, o nawierzchrkiostki brukowej betonowej na podsypce
cementowo-piaskowej gruba 3cm utazonej na podbudowie z kruszywa tamanego stabilizegan
mechanicznie (grudei 16cm, ut@onej bezpérednio na zagszczonym podiau — w korycie).
Obramowanie z obrzg betonowych 8x30cm na podsypce piaskowej. Zakoestr okrélony w
Przedmiarze Robot.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wjazdy i wyjazdy z bram - miejsca degt do ulicy, przystosowane do ruchu pojazdow
wjezdzajacych lub wyjedzajacych z bram.
1.4.2. Pozostate okidenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00,Jymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogodlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, padas SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi do wykonania nawierzchrazgow i wyjazdéw z bramys
—kostka brukowa betonowa (nawierzchnia wjazdow iaagipw z bram),
—obrzeza 8x30cm (obramowanie wjazddw i wyjazdéw z bram),
—piasek (podsypka pod obrzg,
—kruszywo tamane do wykonania podbudowy stabilizosyamechanicznie,
—cement (skfadnik podsypki cementowo-piaskowej).

SPECYFIKACJE TECHNICZNE ROBOT DROGOWYCH strona 25



D - 08.04.01 ELEMES, "B E® u; oy i wyjazdy z bram

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Kostka brukowa betonowa

Kostka brukowa betonowa powinna odpowiadaymaganiom podanym w SST D-05.03.23
.Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej”.

Do wykonywania nawierzchni wjazdéw i wyjazdow powenby¢ stosowana kostka o wysako
80mm.

2.3.2.Piasek

Piasek na podsypkpod obrzea 8x30cm powinien odpowiaflasymaganiom PN-B-11113 [4].
Piasek na podsyplkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [2].
Inny materiat mana stosowapod warunkiem akceptacjiigniera.

2.3.3.Kruszywo tamane

Mieszanka kruszywa tamanego stosowana do wykongooabudowy stabilizowanej
mechanicznie powinna odpowigdaymaganiom PN-B-11112 [3].

2.3.4.Cement

Cement powinien kycementem portlandzkim klasy niegzszej ni 32,5 wedtug wymagaPN-B-
19701 [5].
2.4. Sktadowanie materiatow

Warunki sktadowania materiatdw przewidzianych do karyania nawierzchni wjazdow i
wyjazdéw podano w poszczeg6lnych SST, wymieniorwgikt 5.

3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania wjazdow i wyjazdow

Do wykonania wjazdéw i wyjazdow stosowany jest sgpravymieniony w SST dla
poszczegolnych rodzajow nawierzchni wedtug pkt 5.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagdalne” pkt
4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgee transportu materialdw zytych do budowy nawierzchni wjazdow i
wyjazdéw zawartegsw SST wymienionych w pkt 5.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Wykonanie koryta pod nawierzcknivjazdow i wyjazdéw powinno liyzgodne z wymaganiami
okreslonymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowanie zag:szczeniem podi@”.
Wykop pod taw obramowania wjazdu i wyjazdu powiniencbywykonany zgodnie z PN-B-06050 [1].
5.3. Wykonanie obramowania

Obramowanie nawierzchni wjazdow i wyjazdow przewadn z obrzey betonowych 8x30cm
utozonych na podsypce piaskowejzdk w dokumentacji projektowej nie przewidziano ¢rej, to
obramowanie nawierzchni wjazdow i wyjazdow nglewykona& zgodnie z SST D-08.03.01
.Betonowe obrzga chodnikowe”.
5.4. Wykonanie podbudowy

Zgodnie z dokumentagjprojektowy, wykonanie podbudowy powinno déygodne z SST D-
04.04.02 ,,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilin@ga mechanicznie”.
5.5. Wykonanie nawierzchni

Nawierzchng¢ wjazdow i wyjazdéw naley wykonywa zgodnie z wymaganiami zawartymi w
SST D-05.03.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowe] lmetavej”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6ot Wykonawca powinien wykdnabadania materiatow
przeznaczonych do wykonania wjazdow lub wyjazddwziedstawd wyniki tych bada Inzynierowi
do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien sgragvprawidtowa¢ wykonania:
—koryta i podtaa,
—obramowania nawierzchni,
—podbudowy,
—nawierzchni.

Zakres i cgstotliwos¢ bada, wymagania oraz dopuszczalne tolerancje zawasgtews
odpowiednich SST wymienionych w pkt 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00@ANymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu lub wyjazdoram.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

—wykonane koryto,
—wykonane obramowanie,
—wykonana podbudowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frwjazdu lub wyjazdu obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—przygotowanie koryta i podia,

—wykonanie obramowania nawierzchni,

—wykonanie podbudowy,

—wykonanie nawierzchngéznie z piejgnacy,

—przeprowadzenie bafdla pomiardw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymaghandowlane.

2. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych.

4. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natwaldo nawierzchni drogowych.
Piasek.

5. PN-EN 197-1:2002 Cement. &z 1. Sklkad, wymagania i kryteria zgodwo dotyczce

cementow powszechnegaytku.
6. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betofilementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagani
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